Leica Viva S_eries
Manuel technique de
référence

Version 5.6
Francais

[ J
- when it has to be right iew_g

Geosystems



Viva Series,



Leica Nova Series
Manuel technique de retéerence

Viva Series,



Version 2.1
Francais

Viva Series, 4



Introduction

Acquisition

&

Symboles

Marques

Validité de ce
manuel

Nous vous adressons nos compliments pour I'acquisition d'un instrument Leica Smar-
tWorx Viva.

Pour une utilisation conforme de ces produits, veuillez vous reporter aux consignes de
sécurité figurant dans le manuel de I'utilisateur C510/CS15, le manuel de I'utilisateur
GS10/GS15, le manuel de I'utilisateur GS25, le manuel de I'utilisateur TS11, le manuel
de I'utilisateur TS15, le manuel de |'utilisateur Leica TS12 Robotic et le manuel de I'utili-
sateur Leica/MS50/TS50/TM50.

Les symboles utilisés dans ce manuel ont les significations suivantes :

Type Description

& Paragraphes importants auxquels il convient de se conformer en
pratique car ils permettent au produit d'étre utilisé de maniére effi-
cace et techniquement correcte.

¢ Windows est une marque déposee de Microsoft Corporation aux Etats-Unis et dans
d'autres pays

e CompactFlash et CF sont des marques de SanDisk Corporation.

* Bluetooth ® est une marque déposée de Bluetooth SIG, Inc.

¢ Lelogo SD est une marque de SD-3C, LLC.

Toutes les autres marques sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.

e (Ce manuel s'applique aux instruments SmartWorx Viva. La version Lite de Smar-
tWorx Viva ne dispose pas de toutes les fonctions décrites dans ce manuel.

¢ Ce manuel s'applique a la gamme Leica Viva Series. Les différences entre les modes
GPS et TPS sont signalées et deécrites.
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Documentation
disponible

Nom Description/Format ™
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur CS10/CS15 |basique de I'équipement sont regroupées dans ce

manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurite.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur basique de I'équipement sont regroupées dans ce
GS10/GS15 manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur TS11 basique de I'équipement sont regroupées dans ce

manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur GS25 basique de I'équipement sont regroupées dans ce

manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur TS15 basique de I'équipement sont regroupées dans ce

manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |7
sateur TS12 basique de I'équipement sont regroupées dans ce
Robotic manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Manuel de I'utili- |Toutes les instructions nécessaires a une utilisation - |V
sateur TS12 Lite |basique de I'équipement sont regroupées dans ce

manuel. Il fournit un apercu général du produit a I'utilisa-

teur ainsi que des informations techniques et des

consignes de sécurité.
Nom Description/Format ™
Manuel tech- Guide général complet de I'équipement et de I'ensemble |- |V

nique de réfe-
rence Viva Series

des fonctions logicielles proposées. Il comprend des
descriptions détaillées de parametres et de fonctions
logicielles/matérielles destinées a des spécialistes.

Reportez-vous aux sources suivantes pour I'ensemble de la documentation et
des logiciels de I'instrument Leica Viva Series :
¢ la clé SmartWorx Viva USB de documentation

e https://myworld.leica-geosystems.com
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1 Touches configurables

1.1 Raccourcis-clavier

= Seuls les TS et le modeéle CS15 disposent de raccourcis-clavier. La version CS10 en est
dépourvue.

Description Il existe deux niveaux de raccourcis-clavier :

e Le premier niveau, ce sont les touches F7, F8, ..., F12 et F13, la Smartkey confi-
gurable par I'utilisateur.

¢ Le deuxiéme niveau, c'est la combinaison de Fn et F7, F8, ..., F12.

Fonctions Les raccourcis-clavier permettent une exécution directe et rapide des fonctions ou un
démarrage des applications affectées aux touches. L'assignation de fonctions et
d'applications a des raccourcis-clavier est configurable par I'utilisateur.

Utilisation e Le premier niveau est accessible par pression des touches F7, F8, ..., F12 ou F13,

de la Smartkey configurable.

e Le deuxieme niveau est accessible par pression de Fn d'abord, suivi de F7, F8, ...,
F12. F12.

* Les raccourcis-clavier peuvent étre pressés a tout moment. Il est possible qu'une
fonction ou application affectée a un raccourci-clavier ne puisse pas étre exécutée
dans toutes les situations.

Définir un Cette description pas a pas montre comment affecter I'écran Parametre de Codage a

raccourci-clavier la touche F7 et a la premiéere ligne du menu Mes favoris GNSS ou Mes favoris TS.

pas a pas

Smartkey configu-
rable

Etape |Description

1. Sélectionnez Menu Principal : Utilisateur\Parametres de travail\Raccourcis
& favoris.
2. Configuration Raccourcis clav

Pour raccourcis-clavier/raccourcis-clavierFn, sélectionnez F7: CONF Para-
metre de Codage.

Pour les favoris, sélectionnez 1 Décimale: CONF Paramétre de Codage.

OK

OK

Pressez F7 pour accéder a Parameétre de Codage.
ou

GPS <G>et 1 pour accéder a Paramétre de Codage.
Fn s> et 1 pour accéder & Paramétre de Codage.

La Smartkey configurable est située a c6té des mouvements fins a droite. Elle permet
un enregistrement rapide et confortable des mesures. La présence d'une touche soft
touch dans I'axe de rotation de l'instrument permet de réaliser des mesures de tres
haute précision. Toutes les fonctions et tous les programmes d'application pouvant
étre affectés aux raccourcis-clavier peuvent également étre affectés a la Smartkey
configurable, y compris <Aucun>.
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1.2 Touche favoris

Description GPS

¢ Fn <= ouvre le menu Mes favoris GNSS.

e La touche <= seule ouvre le menu Leica GNSS Favoris.
e Fn <> ouvre le menu Mes favoris TS.

¢ La touche == seule ouvre Leica Favoris TS.

(= Le chapitre suivant se consacre uniquement aux menus Mes favoris GNSS et Mes
favoris TS. Référez-vous au paragraphe Leica Favoris TS pour plus d'informations sur
Leica Favoris TS.

Fonctionnalité du Les menus Mes favoris GNSS et Mes favoris TS peuvent étre configurés de maniére
menu des favoris a renfermer les fonctions ou les applications les plus souvent utilisées. Le menu des
favoris est inaccessible a partir d'un écran de configuration.

La sélection d'une option dans le menu exécute la fonction ou démarre I'application
assignee a l'option.

Menu Mes Favoris L'écran suivant est un exemple de représentation de menu Mes favoris GNSS ou Mes
favoris TS. Les touches de fonctions sont fixées au méme titre que leur ordre. Les
fonctions et applications affectées aux différentes positions dans le menu varient
selon la configuration.

Mes favoris TS

1]GestionJob |-

) Gestion Données

B Suppr. dernier point

B} 1mport de données vers Job
B Export données depuis Job

) Eclairage, Affich, Bip, Texte v

Hz: 161.2711i v: 100.0424i Fn abc 09:11

Touche Description

OK Pour exécuter la fonction sélectionnée.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Définir le menu des La définition du menu des favoris s'effectue comme celle des raccourcis-clavier.
favoris Reportez-vous au paragraphe "1.1 Raccourcis-clavier".
pas a pas
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Parametres TPS

2.1 Leica Favoris TS

Description Les parametres utilisés fréquemment peuvent étre appelés et changés rapidement.
Les modifications effectuées sont immédiatement appliquées. Le processus de travail
n'est pas interrompu.
Cet écran affiche les parameétres qu'il est possible de modifier.

= Les modifications effectuées sur cet écran sont enregistrées dans le mode de travail
actif.

Acces Effleurez I'icone de visée ou sélectionnez =>.

Leica Favoris TS

L'aspect des modifications effectuées dans I'écran peut varier selon divers facteurs,
comme la présence d'une motorisation, de la fonction ATR, du mode EDM sans réflec-
teur ou du PowerSearch.

Pour changer les parametres affichés, effectuer I'une des opérations suivantes :
e Effleurer I'icone sur I'écran tactile.
e Mettre un champ en surbrillance et presser /=.

¢ Mettre un champ en surbrillance et presser m

e Mettre un champ en surbrillance et presser OK.
e Presser le numéro a coté de la fonction.

Leica Favoris TS [FD

2 -
A (< o
Mesure au LASER Dist Continue ON Dbl retournement

4 5 6 _a
oW [*P b

PS a droite PS a gauche Laser rouge ON
(& [a)
Pointé Auto Allumez LOCK Page
Hz: 161.2711g  V: 100.042 Fn abc  09:i1
Touche Description
OK Pour appliquer le parametre sélectionné ou pour accéder a la fonction

sélectionnée.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des options

Icone

Description

Mesure au LASER

Mesure sur prisme

Pour effectuer des mesures sur toute surface (sans réflecteur).
Regle automatiquement le mode Automatisme : Manuel.

Pour effectuer des mesures sur des prismes.

Dist Continue ON
Dist Continue OFF

Pour activer le mode de mesure continu.

Pour régler le mode de mesure sur le mode "non continu” préa-
lablement actif.

Dbl retournement

Pour changer la position de Ia lunette (double retournement).

PS a droite

Les prismes sont recherchés avec PowerSearch dans la fenétre
PS lorsque cette icne est utilisée.

&> Sicette icone est sélectionnée et que I'instrument est
encore configuré sur le mode "mesures sans réflecteur”,
il sera réglé sur le mode "mesures sur prismes".

PS & gauche

Pour démarrer PS a droite dans le sens antihoraire.

Laser rouge ON
Laser rouge OFF

Pour activer le laser rouge du distancemetre sans réflecteur.
Pour désactiver le laser rouge du distancemetre sans réflecteur.

Pointé Auto
Pointé Manuel

Pour régler Automatisme : Automatique.
Pour régler Automatisme : Manuel.

Allumer LOCK
Eteindre LOCK

Pour régler Automatisme : Suivi auto (LOCK).

Pour régler Automatisme sur le réglage sans verrouillage précé-
dent.

Joystick

Pour tourner l'instrument a I'aide des fléches. Se reporter au
paragraphejoystick.

Tourner Hz/V

Pour tourner l'instrument dans Ia position saisie. Se reporter au
paragraphePositionnement Hz/V.

Contrble orienta-
tion

Pour vérifier un point ou I'orientation d'instrument. Se reporter
au paragrapheControle orientation.

Boussole Pour tourner I'instrument a I'aide de lectures par boussole. Se
reporter au paragrapheOrientation avec boussole.

Connexion Pour définir des connexions Bluetooth.

Antenne

Appareil photo

Pour démarrer la fonction appareil photo du contréleur CS. Se
reporter au paragraphe "2.6 Utilisation de |'appareil photo
numeérique".

Image panora-
mique

Pour créer une image panoramique. Se reporter au para-
graphe"34.3.5 Images panoramiques".

=

Les images peuvent seulement étre créées avec des
instruments motorisés équipés d'un appareil photo
grand-angle.

Croquis de Terrain

Pour créer un croquis sur du papier virtuel. Se reporter au para-
graphe"34.5.2 Croquis de terrain".

Démarrage
Acti/Assist

Fin Active Assist

Pour se connecter au service d'assistance active (Active Assist).

Pour se déconnecter du service d'assistance active (Active
Assist).

Viva Series, Parametres TPS
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2.2 Contrble orientation

Description Cet écran est utilisé pour vérifier si un point mesuré est identique a un point déja enre-
gistré dans le job ou si l'orientation d'instrument vers un point arriere est toujours
bonne.

Acces Cliquez dans Leica Favoris TS sur Contr6le orientation.

Oedpigell[EhlNL I Contréle orientation -

Id Point: Stn001 ad

Ht Réflecteur: [0.000 |m
Prisme: Prisme Circulaire 7|
AHz: g

delta Dist horiz:  --—-- m

AAltitude: = - m

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

| DIST | OK | Posit | Plus |Dernier

Touche Description

DIST Pour mesurer une distance.

OK Pour enregistrer le point et retourner a Menu Principal.

Posit Pour un positionnement automatiquement sur le point sélectionné.

Avec la configuration Automatisme : Automatique, l'instrument
effectue une recherche ATR.

Avec la configuration Automatisme : Suivi auto (LOCK), I'instrument
essaie de se verrouiller sur un prisme.

Plus Pour afficher des informations additionnelles.
Dernier Pour rappeler I'identifiant du dernier point controlé.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Id Point

Liste de sélection

Identifiant de point a controler.

Si un point enregistré a été controlé, I'identifiant
de ce point est mémorisé et rappelé lorsque
Dernier est pressé.

Ht Réflecteur

Champ éditable

La derniere hauteur de prisme utilisée est
proposée. Une autre hauteur de prisme peut étre
entrée.

Prisme Liste de sélection |Noms cibles configurés dans I'écran Réflecteurs.

AHz Champ non Différence entre le gisement calculé et |'orienta-
éditable tion actuelle.

delta Dist Champ non Différence entre |'altitude calculée et la distance

horiz éditable actuelle.

AAltitude Champ non Différence entre la distance calculée et |'altitude
éditable actuelle.

Hz Courant Champ non Orientation actuelle.
éditable

Dist Horizon- |Champ non Distance actuelle entre Ia station et le point

tale éditable arriere.

Dénivelée Champ non Dénivelée actuelle entre la station et le point
éditable arriere.

Hz calculé Champ non Gisement calculé entre Ia station et le point
éditable arriere.

Calc HoriDist |Champ non Distance horizontale calculée entre |a station et le
éditable point de référence.

Calc AAlti Champ non Dénivelée calculée entre la station et le point de
éditable référence.

Viva Series, Parametres TPS
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2.3 Joystick

Description L'instrument peut étre tourner au moyen des fleches de son clavier ou de celui du
terminal ou bien au moyen des fleches affichées sur I'écran tactile.
A I'ouverture de cet écran, I'éclairage guide EGL est automatiquement allumé. A la
fermeture de I'écran, I'éclairage guide est éteint.

Acces Cliquez dans Leica Favoris TS sur Joystick.
Déplacement Joys- Utiliser les fleches pour mettre Ia lunette en mouvement.
tick Réappuyer sur une fleche pour accélérer le mouvement. Presser n'importe quelle autre

fleche pendant la rotation de I'instrument pour arréter le mouvement.
Presser OK pour arréter le mouvement de I'instrument.

Déplacement Joystick =)
Utiliser les Fléches poL n

Hz2 - g ! '

N g OK

Vitesse:

Hz: 161.2711 V: 100.042

Touche Description
OK Pour retourner a I'écran Menu Principal.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Vitesse |- , Super Affiche la vitesse de rotation de I'instrument.
Lent, Lente, |Presser la méme fléche pour changer la vitesse.
moyenne et
rapide
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2.4 Positionnement Hz/V

Description Cet écran est utilisé lorsque l'instrument est télécommandé et que la lunette doit étre
tournée dans une certaine direction.

Acces Cliquez dans Leica Favoris TS sur Tourner Hz/V.
Positionnement Positionnement Hz/V ==y
Hz/V, Absolu |Relatif
page Absolu
Entrée angles absolus Hz et V
Gisement: —
v: — g

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran Menu Principal. L'instrument s'oriente vers
le prisme.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Gisement Champ Direction horizontale orientée vers laquelle doit
éditable tourner l'instrument.

Angle a droite Champ Présente la différence d'angle horizontal entre le
éditable point de référence et la position actuelle de la

lunette.

Y, Champ Direction verticale vers laquelle doit tourner

éditable l'instrument.

Etape suivante
Page passe a la page Relatif.
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Positionnement Les valeurs sont ajoutées a la position actuelle de Ia lunette pour le calcul de la

Hz/V, nouvelle direction de déplacement de la lunette.
page Relatif
Description des champs
Champ Option Description
A Hz Champ Différence d'angle horizontal relative au posi-
éditable tionnement.
AV Champ Différence d'angle vertical relative au positionne-
éditable ment.

Etape suivante

Pressez OK. L'instrument s'oriente vers le prisme.

Pour Automatisme: Automatique, une mesure ATR est effectuée. Si aucun prisme n'a
été trouvé, l'instrument s'oriente vers la position entrée.

Pour Automatisme: Suivi auto (LOCK), l'instrument suit le prisme et I'icbne LOCK est
affichée. Si aucun prisme n'a été trouvé, I'instrument s'oriente vers la position entrée.

Viva Series, Parametres TPS
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2.5 Orientation avec boussole

Description En utilisant une boussole magnétique traditionnelle lors de la commande a distance de
I'instrument, il est possible de déterminer la direction vers laquelle I'instrument doit
s'orienter pour effectuer une recherche de prisme.

Acces Dans Leica Favoris TS, presser Boussole.

= L'instrument doit étre connecté a une radio pour la commande a distance avec le

Orientation bous-
sole
pas a pas

terminal.

Etape |Description

1. Mettez I'instrument en station.

2 Démarrez I'application Lever.

3. Tournez la lunette jusqu'a ce que Hz: 0.0000 s'affiche.

4 Regardez dans la lunette quand I'écran affiche Hz: 0.0000 pour sélectionner

un objet facile a reconnaitre.

5. En vous tenant a cOté de I'instrument, dirigez la boussole vers I'objet sélec-

tionné. Tournez le cadran de la boussole jusqu'a ce que le "N" soit aligné sur

I'extrémité nord de I'aiguille de boussole.

(& Le cadran de la boussole ne doit plus tourner une fois que le "N" est
aligné sur I'extrémité nord de I'aiguille de boussole.

6. Allez a I'emplacement du prisme. A partir de Ia, pointez le "N" de la boussole
sur I'instrument. Lisez I'angle horizontal indiqué par I'extrémité nord de
I'aiguille de boussole.

7. Dans Leica Favoris TS, cliquez sur I'icbne de Boussole.

8. Orientation boussole

Hz-Boussole : I'angle horizontal indiqué par la boussole pendant le pointage
sur I'instrument.

V : si la boussole agit comme un clinometre, ces valeurs peuvent aussi étre
utilisées.

(& Les angles horizontaux et verticaux indiqués par la boussole sont
toujours affichés en degrés quel que soit le paramétrage du systéeme.

9. Pressez OK pour revenir a I'écran de lever. L'instrument s'oriente vers le
prisme.

Pour Automatisme: Automatique, une mesure ATR est effectuée. Si aucun
prisme n'a été trouvé, l'instrument s'oriente vers la position entrée.

Pour Automatisme: Suivi auto (LOCK), I'instrument suit le prisme et I'icbne
LOCK est affichée. Si aucun prisme n'a été trouvé, l'instrument s'oriente vers
la position entrée.
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2.6 Utilisation de I'appareil photo numérique

Prendre une photo

pas a pas Etap

Description

Visez la cible requise avec I'appareil photo.

Contrélez I'image sur I'affichage.

Wi N | =

Pressez OK ou cliquez sur Saisie pour prendre la photo.
(&> Saisie permet de passer a Enregistrer.

Pressez a nouveau OK ou cliquez sur Enregistrer pour ouvrir le dialogue Enre-

gistrer sous.

Cliquez sur Effacer pour effacer la photo.

Viva Series, Parametres TPS
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Parametres GNSS

3.1 Leica GNSS Favoris

Description Les parametres utilisés fréquemment peuvent étre appelés et changés rapidement.
Les modifications effectuées sont immédiatement appliquées. Le processus de travail
n'est pas interrompu.
Cet écran affiche les parameétres qu'il est possible de modifier.

= Les modifications effectuées sur cet écran sont enregistrées dans le mode de travail
actif.

Acces Effleurez I'icone d'état de la position ou sélectionnez \&>.

Leica GNSS Favoris

Le nom de I'écran varie en fonction de la configuration de RTK.
Pour changer les parametres affichés, effectuer I'une des opérations suivantes :
e Effleurer I'icone sur I'écran tactile.
¢ Mettre un champ en surbrillance et presser /=.
. \N—Y
¢ Mettre un champ en surbrillance et presser l.]

e Mettre un champ en surbrillance et presser OK.
e Presser le numéro a coté de la fonction.

2 3
4 & o

Position courante Tracking Satellite Paramétres RTK

¥ B T

Paramétre Mesure Enreg donnée brute Connexion Antenne

7 ] e Jr—
g (T
n~ @
Appareil photo Croquis de Terrain Démarrage ActifAssist
3DCQ:-.—-m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:11

Touche Description

OK Pour appliquer le parameétre sélectionné ou pour accéder a la fonction
sélectionnée.

A la fermeture d'un écran, le systéme retourne a I'écran d'accés
correspondant.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des options

Icone

Description

Position courante

Pour ouvrir I'écran d'état Position. Se reporter au para-
graphe"22.5 Position courante GNSS".

Tracking Satellite

Pour ouvrir I'écran d'état Satellites. Se reporter au para-
graphe"22.3 Etat des Satellites".

Etat lien temps réel

Disponible lorsque RTK est configuré. Ouvre |'écran d'état
Corrections temps réel ou Etat lien temps réel(RTK1)/Etat lien
temps réel (RTK2). Se reporter au paragraphe"22.4 Etat lien
temps réel".

Parameétres RTK

Pour ouvrir I'écran de configuration Paramétre temps réel
mobile ou Parametre de la réf (RTK1)/Parameétre de la réf
(RTK2). Se reporter au paragraphe"19.7 Mobile temps réel"
et"19.8 Réfl RTK / Réf2 RTK".

Connexions
Tps.Réel

Pour charger un profil existant via Assistant connexion Tps réel.
Se reporter au paragraphe"13.1 Assistant connexion T.R".

Canal radio. /

Pour ouvrir I'écran de configuration Configuration Radio. Se

comp. reporter au paragraphe"20.3 Radios pour GPS temps réel".
Connect Pour démarrer la transmission de données RTK.
Déconnect Pour arréter la transmission de données RTK.

Paramétre Mesure

Pour ouvrir I'écran de configuration Paramétre de CQ. Se
reporter au paragraphe"13.4 Controle Qualité".

Enreg données
brute

Pour ouvrir I'écran d'état Enregistrer données brutes. Se
reporter au paragraphe"22.6 Observations brutes GNSS".

Connexion
Antenne

Pour définir des connexions Bluetooth.

Appareil photo

Pour démarrer la fonction appareil photo du contréleur CS. Se
reporter au paragraphe "2.6 Utilisation de I'appareil photo
numérique".

Croquis de Terrain

Pour créer un croquis sur du papier virtuel. Se reporter au para-
graphe"34.5.2 Croquis de terrain".

Démarrage
Acti/Assist

Fin Active Assist

Pour se connecter au service d'assistance active (Active Assist).

Pour se déconnecter du service d'assistance active (Active
Assist).

Viva Series, Parametres GNSS
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Menu Principal

4.1 Fonctions du menu principal
Menu Principal Job: My first job E=)
1 Démarrer Données
- Mise en Station £ Jobs & Points
Lever & Implantation Import & Export
3 . Instrument * @ ., Utilisateur
(5 Temps réel/P.T Y[ Affichage & Sons
“ard Connexion capteur ahv Configurations

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:11

Touche Description

OK Pour sélectionner |'option en surbrillance et passer a I'écran suivant.

Carte Pour ouvrir Carte globale. Se reporter au paragraphe"39 Tap Map
(effleurer la carte)".

Fn Mode Pour commuter entre les modes GPS et TPS.

Fn Sortie Pour fermer le logiciel Leica SmartWorx Viva.

Icone Description

N oo | La maintenance logicielle est proche de la date d'échéance ou a expiré. Le
&% rappel a au préalable été confirmé avec OK. L'icbne disparaitra apres la

saisie manuelle des codes de licence ou apres leur chargement a partir d'un
fichier. Se reporter au paragraphe”30.3 Charger une licence".

Description des

fonctions du menu Fonction du menu Description Reportez-
rincipal principal vous au
P P paragraphe
Démarrer Pour sélectionner et démarrer un programme. | "4.2
Démarrer”
Données Pour gérer les jobs, les données et les imports |"4.3

/ exports. Disponible dans SmartWorx en cas |Données”
d'utilisation d'un mobile RTK ou d'un instru-
ment TPS.

Instrument Pour accéder aux parametres relatifs au GPS, |"4.4 Instru-
aux connexions d'instruments de méme qu'aux | ment"
informations d'état.

Utilisateur Pour procéder a la configuration générale et |"4.5 Utilisa-
aux autres fonctions utiles. Disponible dans |teur"
SmartWorx en cas d'utilisation d'un mobile RTK
ou d'un instrument TPS.
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4.2

Démarrer

Description

Démarrer

Etape suivante

Le menu Démarrer contient toutes les applications chargées. La sélection d'une option
dans le menu lance I'application. Les configurations et les mesures qu'il est possible

d'exécuter dépendent de I'application choisie.

Le menu peut étre affiché comme un menu déroulant ou comme un menu d'icone.
Pour permuter entre les deux options, allez dans Utilisateur\Parameétres Géné-

raux\Options de démarrage. Passez a la page Général et cochez ou désactivez Utiliser

les menus déroulants.

Démarrer
Démarrer

* Données ¢ Instrument ﬁUtIIBIsat.

[ 1 | Mise en Station iz

B Lever Implantation
E) 1mplantation GQ;/E

) Lever+ ’

B Implantation+ fof REERER)
B calculs topo ’

Projet linéaire - Viva Route »

Hz: ----- Vi —— Fn abc 09:11

Démarrer =)
2 3
: B
f..? 1#
Lever Implantation
4 5 6
- - g ?g
Lever+ Implantation+ Calculs Topo (Caga)
7 7
Projet Linéaire
Hz: ----- 0 Vi ----- g Fn abc 09:11

Touche Description

OK Pour lancer I'application en surbrillance ou pour ouvrir un sous-menu.

Reportez-vous a Applications - Informations générales pour plus d'informations

sur les applications.
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4.3 Données

Description Données est disponible dans SmartWorx en cas d'utilisation d'un mobile RTK ou d'un
instrument TPS. Ce menu sert a :
e créer un nouveau job ¢ visualiser et modifier des données
e sélectionner un job e importer des données
e visualiser les propriétés d'un job e exporter et copier des données.
(= Le menu peut étre affiché comme un menu déroulant ou comme un menu d'icone.

Pour permuter entre les deux options, allez dans Utilisateur\Parametres Géné-
raux\Options de démarrage. Passez a la page Général et cochez ou désactivez Utiliser
les menus déroulants.

Données

Données
@ Démarrer [ HLTNTEEERNC Instrument I.iléltlllsat.
[1]Nouveaujob |- NEFPA
3 voir mes points Constructions
[E) création de données EE -
£} Editer propriétés du job sz
. = hoisir job données
B} choisir un job de mesures
[ choisir un job de données
2 1mport des données '
Hz: 161.2711 V: 100.042 Fn abc  09:11
Données ==
1 2 3
8 i
- Q 1o
Nouveau job Edit données Canstructions
4 (3
2/ £ IE B,
Propriétés Job Choisir job mesures Choisir job données
7 & 4
7
Import données Export données
Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc  09:11
Touche Description
OK Pour sélectionner I'option en surbrillance et continuer avec I'écran
suivant.

Etape suivante Nouveau job Se reporter au chapitre5.2.
Voir mes points Se reporter au chapitre6.
Constructions Se reporter au chapitre9.
Modifier Job en cours Se reporter au chapitre5.3.
Choisir un job de mesures Se reporter au chapitre5.4.
Choisir un job de données Se reporter au chapitre5.4.
Import des données Se reporter au chapitrelO.
Export des données Se reporter au chapitrell.
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4.4 Instrument

Description Le menu Instrument sert a :
e configurer les parameétres liés au capteur connecté
e configurer les interfaces avec les périphériques externes
e visualiser |'état général du systéme.

& Le menu peut étre affiché comme un menu déroulant ou comme un menu d'icone.
Pour permuter entre les deux options, allez dans Utilisateur\Parameétres Géné-
raux\Options de démarrage. Passez a la page Général et cochez ou désactivez Utiliser
les menus déroulants.

Instrument Instrument

@ Démarrer
Ak

‘71 |EJ Paramétres GNSS b
2
' %0 |"Y connexions instrument
Connexion inst
B Etats instrument ’

© Données

[ 1] Paramétres TS »

parametres |[£J) Configuration photo

|5 Instrument [FT 19

Hz: 16"1.271'1i v: 100.’042i Fn abc 09:11

Instrument

s

& Te

Config photo Paramétres GNSS

4R .i. 5
[ E‘@ g
Connexion instrumt. Etat instrument
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:11

Touche

Description

OK

Pour sélectionner I'option en surbrillance et continuer avec I'écran
suivant.
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Etape suivante

Parameétres GNSS
Parameétres TS

Temps réel/P.T

Connexions instrument
e Connecter un GNSS
e Connecterune TS

e Autres Connexions
Connecter capteur réf
Etats instrument

Etat de |la Référence

Configuration photo

Se reporter au chapitrel3.

Disponible pour TPS. Se reporter au
chapitrel3.

Disponible dans SmartWorx en cas d'utilisa-
tion d'une base RTK. Se reporter au
chapitre22.

Se reporter au chapitrel3.1.

Disponible pour TPS. Se reporter au
chapitrel3.

Se reporter au chapitrel9.

Disponible dans SmartWorx en cas d'utilisa-
tion d'une base RTK. Se reporter au
chapitre22.

Disponible dans SmartWorx en cas d'utilisa-
tion d'un mobile RTK ou d'un TPS. Se
reporter au chapitre22-

Disponible dans SmartWorx en cas d'utilisa-
tion d'une base RTK. Se reporter au
chapitre22.

Se reporter au paragraphe"34.2 Instrument
- Configuration photo".
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4.5 Utilisateur

Description Utilisateur est disponible dans SmartWorx en cas d'utilisation d'un mobile RTK ou d'un
instrument TPS. Ce module sert a :
e Configurer les parametres favoris des utilisateurs pour les mesures et les instru-

ments.

e Accéder a des fonctions qui ne sont pas directement liées aux données mesurees,
telles que le chargement de versions, les codes de licence, le formatage des péri-
phériques de stockage de données et la visualisation des fichiers ASCII.

& Le menu peut étre affiché comme un menu déroulant ou comme un menu d'icone.
Pour permuter entre les deux options, allez dans Utilisateur\Parameétres Géné-
raux\Options de démarrage. Passez a la page Général et cochez ou désactivez Utiliser
les menus déroulants.

Utilisateur Utilisateur
@ Démarrer |© Données « Instrument ERTETIEET 3
M 1]Paramétres de travail »
Paramétres lraa Configurateur
"% [E) paramétres Généraux ’
* |3 outils & Utilitaires »
Outils & utilita — -
B controles & Ajustements
ﬂ A propos de SmartWorx
Hz: 161.2711g  V: 100.042 Fn abc 09:11
Utilisateur | D
1 23 i i
> @
Paramétres travail Configurations
4% 55-::.: em
Outils & utilitaires Contrbles et Ajustemt A propos SmartWorx
Hz: 16127119  V: 100.0424q Fn abc 09:11
Touche Description
OK Pour sélectionner I'option en surbrillance et continuer avec I'écran
suivant.

Etape suivante Parametres de travail Reportez-vous au chapitre 25.
Configurateur Reportez-vous au chapitre 28.
Parametres Généraux Reportez-vous au chapitre 29.
Outils & Utilitaires Reportez-vous au chapitre 30.
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4.6 IcOnes
Description Les icbnes de I'écran présentent des informations relatives a I'état de I'instrument.
= Les icbnes fournissent des informations sur les fonctions de base de I'instrument. Les

Barre d'icones -
mode GNSS

Barre d'icones -
mode TPS

Icones spécifiques a
TPS

icones affichées dépendent de I'instrument utilisé et de la configuration appliquée.

abcde

SYS13.023

a) Etat de la position GNSS

b) Nombre de satellites visibles

c) Nombre de satellites contribuant a la
solution de positionnement

d) Périphérique temps réel et état du
temps réel

e) Instrument actif

f) Appareil photo

g) Etat Internet en ligne (contréleur de
terrain CS), service d'assistance active
(Active Assist) ou service Leica
Exchange

h) Mémoire de stockage (carte SD / carte
CompactFlash / clé USB / mémoire
interne) ou lignes/surfaces/points auto

i) Etat de charge des batteries
(terminal/instrument)

a b c d e f g h i

,,,,,,,,,,,, _—

@oimmn@ma
SYS13.026 % :"_:C-.-_‘f

a) Visée automatique

b) Prisme

¢) Mode de mesure

d) Position de lunette 1&11/Etat du
compensateur

e) Instrument actif

f) Appareil photo

g) Etat de connexion Internet (instrument
TPS) ou service Active Assist ou service
Leica Exchange

h) Périphérique mémoire (carte SD/clé
USB/mémoire interne) ou
Ligne/Surface/Points auto

i) Etat de charge des batteries
(terminal/instrument)

Icone Description

Visée automatique

D@RO W

Affiche les parametres actuels pour la visée automatique
ou PowerSearch.

Prisme

@A

Affiche le prisme sélectionné.

Mode de mesure
® 6

[Cm—

Affiche le mode de mesure sélectionné. L'icbne laser rouge
est affichée si le laser rouge est actif.

Etat du compensateur et
position de lunette | ou Il

Sénu

Affiche I'icbne "compensateur désactivé" ou "compensa-
teur hors plage" ou I'icbne "position de lunette I" ou "posi-
tion de lunette II".
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Icones spécifiques a
GNSS

Icone

Description

Etat de position

D%+ X

Affiche I'état de la position actuelle. Dés que cette icbne
devient visible, I'instrument est prét pour des opérations
de mesure.

Nombre de satellites
visibles

¥

Affiche le nombre de satellites théoriquement visibles au-
dessus de I'angle de coupure configuré, conformément a
I'almanach actuel.

Satellites utilisés

a0 N 6B

Affiche le nombre de satellites contribuant a |a solution de

position actuellement calculée.

(& Le nombre de satellites utilisés peut différer du
nombre de satellites visibles. Cette différence peut
provenir de I'absence de visibilité vers des satellites
(du fait d'obstacles) ou du bruit de fond trop élevé
dans les observations pour permettre le calcul
d'une position.

Périphérique temps réel

&Q@’%Q

Affiche le périphérique temps réel configuré pour étre
utilisé.

Etat temps réel

£ 7 09

Affiche I'état du périphérique temps réel configuré pour
étre utilisé.
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Visée automatique

n
(o}
3
m

Description

L'instrument est en mode visée automatique et utilise la
fonction ATR.

L'instrument est en mode visée manuelle.

L'instrument est en mode verrouillage de cible, mais ne
poursuit pas de prisme actuellement. Etat du
verrouillage : non verrouillé.

L'instrument est en mode verrouillage de cible et poursuit
actuellement un prisme. Etat du verrouillage : verrouillé

GO DD

Le parametre Config caméra dans Télémeétre & Caméra
ATR est configuré sur Visib bas On. Cette configuration
garantit une meilleure performance dans des conditions
de visibilité défavorables.

'k

Le parametre Config caméra dans Télémeétre & Caméra
ATR est configuré sur Dist Courte On. Cette configura-
tion garantit une meilleure performance en cas d'enso-
leillement et de réflexions.

<

L'instrument est en mode prévision ou le mode verrouil-
lage a la volée est actif. L'instrument se verrouille sur un
prisme entrant dans le champ visuel et poursuit ce
prisme.

L'intervalle "prévision" s'est écoulé. L'instrument émet un
bip et I'aide a I'alignement EGL clignote. L'instrument se
verrouille sur un prisme entrant dans le champ visuel et
poursuit ce prisme.

Recherche de prisme au moyen de Pointé Auto.

T T

Recherche de prisme au moyen de PowerSearch.
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Prisme

n
(o}
3
m

Description

Prisme rond Leica

Prisme a 360° Leica

Mini prisme Leica

Mini prisme Leica constante O

Mini prisme Leica

Prisme électrique pour guidage automatique de
machines, Leica MPR122

Bande réfléchissante Leica ou cible HDS

Sans réflecteur

Prisme défini par |'utilisateur

Mode de mesure

Description

Pas de mesure de distance active

Mesure de distance active

Mode de mesure Standard

Mode de mesure Rapide

Mode de mesure Continue

Mode de mesure Moyenne

jelellel«icll : @R P M« QO

Mode de mesure Synchro Track

Mode de mesure Longue Portée LO

Mode de mesure Longue portée moy

Laser rouge allumé
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Etat du compensa-
teur et position de

n
(o}
3
m

Description

lunette l ou Il

Le compensateur est désactivée.

Le compensateur est activé, mais est hors plage de
travail.

=@e

La position de lunette actuelle de I'instrument est affi-
chée si le compensateur et la correction Hz sont activés.

Etat de position

o
(e}
3
m

Description

Position de navigation disponible

Solution par le code disponible

Position fixée disponible

Position xRTK fixée disponible

© X+ %

Mode précis

Les symboles "coche" indiquent qu'un contréle des ambi-
guités est en cours.

Nombre de satel-
lites visibles

Description

Nombre de satellites visibles.
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Satellites vus Icone Description

Quand une icone d'état de position est affichée,

le nombre de satellites actuellement utilisés pour le calcul
de la position est indiqué.

™M
%]

[2)

i aucune position n'est actuellement disponible

5 9 e lesvaleurs L1, L2 et L5 (GPS seulement) indiquent le
nombre de satellites poursuivis. OU

—
-
D
—

la somme et les valeurs G (GPS), R (GLONASS), E
(Galileo) ou B (BeiDou) indiquent le nombre de satel-
lites poursuivis.

[
| o
.

(|
)

[fs} O Iy O
o}
—

Le nombre de satellites utilisés peut différer du nombre de satellites visibles.
Cela peut résulter de I'absence de visibilité vers ces satellites (du fait
d'obstacles) ou du bruit de fond trop élevé dans les observations pour que
celles-ci soient utilisées pour calculer une solution de position.

Le nombre de satellites GLONASS utilisés peut étre nul si cing satellites GPS ou
plus sont utilisés pour le calcul de |a position. L'algorithme de calcul sélectionne
automatiquement la meilleure combinaison de satellites possible pour le calcul
de Ia position. Il est certain qu'un calcul de position pour lequel R = 0 est dans
les limites de fiabilité prescrites.

q

Réception des
corrections RTK au
moyen de

Description
Radio

Téléphone cellulaire numérique/modem

SBAS/WAAS/EGNOS/MSAS/GAGAN/Smartlink

CGR10/CGR15

NTRIP

RS232

Signale une erreur de connexion.
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Etat temps reel Icone

Description

Une fleche pointant vers le bas indique une configuration
de mobile temps réel. La fleche clignote lorsque des
messages temps réel sont envoyés.

Une fleche pointant vers le haut indique une configura-
tion de base temps réel. La fleche clignote lorsque des
messages temps réel sont envoyés.

Envoi/réception de données

Enregistrement de données brutes actif

Synchronisation active

Instrument actif

Description

Instrument TS

TS avec cable

Mobile GS

Mobile GS avec cable

TS et mobile GS connectés par cable. L'instrument au
premier plan est utilisé en premier.

TS et mobile GS connectés via Bluetooth. L'instrument au
premier plan est utilisé en premier.

Base GS avec connexion Bluetooth active

CS utilisé avec GS05

TS et CS utilisés

GS25 utilisé

GS25 avec connexion par cable

Base GS et GS25 connectés par cable.

Mobile GS12

Mobile GS12 connecté par cable.

Base GS12

Attention Connexion non établie entre CS et GS via Blue-
tooth.
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Appareil photo

Etat de connexion
Internet

Service Leica
Exchange

Service Active
Assist

Gestion de données

n
(o}
3
m

Description

Pour prendre une image avec |'appareil photo.

Acquisition d'image en cours

Description

L'instrument est connecté a Internet.

Pas de connexion a Internet.

Description

Connecté a Leica Exchange.

Transfert de données en cours.

Téléchargement de données en cours.

Echange de nouvelles données.

Probléme de transfert de données.

Icone Description
Service Active Assist actif. L'équipe d'assistance tech-
=sr nique Leica peut accéder a distance a I'instrument.
Icone Description
Pour accéder a la gestion de données, ou I'on peut
J’h ouvrir/fermer des lignes/surfaces.
o Au moins une ligne est ouverte.
+) Au moins une surface est ouverte.
o Au moins une ligne et une surface sont ouvertes.
‘A
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Enregistrement de
données

Description

Mémoire interne. Espace de stockage libre suffisant.

La carte CompactFlash est insérée et peut étre retirée.
Espace de stockage libre suffisant.

La mémoire Secure Digital est insérée et peut étre
retirée. Espace de stockage libre suffisant.

La clé USB est insérée et peut étre retirée. Espace de
stockage libre suffisant.

Le périphérique mémoire est inséré et ne peut pas étre
retiré. Il est vivement recommandé de ne pas retirer le
périphérique mémoire pour éviter la perte de données.

"

Périphérique mémoire saturé

Batterie

Description

Une batterie interne CS est insérée et en cours d'utilisa-
tion. Niveau de charge suffisant.

Une batterie interne GS est insérée et en cours d'utilisa-
tion. Niveau de charge suffisant.

Une batterie interne TS est insérée et en cours d'utilisa-
tion. Niveau de charge suffisant.

Le niveau de charge de la batterie devient faible.

FEPER ERErOEA]

Le niveau de charge de la batterie devient faible.

Batterie déchargée. L'instrument s'éteint immédiate-
ment.
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Données - Jobs

5.1 Vue d'ensemble

Description Les jobs

e structurent les projets topographiques.

e contiennent I'ensemble des points, des lignes, des surfaces et des codes
mesurés/enregistrés et stockés.

e peuvent étre transférés vers LGO pour un post-traitement ou une transmission de
données a un autre programme.

e peuvent étre transférés depuis LGO, par exemple, pour des opérations d'implanta-
tion (en temps réel).

¢ peuvent étre enregistrés sur le périphérique de stockage de données ou dans la
meémoire interne si elle est installée.

Types de jobs ¢ Jobs de données. IIs font I'objet du présent chapitre.

e Fichiers MNT. Reportez-vous au paragraphe "54.6 Implantation de MNT ou de
points et de MNT".
Fichiers d'axe de la route.

Job par défaut Un job appelé Defaut est disponible sur I'instrument apreés le formatage du périphé-
rique mémoire, l'insertion d'un périphérique de stockage de données formaté ou la
suppression de tous les jobs dans I'écran Modifier Job en cours.

Job de travail Le job de travail est celui dans lequel des données sont stockeées. Il y a toujours un job
traité comme job de travail. Apres le formatage du périphérique mémoire, le job Defaut
est utilisé jusqu'a ce que I'utilisateur crée un job puis le sélectionne.

Lorsqu'un job devient le job de travail, les parameétres de tri et de filtrage qui lui sont
associés sont enregistrés dans la RAM systeme. Si le périphérique de stockage de
données est formaté, les parametres de tri et de filtrage ayant servi en dernier lieu
sont utilisés pour le job Defaut.
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5.2 Création d'un nouveau job

Acces Sélectionnez Menu Principal : Données\Nouveau job.

Nouveau Job,

Nouveau Job

Général Général |Liste de codes |Fichiers DAO |Systéme coord 4| »

Nom:

Description:

Opérateur:

Périphérique:

Pob

(Carte SD

"]

Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Fn abc 09:11

Touche

Description

OK

Pour enregistrer les parametres.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Nom

Champ éditable

Un nom unique pour le nouveau job. Le nom peut
comporter jusqu'a 16 caracteres et inclure des
espaces. Saisie obligatoire.

Description

Champ éditable

Deux lignes pour une description détaillée du job,
par exemple, travail a accomplir ou classes conte-
nues dans le job. Saisie optionnelle.

Opérateur

Champ éditable

Le nom de la personne créant le nouveau job.
Saisie optionnelle.

Périphérique

Liste de sélection

Le périphérique sur lequel le nouveau job sera
stocké. Selon les options de l'instrument, il peut
s'agir d'un champ non éditable.

Utilisation
avec
System1200

Case a cocher

Quand cette case est cochée, le job peut étre
utilisé sur les instruments System 1200. Le para-
métrage de cette case est mémorisé jusqu'au
prochain changement manuel.

Etape suivante

Page passe a la page Liste de codes.
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Nouveau Job,
page Liste de codes

Nouveau Job,
page Fichiers DAO

Description des champs

Champ Option Description

Liste Codes |Liste de sélection |La sélection d'une liste de codes entraine la copie
des codes dans le job.

Etape suivante
Page permet de passer a la page Fichiers DAO.

Nouveau Job |5
| Général |Liste de codes| Fichiers DAQ <>
Fichier Format Attach
SimpleDXF1 dxf Non
SimpleDXF1 dxf Non

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

|Utiliser| Plus | Page

Touche Description

OK Pour enregistrer les parametres. Les fichiers DAO sélectionnés et
associés seront disponibles dans le job comme cartes d'arriere-plan.

Unités Pour commuter entre les options dans la colonne Unités. Disponible
quand la colonne Unités est visible apres |'utilisation de la touche
Plus.

(& La valeur par défaut pour ces unités dépend de la sélection
effectuée dans Unités et Formats, page Distance. Si les
unités définies dans les parametres géographiques sont des
pouces ou des miles, les unités de fichier DAO par défaut sont
des pieds. Si les parametres géographiques sont des kilo-
metres, les unités par défaut pour les fichiers DAO sont des
metres.

Utiliser Pour joindre un fichier DAO du dossier\DATA de tout périphérique de
stockage. Le nouveau job et le fichier DAO doivent se trouver sur le
méme périphérique de stockage. Le paramétrage dans la colonne
Utiliser sera mis a jour. Les hauteurs DAO sont prises en charge.

Plus Pour afficher des informations sur le format, la taille, la source et les
uniteés.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des colonnes

Colonne

Description

Fichier

Nom des fichiers DAO disponibles dans le répertoire \DATA de tout
périphérique de stockage.

Format

Format du fichier DAO : dxf, shp ou Leica pour les fichiers DAO déja
joints a d'autres jobs et convertis au format Leica.

Taille en MB

Taille du fichier DAO en mégaoctets.

Source

Périphérique de stockage contenant le fichier DAO.

Unités

Unités utilisées pour le fichier DAO.

Utiliser

Si configuré sur Oui, le fichier est joint au job a la pression de OK.

Etape suivante
Page passe a la

page Systéme coord..

Option Description

Nouveau Job, Description des champs
page Systéme coord.

Champ

Syst. Coord.

Liste de sélection |La sélection d'un systéeme de coordonnées
entraine son association au job. Si on ne sait pas
quel systeme de coordonnées utiliser, sélec-
tionner Syst. Coord. : WGS 1984.

Tous les autres

type de transformation pour le systeme de coordonnées sélectionné.

champs de I'écran sont des champs non éditables. lls dépendent du

Etape suivante

Page passe a la page Moyenne.
Page passe a la page Echelle.
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Nouveau Job, Un méme point peut étre mesuré a plusieurs reprises pour obtenir un contrdle des
page Moyenne mesures. Si elle est activée, cette fonction permet de calculer une moyenne ou une
différence absolue.

Description des champs

Champ

Option

Description

Mode
Moyenne

Moyenne

Différences
Absolues

Off

Définit les principes de calcul de la moyenne pour
des points mesurés a de multiples reprises. La
sélection détermine la disponibilité des champs
suivants destinés a fixer les limites acceptables de
la moyenne ou des différences absolues.

Calcule la moyenne en planimétrie et en altimé-
trie. Les points qui se situent en dehors des
limites définies sont signalés par ! dans Edition
Point :, page Moyenne.

Calcule les différences absolues entre deux points
sélectionnés dans une liste de points mesurés,
tous enregistrés sous le méme identifiant de
point.

Le calcul de la moyenne est désactivé. Aucun
autre champ n'est disponible.

Méthode

Pondérée
Non pondérée

La méthode utilisée pour le calcul de la moyenne.
Disponible pour Mode Moyenne : Moyenne.

Calcule une moyenne pondérée
Calcule une moyenne arithmétique.

Points a
utiliser

Liste de sélection

Le type des points qui seront pris en compte pour
le calcul de la moyenne ou des différences abso-
lues. Disponible pour Mode Moyenne : Moyenne
et Mode Moyenne : Différences Absolues.

Limite plani et
Limite alti

Champ éditable

La différence acceptable des éléments de plani-
métrie et d'altimétrie. Disponible pour Mode
Moyenne : Moyenne.

De Esta Z
Cartésien

Champs éditables

Les différences absolues acceptables pour
chaque type de coordonnée. Disponible pour
Mode Moyenne : Différences Absolues.

Etape suivante

OK crée un nouveau job.
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Nouveau Job,

correction qui lui est propre (PPM individuel).

Le calcul de PPM projection cartographique se fonde sur la formule utilisée pour la

La correction de distance géométrique (PPM géométrique) résulte des déformations
page Echelle inhérentes a la projection cartographique (PPM projection cartographique), de la
correction de hauteur au-dessus du datum de référence (PPM altimétrie) et d'une

projection transversale de Mercator. Il utilise les facteurs suivants : le facteur d'échelle
de la ligne du méridien central de projection, Gauss-Kruger = 1.0, UTM = 0.9996, etc.
et le décalage par rapport a la ligne de projection.
Le calcul de PPM altimétrie se base sur la hauteur de I'instrument au-dessus du datum
de référence. En général c'est la hauteur au-dessus du niveau moyen des mers (NMM).

Nouveau Job

Fichiers DAO |Systeme coord.| Echelle

Calculer I'échelle :  [Zo)[Zlai(o Wit} v

Facteur d'échelle:
Distance au MC:

Altération linéaire: 0.0

Altitude:
PPM Altitude:

[.000000000000 \
0.000 Im

0.000 Im
0.0

PPM Inc duel: 1
Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Touche

Description

OK

Pour enregistrer les parametres.

F.Echell/PPM

Pour permuter entre la saisie du facteur d'échelle et le parametre

PPM. Uniquement disponible pour Calculer I'échelle:FE / PPM géo.

ppm=0

Pour régler PPM Géométrique: 0.0.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Calculer I'échelle

Projection &

Pour entrer toutes les valeurs servant a déter-

Alti miner la correction PPM géométrique.
FE / PPM géo |Pour saisir uniquement le facteur d'échelle ou Ia
valeur de PPM géométrique.
Stn & Pour calculer automatiquement Ia valeur de
Systéme PPM/le facteur d'échelle a partir du systéme de
Coord coordonnées et de la position de la station.
Facteur d'échelle |Champ Echelle sur le méridien central.
éditable Disponible avec la configuration Calculer
I'échelle: Projection & Alti.
Distance au MC Champ Décalage par rapport au méridien central.
éditable Disponible pour Calculer I'échelle: Projection &
Alti.
Altération linéaire |Champ non |Valeur de PPM projection cartographique. Si cette
éditable valeur ne peut étre calculée, ----- s'affiche et est
ignoré dans le calcul de la valeur de PPM géomeé-
trique.
Disponible pour Calculer I'échelle: Projection &
Alti et Calculer I'échelle: Stn & Systéme Coord.
Altitude Champ Hauteur de la station d'instrument au-dessus du
éditable datum de référence.
Disponible avec la configuration Calculer
I'échelle: Projection & Alti.
PPM Altitude Champ non |La valeur de PPM altimétrie est calculée a partir
éditable des coordonnées d'altitude de la station
courante enregistrées dans la mémoire interne.
Si cette valeur ne peut étre calculée, -----
s'affiche et est ignoré dans le calcul de la valeur
de PPM géométrique.
Disponible pour Calculer I'échelle: Projection &
Alti et Calculer I'échelle: Stn & Systéme Coord.
PPM Individuel Champ Valeur de PPM individuelle.
éditable Disponible avec la configuration Calculer
I'échelle: Projection & Alti et Calculer
I'échelle: FE / PPM géo.
PPM Géometrique |Champ non  |Avec la configuration Projection & Alti :
éditable PPM Géomeétrique =
Altération linéaire + PPM Individuel + valeur
ppm altimétrique calculée a partir deAltitude.
Avec la configuration Stn & Systeme Coord :
PPM Géomeétrique =
Altération linéaire + PPM Altitude.
Facteur d'échelle |Champ Facteur d'échelle entré par I'utilisateur.
éditable Calculer I'échelle: FE / PPM géo.
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Méthode de calcul additionnelle de la valeur de PPM géométrique

La valeur de PPM géométrique peut également se déterminer avec un calcul de reléve-
ment. Le facteur d'échelle de la méthode Station libre est utilisé pour PPM Individuel.
PPM individuel =(s-1)*106.5=1+ppm*107°. La valeur PPM Géométrique est calculée a
I'aide des éléments suivants :

Facteur d'échelle: 1,
Distance au MC: 0,
Altération linéaire: 0 et
Altitude: 0.

Calcul automatique de la valeur de PPM géométrique
Si Calculer I'échelle: Stn & Systeme Coord :

les valeurs PPM pour projection cartographique , PPM altimétrie et PPM géomé-
trique sont automatiquement calculées. Les coordonnées de la station d'instru-
ment courante stockées dans la mémoire interne sont utilisées. Elles se basent
sur le systeme de coordonnées actif.

A chaque ouverture d'une application, la valeur PPM géométrique est calculée
automatiquement. Les coordonnées de la station d'instrument courante stoc-
kées dans la mémoire interne sont utilisées (elles peuvent avoir été mises a
jour). Elles se basent sur le systéme de coordonnées actif (qui peut avoir
changé). De cette maniére, I'utilisateur travaille toujours avec la valeur de PPM
géomeétrique correcte.

Si le systeme de coordonnées <Aucun> est choisi, la valeur de PPM géomeétrique
ne peut pas étre calculée automatiquement. Un message s'affichera pour
permettre a I'utilisateur d'entrer les valeurs de PPM manuellement ou d'accepter
des valeurs de PPM égales a zéro.

Etape suivante
Page passe a la page Moyenne.
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5.3 Caracteristiques et modification d'un job

Description L'écran Modifier Job: permet de visualiser et de modifier les paramétres configurés
pour un job.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Données\Editer propriétés du job.

Modifier Job:, Les champs de cette page sont identiques aux champs dans Nouveau Job, Général.

page Général

Se reporter au paragraphe"5.2 Création d'un nouveau job".

Modifier Job: My first job =)
Général |Liste de codes |Fichiers DAO |Systéme coord <[ »
Nom: My first job

Description: [H— \
Opérateur: — \
Périphérique: Carte SD

Taille(kB): 130

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc  09:11

Donnée| Page

Touche Description

OK Pour enregistrer les parametres.

Donnée Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont affi-
chés sur des pages séparées. Les parametres de tri et de filtrage
sélectionnés s'appliquent.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Tout Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont triés
par I'heure sur une seule liste.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante

Page passe a la page Liste de codes.
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Modifier Job:,
page Liste de codes

Modifier Job: My

Liste Codes:

m Liste de codes |Fichiers DAO |Systéme coor

first job

<Aucun>_______[i

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

IDonnée| Page

Touche

Description

OK

Pour enregistrer les parametres.

Import

Pour ajouter des codes d'une nouvelle liste au job. Le nom de cette
liste de codes est copié dans le job.

Codes..

Pour afficher les codes actuellement enregistrés dans le job. Se
reporter au paragraphe"5.5 Gestion des codes de job".

Donnée

Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont affi-
chés sur des pages séparées. Les parametres de tri et de filtrage
sélectionnés s'appliquent.

Page

Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Tout

Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont triés
par I'"heure sur une seule liste.

Fn Export

Pour copier des codes du job dans une liste de codes existante ou
nouvelle.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option Description

Liste Codes

<Aucun> Aucun code n'est stocké dans le job.

Il est possible de modifier ce parametre par
défaut. La sélection d'une liste de codes entraine
la copie des codes dans le job.

Champ non Des codes sont stockés dans le job.

éditable S'ils ont été copiés a partir d'une liste de codes
enregistrée dans la mémoire interne, le nom de
cette liste est affiché. S'ils ont été saisis manuel-
lement, le nom du job de travail apparait.

Etape suivante
Page passe a la

page Fichiers DAO.
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Modifier Job:, Modifier Job: My first job

page Fichiers DAO Général |Liste de codes| Fichiers DAO [Systéme coord 4| »

Plans dispo

Visu

SimpleDXF1_dxf Qui

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

OK |Ajouter|

| Suppr | Visu | Page

Touche

Description

OK

Pour enregistrer les parametres.

Ajouter

Pour sélectionner un fichier DAO a ajouter aux caractéristiques du
job. L'écran qui s'ouvre est similaire @ Nouveau Job, page Fichiers
DAO. Se reporter au paragraphe"5.2 Création d'un nouveau job" pour
une description détaillée de I'écran.

Seuls les fichiers actuellement non joints au job sont affichés dans
I'écran Fichiers attachés - références. Les fichiers énumérés sont
tous des fichiers dxf, shp et mpl du répertoire \Data du périphérique
de stockage actif ou de la mémoire interne. Si un fichier mpl a été
sélectionné, ce fichier et tous les fichiers associés seront copiés vers
le dossier de job approprié.

Suppr

Pour supprimer le fichier Map en surbrillance du job.
& Sieffacé accidentellement, le fichier doit étre rattaché.

Visu

Pour changer le paramétrage dans la colonne Visu.

Page

Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Calque

Pour passer a I'écran des calques DAO. Dans cette fenétre, il est
possible de rendre visibles ou invisibles des calques du fichier DAO
pour |'affichage MapView.

Fn Tout

Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont triés
par I'heure sur une seule liste.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne

Description

Plans dispo

Le nom des fichiers DAO qui peuvent étre utilisés.

Les fichiers sont les fichiers Carte (*.mpl) convertis Leica dans le job.
L'extension de fichier originale est ajoutée au nom de fichier avec un
trait de soulignement, par exemple_dxf.

Visu

Si configuré sur Oui, la carte est visible a I'arriere-plan dans MapView.
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Etape suivante

Sl vous souhaitez passer
a

ALORS

une autre page

Page passe a la page Systeme coord., a la page
Moyenne et pour également a la page Echelle. Les
fonctions de toutes ces pages correspondent a celles qui
sont disponibles pour la création d'un nouveau job. Se
reporter au paragraphe "5.2 Création d'un nouveau job"
Si I'on édite le systéeme de coordonnées du job de travail
et que I'on a sélectionné Utiliser systéme de coordon-
nées recu dans Assistant connexion Tps réel, un
message demandant la confirmation de désactivation du
systéme de coordonnées automatique s'affiche.

page Calque du dessin

Presser Fn Calque. Se reporter au paragraphe"Calque du
dessin".
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Calque du dessin

Calque du dessin %=
Calque Etat
B200 Sélectionnable
B300 Sélectionnable
C202 Sélectionnable
G001 Sélectionnable
PO01 Sélectionnable
R101 Sélectionnable
R102 Sélectionnable
R103 Sélectionnable
00 electionnable
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:11

| Etat | Tout

Description

Pour enregistrer les parametres.

Etat

Pour commuter entre les options dans la colonne Etat de la couche

en surbrillance.

(& Les fichiers Forme ne sont pas affichés sur cet écran. Les
fichiers Forme sont seulement affichés dans Modifier Job:,
page Fichiers DAO.

Tout

Pour associer a toutes les couches I'état de la couche actuellement
en surbrillance.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne

Description

Calque

Le nom de la couche.
Pour les fichiers dxf, toutes les couches sont énumérées, indépen-
damment du fait que la couche soit remplie ou non.

Etat

L'état de la couche:

* Cache
Ces couches ne sont pas affichées sur la page Carte et leurs posi-
tions ne sont pas utilisées en cas d'emploi de la fonction zoom.
Rien ne peut étre sélectionné dans ces couches.

* Visible
Ces couches sont affichées sur la page Carte et leurs positions
sont utilisées en cas d'emploi de la fonction zoom. Rien ne peut
étre sélectionné dans ces couches. Les couches dxf vides peuvent
étre configurées pour étre visibles.

e Sélectionnable
Ces couches sont affichées a Ia page Carte et leurs positions sont
utilisées en cas d'emploi de la fonction zoom. Des objets de ces
couches sont disponibles a la sélection.
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5.4 Selection d'un job
Acces e Pourunjob de travail dans lequel sont enregistrés des points mesurés, sélectionnez
Menu Principal : Données\Choisir un job de mesures.
e Pour un job de contrdle, contenant des points de contréle, sélectionnez Menu Prin-
cipal : Données\Choisir un job de données.
Jobs La liste regroupe I'ensemble des jobs de données enregistrés sur le périphérique de

stockage ou dans la mémoire interne selon le périphérique actif.

Choisir Job données (Carte SD) =)

Nom Date

My first job 13.05.2013
RTK-INFO 29.03.2010
survey 11.11.2005

Hz: 1612711g  V: 100.0424g Fn abc_09:11
OK | Nouv | Editer | Suppr [Donnée|Interne]

Touche Description

OK Pour sélectionner le job en surbrillance et retourner a I'écran depuis
lequel I'acces a cet écran s'est effectué.

Nouv Pour créer un nouveau job. Se reporter au paragraphe"5.2 Création
d'un nouveau job".

Editer Pour modifier le job en surbrillance. Se reporter au paragraphe"5.3
Caractéristiques et modification d'un job".

Suppr Pour supprimer le job en surbrillance, y compris tous les fichiers Carte
de fichiers DAO joints.

Donnée Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes, des

surfaces, des images et des scans stockés dans le job. Les points,
lignes, surfaces, images et scans sont affichés sur des pages sépa-
rées. Les parametres de tri et de filtrage sélectionnés s'appliquent.

CartCF, Cte Pour permuter entre I'affichage des jobs stockés sur un autre péri-
SD ou Interne |phérique de stockage de données ou dans la mémoire interne.
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5.5

Gestion des codes de job

Description

Acces
pas a pas

Disponible pour les jobs auxquels une liste de codes est associée. Pour visualiser,
éditer, grouper et trier tous les codes actuellement enregistrés dans le job. Les fonc-
tions de cet écran sont pratiquement identiques a Menu Principal : Données\Nouveau
job, Liste de codes. Pour plus de simplicité, les fonctions différentes pour Menu Prin-
cipal : Données\Editer propriétés du job, Liste de codes sont expliquées ici.
Reportez-vous au paragraphe "7.4 Gestion des codes" pour plus d'informations sur
Menu Principal : Données\Nouveau job, Liste de codes.

Etape

Description

1.

Sélectionnez Menu Principal : Données\Editer propriétés du job.

ou
Sélectionnez Menu Principal : Données\Choisir un job de mesures ou
Jobs données. Editer pour accéder a |'écran Modifier Job:.

Appuyez sur Page jusqu'a ce que la page Liste de codes soit active.

Pressez Codes.. pour accéder a I'écran Codes Job.
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Codes Job

(e

Description code

Hz: 161.2711g

ddd

V: 100.0424g Fn abc 09:11

(o] 4 | Nouv ] Editer | Suppr [ [T |

Touche

Description

OK

Pour retourner a I'écran précédent.

Nouv

Pour créer un nouveau code. Se reporter au paragraphe"7.4.2 Créa-
tion/Edition de code".

Info

Pour modifier le code en surbrillance. Ouvre Modif Code, ol on peut
ajouter de nouveaux attributs a un code et changer des styles de
ligne.

Plus

Pour afficher des informations concernant le groupe de codes, le
type de code, la description du code et les codes rapides s'ils sont
disponibles.

Fn Groupe

Pour accéder a I'écran Groupes Codes. Pour visualiser, créer, activer
et désactiver des groupes de codes. Se reporter au paragraphe"7.5
Gestion de groupes de codes".

Fn Trié

Pour accéder a I'écran Trier les Codes. Pour trier les codes par leur
nom, leur description, leur code rapide ou leur derniére utilisation.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Etape suivante

SI ALORS

les codes du job ne nécessitent aucune |OK ferme I'écran.

modification

un nouveau code de job est a créer Nouv. Se reporter au paragraphe"7.4.2

Création/Edition de code".

un code de job existant est a modifier |mettre le code du job en surbrillance et

Info.
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Modif Code

Modif Code
Code:
Description:
Groupe:

Type Code:
Argument liaison:

=¥
aaa |
Défaut &
Point M
Aucun(e) v

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:11
Stock |Attrib+|

Touche Description

REC Pour enregistrer le code et les nouveaux attributs créés.

Attrib+ Pour ajouter un nouvel attribut a un code.

NOM-A ou Disponible pour les attributs pour lesquels on peut saisir un nom.

VLDEF Pour mettre le champ du nom d'attribut ou le champ de Ia valeur
d'attribut en surbrillance. Case a cocher

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Cet écran varie avec le type de code a modifier. Les différences sont expliquées dans

le tableau.

Type de code

Description

Codes de points
et
Codes libres

De nouveaux attributs peuvent étre ajoutés avec Attrib+.

Codes de lighe
et
Codes de surface

¢ De nouveaux attributs peuvent étre ajoutés avec Attrib+.

e Lestyle deligne peut étre modifié. Le nouveau style de ligne
est alors enregistré avec le code. Vous pouvez décider
d'actualiser ou non les styles de lignes de toutes les
lignes/surfaces enregistrées au préalable avec ce code dans
ce job.
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6 Données - Données
6.1 Vue d'ensemble
Description La gestion de données recouvre I'administration des données stockées dans le job de

travail et comprend

¢ |3 visualisation de données et d'informations associées
¢ |'édition de données

¢ |a création de nouvelles données

¢ |a suppression de données existantes

¢ e filtrage de données existantes.
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6.2 Acces a la gestion de données

Acces Sélectionnez Menu Principal: Données\Voir mes points.

= Les objets listés sur les différentes pages appartiennent au job de travail. Les objets
répertoriés de méme que leur ordre de présentation dépendent des parameétres de tri
et de filtrage actifs. Un filtre actif pour une page est indiqué par un symbole * présenté
a la droite du nom de la page. Reportez-vous au paragraphe "6.6 Tri de points et
filtres" pour des informations relatives aux parametres de tri et de filtrage.

Visu & Edit:,

page Points Points * Ugnes (0) |Surface (0) |Images |Scans Carte"‘

Point

Bl
Al

Point info

Hz: 161.2711g

V: 100.0424g Fn abc 09:11

OK | Nouv | Editer | Suppr | Plus | Page

Touche Description
OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.
Nouv Pour créer un point.
Editer Pour modifier le point en surbrillance.
Suppr Pour supprimer le point en surbrillance.
Plus Pour afficher des informations sur les codes et sur I'information de
code si elles sont enregistrées avec un point, la qualité de coordon-
nées 3D, la classe, les coordonnées Est, Nord et Altitude, I'heure et
la date d'enregistrement du point et le drapeau de I'argument liaison.
(& L'ordre d'affichage des colonnes Est et Nord dépend de
I'option En projection configurée pour étre utilisée dans
Unités et Formats, page Coords.

(& Les valeurs Est, Nord et Altitude sont affichées dans I'unité
configurée dans Unités et Formats, page Distance.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Tout Pour visualiser sur la base d'un tri par job les points, lignes, surfaces
et codes libres enregistrés avec le travail. Se reporter au para-
graphe"6.5 Enregistrement”.

Fn Filtre Pour définir les parameétres de tri et de filtrage. Se reporter au para-
graphe"6.6 Tri de points et filtres".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante

Page passe aux pages Lignes et Surface.
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Visu & Edit:,
pages Lignes et
Surface

Les explications fournies pour les touches de fonction s'appliquent aux deux pages.
Les valeurs figurant entre parenthéses a c6té du nom de la page indiquent le nombre
de lignes/surfaces ouvertes. Exemple : L'affichage "Lignes (2)/Surfaces (2)" signifie
que deux lignes/surfaces sont ouvertes.

Visu & Edit: My first job =)
[Points *| Lignes (1) [Surface (0) [Images |Scans |Carte *|

Ligne Heure Début Ouvert

Line0001 09:11:59 Qui

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

OK | Nouv | Editer | Ferme | Plus | Page

Touche Description

OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.

Nouv Pour créer une ligne/surface. Une fois la nouvelle ligne/surface
stockée, toutes les lignes et surfaces ouvertes sont refermées. Se
reporter au paragraphe”6.3.1 Création d'un nouveau point".

Editer Pour modifier la ligne/surface en surbrillance.
Ferme et Pour commuter entre les options dans la colonne Ouvert de la
Ouvre ligne/surface en surbrillance. Uniquement disponible pour le job de

travail courant.

Plus Pour afficher des informations relatives aux codes éventuellement
stockés avec une ligne/surface, a I'heure de début, a I'heure de fin a
laquelle le dernier point a été ajouté a la ligne/surface, a la longueur
de la ligne, au périmeétre et a la superficie de la surface.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.
Fn Suppr Pour supprimer la ligne/surface en surbrillance.
Fn Filtre Pour définir les parameétres de tri et de filtrage. Se reporter au para-

graphe"6.6 Tri de points et filtres".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne Description
Ligne ou Les lignes/surfaces listées déja stockées dans le job de travail.
Surface
Ouvert L'état d'une ligne/surface.
e Oui

La ligne/surface est ouverte. Les points mesurés sont affectés a
la ligne/surface.

¢ Non
La ligne/surface est fermée. Les points mesurés ne sont pas
affectés a la ligne/surface.

Ferme et Ouvre commutent entre les options.
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&

Visu & Edit:,
page Scans

Etape suivante

Sl la ligne/surface |ALORS

utilisée en dernier |presser un raccourci-clavier configuré pour rouvrir la derniére

lieu est a ouvrir

ligne/surface utilisée. Ce raccourci-clavier peut étre utilisé a
tout moment. Se reporter au paragraphe"1.1 Raccourcis-
clavier" pour plus d'informations sur les raccourcis-clavier.

est a afficher

Page jusqgu'a ce que la page Carte soit active.

Pour plus d'informations sur I'appareil photo et les images, se reporter au paragraphe
"34.4 Gestion des images".

Touche Description

OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectue.

Visu Pour ouvrir Affichage du scan pour des scans affichant OUI dans la
colonne Affichage. Affichage du scan est une vue en perspective des
nuages de points 3D.

Pour annuler le chargement du(des) scan(s) sélectionné(s) en pres-
sant ESC

Affichage Pour changer le réglage dans la colonne Affichage pour le scan en
surbrillance.

Plus Pour afficher des informations relatives a la date, au temps, a I'état,
au nombre de points de surface et au nombre de points de limite.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Suppr Pour supprimer le scan en surbrillance.

Fn Tout ou Fn
Aucun

Pour changer le réglage dans la colonne Affichage pour tous les
scans en une fois.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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6.3 Gestion des points
6.3.1 Création d'un nouveau point
Acces Dans Visu & Edit:, page Points, pressez Nouv.

Nouveau Point,
page Coords

Nouveau Point (=)

Coordonnées | Code |Images

1d Point: B2 |

Est: [L0.000 Im

Nord: [L0.000 Im

Alti. Ortho: 10.000 m

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

OK | Coord |

Touche Description

OK Pour stocker le nouveau point entré et toutes les informations asso-
ciées.

Coord Pour afficher d'autres propriétés de coordonnées.

Nord ou Sud |Disponible pour les coordonnées géodeésiques locales ou less coor-

données géodeésiques WGS quand Latitude Locale ou Latitude
WGS84 sont en surbrillance. Permutation entre latitude Nord et Sud.

Est ou Ouest

Disponible pour les coordonnées géodésiques locales ou les coor-
données géodésiques WGS 1984 quand Longitude Locale ou Longi-
tude WGS84 sont en surbrillance. Permutation entre longitude Est et
Ouest.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Ht Ellip ou |Disponibles pour des coordonnées locales. Permet de passer de Ia

Fn Alti hauteur au-dessus de I'ellipsoide a I'altitude orthomeétrique.

Fn Individ ou |Pour un nom individuel indépendant du modéle d'identifiant ou pour

Fn Libre repasser a l'identifiant suivant du modele d'identifiant configuré.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Id Point Champ éditable |Le nom du nouveau point. Le modele d'identifiant
de point configuré est utilisé. Un changement du
numéro est possible de la maniere suivante :

e Ecraser I'identifiant existant pour démarrer
une nouvelle séquence d'identifiants de
points.

e Pour un nom de point individualisé indépen-
dant du modele d'identifiant Fn Individ. Fn
Libre revient au prochain identifiant dans le
modele ID configuré.

Champs de Champ éditable |Des coordonneées géographiques négatives sont
coordonneées interprétées comme étant relatives a I'"hémis-

phere opposé ou au coté opposé du méridien.
Exemple : I'entrée de -25 °N sera stockée comme
25 °S, celle de -33 °E sera stockée comme 33 °0O.

Etape suivante

Page passe a la

page Code.
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Nouveau Point, Paramétrages de Codage dans Menu Principal: Utilisateur\Parametres de
page Code travail\Codage & Arg Liaison conditionne la disponibilité des champs et des
raccourcis-clavier suivants.

Nouveau Point

(W

Coordonnées| Code |Images

Code Point:
Description:

H&TK af

Hub&Tack

Hz: 161.2711g V: 100.0424¢ Fn abc 09:11

OK |Attrib+|

IDernier| Défaut| Page

Touche

Description

REC

Pour stocker le nouveau point entré et toutes les informations asso-
ciées.

Attrib+

Pour créer des attributs additionnels pour code de point.

NOM-A ou
VLDEF

Disponible pour les attributs pour lesquels on peut saisir un nom.
Pour mettre le champ de I'attribut ou de la valeur de I'attribut en
surbrillance. On peut modifier le nom de I'attribut et saisir une valeur
d'attribut.

Dernier

Pour rappeler les dernieres valeurs d'attributs utilisées stockées avec
ce code de point.

Défaut

Pour rappeler les valeurs d'attributs par défaut pour le code sélec-
tionné.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Code Point

Liste de sélection

Champ éditable

Quand la case Utiliser listes de codes est cochée
dans Parameétres Codage :

Les codes de la liste de codes du job sont utilisés.
Tous les codes de points de la liste de codes du
job peuvent étre sélectionnés.

La description du code est présentée comme un
champ non éditable. Les attributs sont présentés
dans des champs éditables ou non ou dans des
listes de sélection, selon leur définition.

Quand la case Utiliser listes de codes n'est pas
cochée dans Paramétres Codage :

Les codes de points peuvent étre saisis mais ne
peuvent pas étre sélectionnés dans une liste de
codes.

Un controle est exécuté pour vérifier si un code
de point de ce nom existe déja dans le job. Si c'est
le cas, un message vous est présenté. Si
Attributs : Dernier Utilisé dans Parametres
Codage, les attributs correspondants sont égale-
ment affichés.

Attribut

Champ éditable

Quand la case Utiliser listes de codes est
cochée : Jusqu'a 20 attributs sont disponibles.
Quand la case Utiliser listes de codes n'est pas
cochée : Jusqu'a huit valeurs d'attribut sont
disponibles.

Etape suivante

Pour stocker le nouveau point entré et toutes les informations associées.
Les propriétés suivantes sont stockées avec le point :
e (lasse : CTRL

e Sous-classe :

Position & Alti

e Source : Entrée utilisateur
e Source instrumentale : GPS

= [l peut survenir qu'un point portant le méme identifiant existe déja dans le job. Si les
codes et/ou les valeurs d'attributs du nouveau point et du point existant ne coincident
pas, un écran permettant leur correction vous est présenté.
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6.3.2 Edition d'un point

Acces Dans Visu & Edit:, page Points, mettez un point a modifier en surbrillance. Pressez
Editer.
Edition Point :, Les pages visibles sur cet écran dépendent des propriétés du point en cours d'édition.

page Coords

Il est possible de modifier le n® de point et, pour les points de Classe: CTRL et

Classe: EST également les coordonnées. D'autres données liées aux points sont

présentées dans des champs non éditables.

& Silidentifiant d'un point est changé, le nouvel identifiant est appliqué a tous
les points de ce nom, quelle que soit leur classe.

(& Les points de Classe: REF ne peuvent pas étre renommeés.

& Encas de modification des coordonnées d'un point précédemment utilisé dans
d'autres applications (exemple : COGO) ou pour des mesures de point caché,
les résultats de I'application concernée ne sont pas mis a jour.

@& Un point

modifié conserve la valeur correspondant a sa création pour heure.

Edition Point : Stn001 =
Coordonnées | Code |Images

Id Point:

Est:

Nord:

Alti. Ortho:

Ht Instrument:

Stn001

0.000m
0.000m
0.000m
1.500m

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:11

| Next | Plus | Page

Touche

Description

OK

Pour enregistrer les modifications.

Coord

Pour afficher d'autres propriétés de coordonnées.

Précéd

Pour afficher le point précédent dans la liste des points affichée dans
Visu & Edit:, page Points. Disponible sauf si le début de la liste est
atteint.

Suivant

Pour afficher le prochain point dans la liste des points affichée dans
Visu & Edit:, page Points. Disponible sauf si la fin de Ia liste est
atteinte.

Plus

Pour présenter des informations concernant la classe, la sous-classe,
la qualité des coordonnées 3D, la date et I'heure de stockage du
point, la source instrumentale, la source et I'argument de liaison s'il
est disponible.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Ht Ellip ou
Fn Alti

Disponibles pour des coordonnées locales. Permet de passer de la
hauteur au-dessus de I'ellipsoide a I'altitude orthométrique. Le chan-
gement du type altimétrique ne modifie pas le point.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Etape suivante

Page passe a I'écran suivant.
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Edition Point :,
page Observation

Disponible lorsque le point modifié est de la Classe: MESUR.

Pour des points GPS

Le nom de la station de référence en temps réel a partir de laquelle le point GPS/GNSS
a été mesuré, le nom de I'antenne utilisée pour mesurer le point et les valeurs des
lignes de base sont présentés dans des champs non éditables / d'observations.

Pour des points TPS

Il est possible de modifier la hauteur du réflecteur. Le nom de la station a partir de

laquelle le point a été mesuré est présenté dans un champ non éditable.

&> La modification de la hauteur du réflecteur entraine un nouveau calcul de I'alti-
tude du point.

Les variables de distance A Hz, AV, A Dist Pente sont présentées dans un champ non

éditable, en cas de mesure dans les deux positions de la lunette.

Plus permet d'afficher I'angle horizontal ou le gisement entre le point et I'instrument.

Etape suivante
Page permet de passer a la page suivante.
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Edition Point :, Disponible pour les points GNSS enregistrés en mode temps réel, mais pas pour les
page Info RTK points moyens ou médians.

Aucun des champs n'est éditable.

L'information est obtenue de Ia part de Paramétres Généraux et des données accom-
pagnant l'information temps réel et la connexion Ntrip.

Edition Point : MAXNEAR.004

Coordonnées |Observation| Info RTK Annotati <|»
Type de solution réseau:

Solution réseau
Réseau GNSS: MAX

Format Données: RTCM v3
No. de stations de réf:

1
Adresse 1P: 217.193.169.30
Hz: 161.2711g Vi 100.0424g Fn abc  09:12

Description des champs

Champ Option Description
Type de solu- |Mono-Station Affiché lorsque Utiliser réseau temps réel n'est
tion réseau pas coché dans |'écran Parametre temps réel

mobile, page Réseau temps réel.

Solution réseau |Affiché lorsque Utiliser réseau temps réel est
coché dans I'écran Parametre temps réel mobile,
page Réseau temps réel.

Typeréseau |FKP, VRS, MAX, |Le type de réseau de référence sélectionné dans
i-MAX Parametre temps réel mobile. Se reporter au
paragraphe"Parametre temps réel mobile, page
Réseau temps réel".

Plus proche Si Type réseau: Plus proche est sélectionné dans
Parameétre temps réel mobile, une solution a base
unique est calculée et le nombre de stations de
base est égal a 1.

Format Champ non Se reporter au paragraphe"Parameétre temps réel
éditable mobile, page Général".

No. de Champ non ¢ Pour les solutions a une seule base, ce nombre

stations de réf | éditable est toujours égal a 1.

e Pour VRS et i-MAX, ce nombre est toujours égal
a 1 puisqu'il n'est pas possible de déduire le
nombre de stations de base contribuant aux
corrections VRS ou i-MAX du format de
donnees.

e Pour les solutions en réseau, ces informations
se déduisent des données. Seuls RTCM v3 et
Leica 4G peuvent fournir ce nombre.

Point d'accés |Champ non Nom du flux de données de correction sélec-
éditable tionné dans le tableau source recu dans Port IP.
Disponible pour du RTK en réseau avec Ntrip.
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Edition Point :, page
Code

Edition Point :,
page Annotations

Edition Point :,
page Moyenne

Champ Option Description

L'information est disponible pour toutes les
connexions Ntrip indépendamment de Type
réseau utilisé. L'information est dérivée de Para-
meétres connexions, définie manuellement ou
sélectionnée a partir de Table Source NTRIP.

Point mesuré |Champ non Disponible pour le réseau RTK avec Ntrip et MAX,

dans le réseau | éditable et le format de données RTCM v3 ou Leica 4G.

User ID Champ non Disponible pour ligne de base simple RTK, réseau
éditable RTK avec/sans Ntrip.

Etape suivante
Page passe a I'écran suivant.

Disponible lorsque le point modifié est de la Classe : MESUR.

Le code de point et I'information du code peuvent étre modifiés. Tous les codes de
points du job peuvent étre sélectionnés.

La description du code est présentée sous forme de champ non éditable.

Les attributs sont présentés dans des champs éditables ou non ou dans des listes de
sélection, selon leur définition.

Les valeurs d'attributs présentées dépendent du paramétrage réalisé dans Parameétres
Codage. Attributs : Dernier Utilisé présente les derniéres valeurs d'attributs utilisées
stockées pour ce code de point dans Ia liste de codes active. Attributs : Valeurs par
défaut présente les valeurs d'attributs par défaut pour ce code de point, s'il existe.

& |l peut survenir qu'un point portant le méme identifiant existe déja dans le job.
Si les codes et/ou les valeurs d'attributs du nouveau point et du point existant
ne coincident pas, un écran permettant leur correction vous est présente.

Etape suivante
Page permet de passer a la page suivante.

Disponible lorsque le point modifié est de la Classe: NAV ou de la Classe: MESUR et
qu'il ne s'agit pas d'un point décalé.

Les commentaires a stocker avec le point peuvent étre modifiés.

Etape suivante
Page permet de passer a la page suivante.

Disponible lorsque le point modifié est de la Classe: MOYE.

Reportez-vous au paragraphe "6.3.3 Page Moyenne" pour une description détaillée.
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6.3.3 Page Moyenne

Description Un méme point peut étre mesuré a plusieurs reprises pour obtenir un contréle des
mesures.
La classe de point MESUR est affectée a ces points mesurés. Les différents triplets de
coordonnées mesurés d'un méme point peuvent étre enregistrés sous le méme iden-
tifiant. Si le mode de la moyenne est activé, une moyenne est calculée lorsque
plusieurs triplets de coordonnées mesurés sont disponibles pour le méme identifiant
de point.
Le point moyenné se voit attribuer la classe MOYE. Il est vérifié si les écarts entre
chacun des points et la valeur moyenne sont dans les limites configurées sous Modifier
Job:, page Moyenne.
Au terme du calcul de la moyenne, la page Moyenne devient disponible dans Edition
Point : et accessible depuis I'application de Lever. Les fonctions disponibles sur la page
Moyenne dépendent du mode sélectionné pour la moyenne.

Calcul de la Définition du mode de calcul de la moyenne et configuration des limites

moyenne Le mode de calcul de la moyenne et les limites sont configurés dans Modifier Job:,
page Moyenne. Reportez-vous au paragraphe "5.3 Caractéristiques et modification
d'un job".

Description des modes de calcul de la moyenne

Mode de Description

calcul de la

moyenne

Moyenne La moyenne en planimétrie et en altimétrie est calculée lorsque

plusieurs triplets de coordonnées mesurés sont enregistrés pour le

méme point. Selon la méthode de calcul sélectionnée, une moyenne
pondérée ou arithmétique (sans pondération) sera calculée. La classe
MOYE est affectée au point moyenné.

Les distances (horizontale et verticale) séparant les points mesurés
de la moyenne sont calculées et affichées sur la page Moyenne.

Un contrdle est effectué sur les écarts en position et en altitude
entre le point moyenné et le point a stocker, afin de vérifier qu'ils
n'excédent pas les limites fixées.

Différences La description fournie pour la Moyenne s'applique également aux
Absolues Différences Absolues. En outre, la différence absolue entre deux
points sélectionnés dans une liste de points mesurés portant tous le
méme identifiant est calculée et il est vérifié qu'elle est bien dans les
limites fixées.

Off La fonction de la moyenne est désactivée. Aucune moyenne en plani-
métrie ou en altimétrie n'est calculée lorsque plusieurs triplets de
coordonnées mesurés sont enregistrés pour le méme point.

Moyenne avec des points uniquement connus en planimétrie ou en altimétrie
La moyenne peut traiter les points uniqguement connus en planimétrie, ceux unique-
ment connus en altimétrie et ceux connus en planimétrie et en altimétrie.
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Acces La page Moyenne est accessible si
pas a pas Mode Moyenne: Moyenne ou Mode Moyenne: Différences Absolues est configuré
dans Modifier Job:, page Moyenne.

ET

plusieurs triplets de coordonnées mesurés sont enregistrés pour le méme point
sous le méme identifiant.

Acces depuis la gestion de données

Etape

Description

1.

Dans Visu & Edit:, page Points, mettre un point a éditer en surbrillance.

2.

Editer pour ouvrir Edition Point :, page Moyenne.

Acces depuis le levé.

Dans I'application Levé, la page Moyenne est accessible quand I'interface Mobile RTK
est active.

Dans Lever, page Points, presser Fn Moyen ou Fn ABS pour accéder a Edition Point
., page Moyenne.
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Edition Point :, Tous les triplets de coordonnées mesurés enregistrés sous le méme Id de point sont

page Moyenne présentés.
Edition Point : 1018 ==
Moyenne [Images
Utilise heure dPos dHt 1
Auto 18:08:33 0.000 0.000
----- 14:22:47 --—- -
Hz: 161.2711g = 100.0424g Fn abc 09:12

OK | Util |Editer | Suppr| Plus | Page

Touche

Description

REC

Pour enregistrer les modifications.

util

Pour commuter entre les options dans la colonne Utilise pour le
triplet de coordonnées en surbrillance. Pour inclure/exclure ce triplet
dans le/du calcul de la moyenne.

Editer

Pour afficher et modifier le triplet de coordonnées mesuré en surbril-
lance. Il est possible de modifier le n° de point et la hauteur
d'antenne sans affecter les autres classes du point de méme nom.
Les coordonnées sont mises a jour. Une modification de code doit
étre un changement global pour le point moyenné.

Exemple : Un n° de point erroné est associé a 'un des triplets de
coordonnées mesuré qui devrait donc étre exclu de la moyenne. Une
modification de I'ld de point entraine un changement de nom pour le
point qui ne contribue plus alors a la moyenne.

Suppr

Pour supprimer le triplet de coordonnées en surbrillance. La moyenne
est recalculée.

Plus

Pour permuter entre la date et I'heure de stockage du point et Ia
qualité des coordonnées 3D.

Page

Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Diffs

Disponible avec la configuration Mode Moyenne : Différences Abso-
lues et Oui sont définis dans la colonne Utilise pour exactement deux
mesures. Pour afficher les différences de coordonnées absolues
lorsqu'un systeme de coordonnées local est actif. Les différences qui
dépassent Ia limite définie sont signalées par !.
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Description des colonnes

Colonne

Description

Utilise

Utilisation d'un triplet de coordonnées mesuré dans le calcul de la

moyenne.

e Auto
Le triplet de coordonnées est inclus dans le moyennage s'il se
trouve dans la plage de moyenne tolérée définie sur la page Modi-
fier Job:Moyenne.

e Oui
Le triplet de coordonnées est toujours inclus dans le calcul de
moyenne méme s'il se trouvait en dehors de Ia limite de moyen-
nage définie sur la page Modifier Job::Moyenne.

* Non

Le triplet de coordonnées n'est jamais intégré dans le calcul de Ia
moyenne.

Le triplet de coordonnées ne peut pas étre inclus dans le calcul de
la moyenne. Automatiquement défini par le systéme.

Util commute entre les options.

heure

L'heure de stockage du triplet de coordonnées mesuré.

Date

La date de stockage du triplet de coordonnées mesuré. Le format est
tel que défini dans Unités et Formats, page Heure.

dPos

La distance horizontale entre le triplet de coordonnées mesuré et la
moyenne. dPos : ----- indique une information non disponible, par
exemple pour un point défini uniquement en hauteur.

dHt

La distance verticale entre le triplet de coordonnées mesuré et Ia
moyenne. dHt: ----- indique une information non disponible, par
exemple pour un point défini uniquement en position.

Disponible pour les triplets de coordonnées mesurés avec Auto ou
Ouidans la colonne Utiliser si Mode Moyenne: Moyenne. Indique un
dépassement des limites.

Etape suivante

REC enregistre les modifications.
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6.4
6.4.1

Gestion de lignes/surfaces
Vue d'ensemble

Description

Une ligne/surface se compose de points et peut étre créée ou modifiée dans Visu &
Edit:, pages Lignes et Surface. Les points constitutifs sont a mesurer au sein d'une
application. Tous les points peuvent étre utilisés a I'exception des points auxiliaires.
Des points peuvent étre simultanément affectés a une ou plusieurs lignes et/ou
surfaces.

A une ligne/surface peut étre associé
e un style pour son affichage dans MapView.
e un code indépendant des codes des points composant la ligne ou la surface.

Des points peuvent étre affectés a une ligne ou a une surface lorsque celle-ci est
ouverte. Reportez-vous au paragraphe "6.2 Acces a la gestion de données" pour des
informations sur 'ouverture d'une ligne ou d'une surface.
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6.4.2 Création d'une nouvelle lighe/surface

= Les fonctions des écrans et des champs sont similaires pour la création des lignes et
des surfaces. Les descriptions fournies pour les lignes s'appliquent également aux
surfaces.

Acces Dans Visu & Edit:, page Lignes, pressez Nouv.

Nouve”? Il,gne, Nouvelle ligne =
page Géneral Général | Code |Images
Ligne: Line0002

Points a stocker:  [Tous les points v

Style: ‘ v

Couleur:

Touche Description

REC Pour stocker la nouvelle ligne entrée et toutes les informations asso-
ciées.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Individ ou |Pour un nom individuel indépendant du modeéle d'identifiant ou pour

Fn Libre repasser a l'identifiant suivant du modele d'identifiant configuré.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Ligne Champ éditable |Nom de la nouvelle ligne. Le modele d'identifiant
configuré pour les lignes est utilisé. Un change-
ment du numéro est possible de la maniere
suivante :

e Pour démarrer une nouvelle séquence d'iden-
tifiants de ligne, écraser l'identifiant de ligne
existant.

e Pour un nom de point individualisé indépen-
dant du modele d'identifiant Fn Individ. Fn
Libre revient au prochain identifiant dans le
modele ID configuré.

Points a Liste de sélection |Le type de points utilisés pour former la ligne
stocker durant le lever.
Style Liste de sélection |Style dans lequel les lignes/surfaces sont repré-

sentées dans MapView et LGO. Pour Code
Ligne: <Aucun> a la page Code, on peut sélec-
tionner un style de ligne dans une liste de sélec-
tion. Dans les autres cas, le style de ligne défini
pour le code de ligne sélectionné est présenté.

Couleur Liste de sélection |La couleur dans laquelle la ligne est présentée.

Etape suivante
Page passe a la page Code.
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Nouvelle ligne, Paramétres pour Codage dans Menu Principal: Utilisateur\Parameétres de
page Code travail\Codage & Arg Liaison conditionne la disponibilité des champs et touches de
fonctions suivants.
(& Lavaleur pour Heure Début avec laquelle |a ligne est enregistrée correspond a
I'heure de pression de REC. La méme valeur est assignée a la valeur Heure Fin
jusqu'a I'gjout d'un nouveau point a la ligne.

Nouvelle ligne | D
Général| Code |Images

Code Ligne:
Description:

Style:
Couleur:

<Aucun> nd

Hz: 161.2711g

V: 100.0424g Fn abc 09:12

OK |Attrib+|

|[Dernier| Défaut | Page

Touche

Description

REC

Pour stocker la nouvelle ligne entrée et toutes les informations asso-
ciées. Toute ligne ou surface existante ouverte est fermée.

Attrib+

Pour créer des attributs supplémentaires pour ce code de ligne.

NOM-A ou
VLDEF

Disponible pour les attributs pour lesquels on peut saisir un nom
d'attribut. Pour mettre le champ du nom d'attribut ou de la valeur
d'attribut en surbrillance. Case a cocher

Dernier

Pour rappeler les dernieres valeurs d'attributs utilisées stockées avec
ce code de ligne.

Défaut

Pour rappeler les valeurs d'attributs par défaut pour le code sélec-
tionné.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Viva Series, Données - Données

69



Création de
lignes/surfaces avec
un maximum d'effi-
cacité

Description des champs

Champ Option Description

Code Ligne

Le code de ligne a enregistrer avec le point.

Liste de sélection |Quand la case Utiliser listes de codes est cochée

dans Parameétres Codage :

Tous les codes de lignes de la liste de codes du job
peuvent étre choisis.

La description du code est présentée comme un
champ non éditable.

Le style de ligne est présenté tel que défini pour
le code de ligne sélectionné. Il s'agit du style dans
lequel les lignes/surfaces sont représentées dans
MapView et LGO. Pour la configuration Code
Ligne: <Aucun>, on peut le changer.

Les attributs sont présentés dans des champs
éditables ou non ou dans des listes de sélection,
selon leur définition.

Champ éditable |Quand la case Utiliser listes de codes n'est pas

cochée dans Parametres Codage :

Les codes de lignes peuvent étre saisis mais ne
peuvent pas étre sélectionnés dans une liste de
codes.

Un contrdle est effectué pour vérifier si un code
de ligne de ce nom existe déja dans le job. Si tel
est le cas, le style et la couleur de la ligne sont
copiés depuis le code existant et présentés dans
des champs non éditables. Si Attributs: Dernier
Utilisé dans Parametres Codage, les attributs
correspondants sont également affichés.

Attribut Champ éditable |Si la case Utiliser listes de codes est cochée :

jusqu'a 20 valeurs d'attribut sont disponibles.
Sila case Utiliser listes de codes n'est pas cochée
: jusqu'a huit valeurs d'attribut sont disponibles.

Etape suivante

REC stocke la nouvelle ligne entrée et toutes les informations associées.

Sl I'objectif est de
créer

ALORS

de multiples
lignes/surfaces avec
des identifiants de
lignes/surfaces
conseécutifs

utilisez le raccourci-clavier / la fonction du menu des favoris
Créer Ligne (Rapide)/Créer Surface (Rapide). Presser le
raccourci-clavier ou sélectionner la fonction depuis le 3> menu
Mes favoris GNSS permet de créer et de stocker immédiatement
la nouvelle ligne/surface. Pour I'identifiant de ligne/surface, le
modele tel que défini dans Matricules des Pts/Lig/Surf est
utilisé. Le code et les attributs sont repris de la derniéere
ligne/surface créée.

des lignes/surfaces
avec certains codes

utilisez le codage rapide. La liste de codes du job doit contenir
des codes rapides de lignes/surfaces. En saisissant le code
rapide, une nouvelle ligne/surface est créée et immédiatement
stockée avec le code et les attributs associés a cette
ligne/surface. Pour I'identifiant de ligne/surface, le modéle tel
que défini dans Matricules des Pts/Lig/Surf est utilisé.
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6.4.3 Edition d'une ligne/surface

= Les fonctions des écrans et des champs sont similaires pour la création des lignes et
des surfaces. Les descriptions fournies pour les lignes s'appliquent également aux
surfaces.

Acces Dans Visu & Edit:, page Lignes, pressez Editer.

Editer la Ligne,
page Général

Editer la Ligne: Line0002 &=

Général |Points | Code |Images

Ligne:

Points a stocker:  [Tous les points v

Style: | v

Couleur: I

Nbre de Points: 0

Longueur: = -—-- m

Hz: 1612711g _ V: 100.0424g Fn abc_ 09:12

| Plus | Page

Touche Description

REC Pour enregistrer les modifications.

Plus Pour afficher Heure Fin et Date Fin.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Ligne Champ éditable |Le nom de la ligne peut étre modifié.

(& |l estimpossible d'attribuer un Id de ligne
déja existant a une autre ligne.

Points a Liste de sélection |Le type des points utilisés pour former la ligne

stocker durant le lever est éditable.

Style Champ éditable |Style de ligne dans lequel les lignes/surfaces sont

représentées dans MapView et LGO.

Couleur Champ éditable |La couleur dans laquelle Ia ligne est présentée.

Nbre de Points|Champ non Le nombre de points contenus dans la ligne.

éditable

Longueur Champ non La somme des distances entre les points dans

éditable I'ordre séquentiel de leur stockage pour la ligne.
Cette longueur peut étre une distance horizontale
en projection ou une distance géodésique définie
sur I'ellipsoide WGS 1984.

Date début et |Champ non L'heure/date de création de Ia ligne.

Heure Début |éditable @& Une ligne modifiée conserve la valeur
correspondant a sa création dans le
champ Heure Début.

Date Fin et Champ non L'heure et Ia date auxquelles le dernier point a été

Heure Fin éditable ajouté a la ligne. Elles peuvent différer de celles

associées a la création de la ligne. Les valeurs ne
changent pas aprés la suppression du dernier
point ajouté ou aprés son édition sauf si un point
supplémentaire est ajouté a Ia ligne.

Etape suivante

Page passe a la page Points.
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Editer la Ligne, Tous les points appartenant a la ligne sont listés. Le point ajouté en dernier lieu a la

page Points ligne est présenté en téte de liste.
Editer la Ligne: Line0002 *S
(Général| Points | Code [Images|
Point cQ 3D Classe
Bl 0.000 CTRL
Al 0.000 CTRL
Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:12

OK |Ajouter| Editer | Suppr | Plus | Page

Touche

Description

REC

Pour enregistrer les modifications.

Ajouter

Pour ajouter un point existant du job de travail a la ligne. Un nouveau
point est ajouté chronologiquement apreés (c.-a-d. au-dessus) le
point mis en surbrillance lorsque la touche est pressée. La valeur de
Heure Fin a la page Général change lorsqu'un point est gjouté a la
ligne.

Editer

Pour modifier le point en surbrillance.

Suppr

Pour retirer le point en surbrillance de la ligne. Le point lui-méme
n'est pas supprimé.

Plus

Pour afficher des informations sur les codes de points s'ils sont
stockés avec la ligne, Ia date et I'heure de stockage de la ligne, la
qualité des coordonnées (3D), la classe et le drapeau de I'argument
de liaison.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Etape suivante

Page passe a la page Code.
Editer la Ligne, Le code de la ligne peut étre modifié. Tous les codes de ligne peuvent étre sélec-
page Code tionnés. Pour Voir code Ligne: Aucun(e), le style de ligne peut étre modifié.

La description du code est présentée sous forme de champ non éditable.

Les attributs sont présentés dans des champs éditables ou non ou dans des listes de
sélection, selon leur définition.

Etape suivante

REC permet de stocker les changements.
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6.5 Enregistrement

Description Une liste de tous les objets et codes libres du job de travail est affichée par ordre chro-
nologique.

Acces Acces depuis la gestion de données

pas a pas Dans Visu & Edit:, page Points, pressez Fn Tout pour accéder a Enregistrement.

Enregistrement

Acces depuis la gestion de job
Dans Modifier Job:, page Général, pressez Fn Tout pour accéder a Enregistrement.

Dans la colonne Données Enreg, tous les points, toutes les lignes et toutes les
surfaces ainsi que tous les codes libres enregistrés dans le job actif sont présentés.
Ces données sont toujours triées par I'heure, I'enregistrement le plus récent occupant
la téte de liste. Pour les lignes et les surfaces, c'est la valeur de Heure Début qui est a
considérer.

Enregistrement: fixpoint job &5
Données Enreg Type

1016 Paint
1011 Paint
1010 Paint
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn_abc  09:12

OK | Nouv | Editer | Suppr | Plus |

Touche Description
OK Pour fermer |'écran.
Nouv Pour insérer un code libre sous / avant I'enregistrement ou I'objet

actuellement en surbrillance. La fonction d'insertion d'un code libre
est identique a celle de saisie d'un code libre durant un lever.

Editer Pour modifier I'objet ou le code libre en surbrillance. La fonction
d'édition d'un code libre est identique a celle de saisie d'un code libre
durant un lever. Se reporter au paragraphe"26.3 Codage libre".

Suppr Pour supprimer I'objet ou le code libre en surbrillance.

Plus Pour afficher des informations concernant le type de données enre-
gistrées, I'heure et Ia date de leur stockage ou, pour des lignes et des
surfaces, I'instant de leur création, de méme que les codes s'ils sont
stockés pour certains objets.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
OK retourne a I'écran depuis lequel Enregistrement a été ouvert.
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6.6
6.6.1

Tri de points et filtres
Tri et filtrage de points, de lignes et de surfaces

Description

&

Acces

Tris et Filtres,
page Points

Les parametres de tri définissent I'ordre des objets dans le job de travail. Les para-
metres de filtrage définissent les objets a afficher.

Trois types de filtres sont disponibles :

Filtre de point : Un filtre de point actif présente les points sélectionnés dans Visu
& Edit:, page Points.

Filtre de ligne : Un filtre de ligne actif présente les lignes sélectionnées dans
Visu & Edit:, page Lignes.

Filtre de surface :  Un filtre de surface actif présente les surfaces sélectionnées
dans Visu & Edit:, page Surface.

Pour plus d'informations sur I'appareil photo et les images, se reporter au paragraphe
"34.4 Gestion des images".

Les parametres de tri et de filtrage sont stockés dans le job. lls sont mémorisés apres
la mise hors tension de l'instrument.

Lorsqu'un job devient actif, les parametres de tri et de filtrage qui lui sont associés
sont enregistrés dans la mémoire interne. Sile périphérique de stockage de données
est formaté, les parametres de tri et de filtrage ayant servi en dernier lieu sont utilisés
pour le job Defaut.

Lorsqu'un nouveau job est créé, les parametres de tri et de filtrage de ce qui était le
job de travail sont copiés dans le nouveau job.

Un changement intervenant dans le job de travail affecte les parametres de tri et de
filtrage des objets. Les parametres sont modifiés, ceux du job sélectionné étant
adoptés.

Un filtre actif pour un objet est indiqué dans Visu & Edit: par le symbole * situé a la
droite du nom de la page.

Dans Visu & Edit: sur la page Points, Lignes ou Surface, pressez Fn Filtre pour
accéder a Tris et Filtres.

Les champs disponibles sur cet écran dépendent du paramétrage sélectionné pour
Filtre.

Tris et Filtres | ©
Points |Ligne |Surface |[Images

Tri: Heure décroiss. | |
Filtre: Classe la plus Elevée v |
Hz: 161.2711g _ V: 100.0424g Fn abc 09:12

|Implan| Page
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Touche

Description

OK

Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué. Les parametres de tri et de filtrage sélectionnés
sont appliqués.

Codes..

Disponible avec la configuration Filtre: Code Point. Pour définir les
filtres des codes. Se reporter au paragraphe"6.6.2 Filtre de code de
point, de ligne et de surface".

Implan

Pour filtrer des points pour I'application d'implantation. Se reporter
au paragraphe"6.6.3 Filtre d'implantation”.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Trier par Id Pt croissant 1, Id | Toujours disponible. La méthode de tri des

Pt décroissant |, points.

Heure croissante 1

ou Heure décroiss.

!

Filtre Toujours disponible. La méthode de filtrage
des points.

Aucun Présente tous les points.

Classe la plus Présente les points de la classe la plus élevée.

Elevée

Plage Id Pt Présente les points dont les identifiants sont
compris entre les |d de début et de fin entrés.
Les points sont justifiés a gauche et triés par
le caractere initial de leur identifiant.

*Id Pt* Présente les points dont les identifiants coin-
cident avec la chaine de caracteres entrée.

Temps Présente les points enregistrés durant l'inter-
valle de temps précisé.

Classe Présente les points de |a classe sélectionnée.

Instrument Présente les points saisis au moyen de
I'instrument sélectionné ou du logiciel
indiqué.

Type Coordonnées |Présente les points du type de coordonnées
sélectionné.

Code Point Présente les points auxquels les codes sélec-
tionnés sont associés.

Rayon depuis Pt Présente les points se trouvant dans les
limites du cercle défini a partir du point
indiqué. Le rayon est la distance horizontale.

Ligne Individ. Présente les points formant Ia ligne sélec-
tionnée. Cette option peut se révéler utile
durant une implantation.

Surface Indiv. Présente les points formant la surface sélec-
tionnée. Cette option peut se révéler utile
durant une implantation.

Id Début Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre: Plage
Id Pt. Le premier point a afficher.
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Champ

Option

Description

Id Fin Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre: Plage
Id Pt. Le dernier point a afficher.
Recherche Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre: *Id Pt*.

* et ? sont pris en charge. * remplace un
nombre indéfini de caractéres inconnus. ?
remplace un seul caractéere inconnu.

Date début

Champ éditable

Disponible avec la configuration Filtre:
Temps. La date du premier point a afficher.

Heure Début

Champ éditable

Disponible avec la configuration Filtre:
Temps. L'heure du premier point a afficher.

Date Fin Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre:
Temps. La date du dernier point a afficher.

Heure Fin Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre:
Temps. L'heure du dernier point a afficher.

CTRL, ADJ, Voir ou Masqué Disponible avec la configuration Filtre: Classe.

REF, MOY, Les classes définies sont affichées ou

MESUR, NAYV, masquées.

EST, Aucun

Vue Disponible avec la configuration Filtre: Classe.

Triplet principal Les triplets de coordonnées de la classe la
plus élevée sont présentés.

Tous les Triplets | Toutes les classes d'un triplet de coordon-
nées sont présentées.

Instrument Tout, TS, GNSS, Disponible avec la configuration Filtre: Instru-

Leica Geo Office, |ment. Les points en provenance de ce type
Niveau, Contréleur, |d'instrument sont présentés.
Logiciel Externe ou
Inconnu
Type WGS84 Seul ou Disponible avec la configuration Filtre: Type
Local seul Coordonnées. Les points du type de coor-
données choisi sont présentés.

Id Point Liste de sélection  |Disponible avec les configurations Filtre:
Rayon depuis Pt. Le point auquel le rayon est
appliqué. L'ouverture de Ia liste de sélection
entraine celle de Visu & Edit:. Se reporter au
paragraphe"6.2 Accés a la gestion de
données".

Rayon Champ éditable Disponible avec la configuration Filtre: Rayon
depuis Pt. Le rayon du cercle au sein duquel
les points sont présentés.

Voir Id Ligne Liste de sélection |Disponible avec la configuration Filtre: Ligne

Individ.. L'ouverture de la liste de sélection
entraine celle de Visu & Edit:. Se reporter au
paragraphe"6.2 Accés a la gestion de
données".

Voir Id surface

Liste de sélection

Disponible avec la configuration Filtre:
Surface Indiv.. L'ouverture de Ia lise de sélec-
tion entraine celle de Visu & Edit: Se reporter
au paragraphe"6.2 Acces a la gestion de
données".

Etape suivante

Page passe a la page Lignes.
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Tris et Filtres,

P . t Tris et Filtres =)
ages Lignes e Points| Ligne |Surface |[Images
Surface - ———
Tri: Hre Fin Décroissant |4
Filtre: Aucun v
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:12

Touche

Description

OK

Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué. Les parametres de tri et de filtrage sélectionnés
sont appliqués.

Codes..

Disponible avec la configuration Filtre: Group Code/Code. Pour
sélectionner les codes de lignes a utiliser.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Trier par |ld Ligne Croissant, Id Ligne |Toujours disponible. La méthode de tri
Décroisant, Hre Déb Crois- |des lignes.

sant, Hre Déb Décroissant,
Hre Fin Croissant, Hre Fin
Décroissant

Filtre

Toujours disponible. La méthode de
filtrage des lignes.

Aucun Présente toutes les lignes.
Group Code/Code Présente les lignes auxquelles les codes

sélectionnés sont associés.

Etape suivante

OK ferme |'écran.
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6.6.2

Filtre de code de point, de ligne et de surface

Acces
pas a pas

Filtre Code Point

Un filtre de code existe pour chaque objet. Les filtres de codes de points, de lignes et
de surfaces sont indépendants les uns des autres. Les fonctions sont identiques. Pour
plus de clarté, le filtre de code de point est décrit dans la suite.

Etape |Description
1. Dans Tris et Filtres, sélectionnez Filtre: Code Point.
2. Pressez Codes.. pour accéder a Filtre Code Point.

Cet écran présente les codes de points du job de travail de méme que les codes actuel-
lement utilisés en tant que filtres. Les codes de point sont triés selon le paramétrage
de Trier les Codes.

© XE kLT e ﬁql’"ﬁ.

Filtre Code Point

Code Activé

NAIL Our

CLNE 0ouI

EPAV OuI

ESHD our

TRED OuI

FWBD ouI

BUSH OuI

FHYD OUI

3DCQ:0.943m 2DCQ:0.489m 1DCQ:0.806m abc  10:01

|GROUP| UTIL |AUCUN

Touche Description

OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.

Groupe Pour activer et désactiver des groupes de codes. Ouvre Groupes
Codes. Tout groupe de codes précédemment désactivé est présenté
ici comme étant désactivé. Les codes faisant partie d'un groupe de
codes désactivé ne sont pas affichés dans Filtre Code Point.

Utiliser Pour activer et désactiver le filtre pour le code en surbrillance.

Aucun ou Tout

Pour désactiver ou activer tous les codes de points.

Fn Trié

Pour définir I'ordre des codes. Ouvre Trier les Codes.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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6.6.3

Filtre d'implantation

Description

Acces

Filtre Implantation

Les parametres de cet écran définissent un filtre pour I'application d'implantation. Le
filtre d'implantation peut étre appliqué pour présenter des points déja implantés ou
des points qui restent a implanter.

Le filtre d'implantation agit en complément de tout autre filtre défini dans Tris et
Filtres. Les points restant a implanter avec un code particulier peuvent par exemple
étre filtrés.

Dans Tris et Filtres, page Points, pressez Implan pour accéder a Filtre Implantation.

Filtre Implantation =)

Vue: v

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:12

Touche Description

OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.

Reset Pour restaurer le drapeau d'implantation pour tous les points du job
de travail actuel.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Vue Tous les points  |Présente tous les points.
Points a Présente les points n'ayant pas encore été
Implanter implantés.
Points Implantés |Présente les points déja implantés.
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6.7 Scan Viewer

Description Scan Viewer est disponible sur MS50.
Scan Viewer est une visionneuse de nuages de points. Un ou plusieurs scans peuvent
étre visualisés.
Scan Viewer et I'onglet Scans dans le module de gestion de données sont disponibles
des qu'il y a un scan dans le job de données.
Scan Viewer fournit une vue en perspective des nuages de points 3D, permettant une
meilleure compréhension globale des données mesurées.
On peut naviguer dans les données affichées :

Acces Etape |Description
1. Dans Visu & Edit:, page Scans, mettre un scan en surbrillance et presser
Affichage pour configurer OUI dans la colonne Affichage.
&  Pour configurer OUI dans la colonne Affichage pour I'ensemble des
scans, presser Fn Tout.
2. Presser Visu.
Affichage du scan Affichage du scan

Hz: 257°1836" V: 269°16'10" Fn abc 14:11

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran Visu & Edit:, page Scans.

Fn Config Pour configurer Scan Viewer. Se reporter au paragraphe "Parameétres
d'affichage des scans".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Paramétres d'affi-

chage des scans

Icones de barre
d'outils

Description des champs

Champ Option Description
Couleur Liste de sélection |Couleur de fond.
arriere-plan

Couleurnuage |Intensité Le nuage de points est coloré en fonction de
de points I'intensité du signal EDM recu.

Couleur unique |Une seule couleur est appliquée a un nuage de
points. Si plusieurs scans sont disponibles,
chaque nuage de points a une couleur différente.
Une table de couleurs est définie a I'arriere-plan.
Elle est utilisée pour affecter des couleurs a
chaque nuage de points.

RGB Le nuage de points est coloré en fonction des
valeurs RVB (rouge, vert, bleu) de I'image panora-
mique. Si une image panoramique a été prise lors
de la définition d'un scan, les valeurs RVB sont
disponibles.

Icone Description
Pour faire défiler la barre d'outils Scan Viewer.
»
W
A L'icone d'adaptation permet de présenter toutes les données affi-
4 »r chables en utilisant I'échelle Ia plus grande possible.

Zoom avant sur la carte.
& Une pression de ESC arréte le zoomage.

Zoom arriére sur la carte.
&> Une pression de ESC arréte le zoomage.

Pour effectuer un zoom avant dans un nuage de points en temps
réel, en effleurant I'écran et en déplacant le stylet vers le haut. Pour
effectuer un zoom arriere, déplacer le stylet vers le bas de I'écran.

Pour tourner le nuage de points en 3D. Le point de rotation est le
point de scan le plus proche de la visionneuse 3D.

Pour commuter entre les vues en perspective prédéterminées a zoom
ajusté : vue du dessus, vue de devant et vue de coté.

R EIRIPOIFCIE

(

Pour changer la taille de pixel d'un point de scan individuel affiché
dans la visionneuse.
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Listes de codes

Vue d'ensemble

Les étapes menant
de la création a
I'utilisation d'une
liste de codes

Il est recommandé de créer une liste de codes dans LGO. Une liste de codes peut étre
transférée de LGO vers la mémoire interne de l'instrument au moyen du périphérique
de stockage de données.

Instrument

Gestion de liste de
codes : créer une
liste de codes

LGO

Transfert
série

Utilitaires :
transfert

Périphérique de
stockage de
données

Mémoire interne : liste de codes de la mémoire interne ‘ <J

Sélection de liste(s) de codes pour un job :
copie de codes

Job : liste de codes de job

La création, I'édition et la gestion de listes de codes font I'objet du présent chapitre.
Afin qu'une liste de codes puisse étre utilisée sur I'instrument, elle doit étre transférée

du périphérique de stockage de données vers la mémoire interne.
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7.2 Acces a la gestion de listes de codes

Acces Etape |Description

1. Allez dans Modifier Job:, page Liste de codes lorsque vous créez un nouveau
job ou modifiez un job de travail ou de contréle existant.

2. Ouvrez la liste de sélection de la Liste Codes.

Liste de codes Toutes les listes de codes stockées dans la mémoire interne sont répertoriées.

Liste de codes |5

Nom Date

123 13.05.2013
Qcodes 13.05.2013

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK ‘ Nouv ] Editer \ Suppr[ Plus ’

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran précédent. Les codes de la liste en surbril-
lance sont copiés dans le job de travail.

Nouv Pour créer une liste de codes. Se reporter au paragraphe"7.3 Créa-
tion/Edition de liste de codes".

Editer Pour modifier Ia liste de codes en surbrillance. Se reporter au para-
graphe"7.3 Création/Edition de liste de codes".

Suppr Pour supprimer la liste de codes en surbrillance.

Plus Pour afficher des informations relatives au créateur et a la date a

laquelle Ia liste de codes a été créée.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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7.3

Création/Edition de liste de codes

Acces

Nouvelle Liste de
codes ou Modifier
Liste de codes

Dans Liste de codes pressez Nouv ou Editer.

Nouvelle Liste de codes =)
Nom: ICodelist |
Description:
Opérateur: [H— |
Hz: 161.2711g _ V: 100.0424g Fn abc_ 09:13

Touche Description
REC Pour stocker la liste de codes.
Codes.. Pour ouvrir Codes, ou I'on peut créer, modifier ou supprimer des

codes, et accéder a des groupes de codes.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Nom Champ Un nom unique pour la liste de codes. Le nom peut
éditable comporter jusqu'a 16 caracteres et inclure des
espaces. Saisie obligatoire.
Description |Champ Une description détaillée de la liste de codes. Il peut par
éditable exemple s'agir de la description du travail a effectuer.
Saisie optionnelle.
Créateur Champ Le nom de la personne créant la liste de codes. Saisie
éditable optionnelle.
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7.4 Gestion des codes
7.4.1 Acces aux codes
Description La gestion de codes couvre
¢ |a création de nouveaux codes
e |'affichage de codes avec les informations qui leur sont liées
¢ |'édition de codes
¢ |a suppression de codes existants.
Acce‘s Etape |Description
pas a pas : — :
1. Dans Liste de codes, mettez la liste des codes a gérer en surbrillance.
2. Editer pour accéder a Modifier Liste de codes.
3. Codes.. pour accéder a Codes.
Codes Les codes des groupes actuellement actifs sont présentés.

Les codes répertoriés relevent de
la liste de codes sélectionnée dans la mémoire interne en cas d'ouverture de cet
écran par Nouveau job\Liste de codes

ou
de la liste de codes du job en cas d'ouverture de cet écran par Editer propriétés du
jobListe de codes

Le symbole * indique des codes auxquels des attributs sont associés.

Codes =)

Description code

999* 999
h

o i
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc  09:13

0K | Nouv | Editer | Suppr | Plus |

Touche Description

OK Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.

Nouv Pour créer un nouveau code. Se reporter au paragraphe"7.4.2 Créa-
tion/Edition de code".

Editer Pour modifier le code en surbrillance. Se reporter au para-
graphe"7.4.2 Création/Edition de code".

Suppr Pour supprimer le code en surbrillance.

Plus Pour afficher des informations relatives a la description du code, aux
codes rapides s'ils sont disponibles, aux groupes de codes et au type
de code.

Fn Groupe Pour afficher, créer, supprimer, activer et désactiver des groupes de
codes. Se reporter au paragraphe"7.5 Gestion de groupes de codes".

Fn Trié Pour trier des codes par le nom, la description, le code rapide ou le
dernier utilisé.
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7.4.2 Création/Edition de code

= Les majuscules et les minuscules sont différenciées pour les valeurs des groupes de
codes, des codes et des attributs. Ainsi, les groupes de codes Arbre et ARBRE ne sont
pas identiques.

= Des noms d'attributs déja saisis ne peuvent pas étre modifiés au sein d'une liste de
codes de job.

(= Un nouveau code peut également étre créé au sein d'un applicatif. Dans ce cas, le
nouveau code est ajouté a la liste de codes de job.

Nouveau Code ou Nouveau Code =)
Modif Code Code: 123 |
Description: F—- |
Groupe: 1 Al
Type Code: M
Argument liaison:  |Aucun(e) M
Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13

Stock |Attrib+|

Touche Description

REC Pour ajouter le nouveau code et tout attribut associé a la liste de
codes dans la mémoire interne.

Attrib+ Pour ajouter un nouveau champ éditable pour un attribut de type
normal contenant du texte.

NOM-A ou Disponible pour les attributs pour lesquels on peut entrer un nom

VLDEF d'attribut. Pour mettre le champ du nom de I'attribut ou de la valeur

d'attribut en surbrillance. Le nom de I'attribut peut étre modifié et sa
valeur a utiliser comme valeur par défaut peut étre saisie.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Code

Champ éditable

Un nom unique pour le nouveau code. Le nom
peut comporter jusqu'a 16 caractéres et inclure
des espaces. Saisie obligatoire.

Description

Champ éditable

Une description détaillée du code. Cette descrip-
tion peut étre, par exemple, la désignation
compléte si Code est une abréviation. Saisie
optionnelle.

Groupe

Liste de sélection

Le groupe de codes auquel le code est a affecter.

Type Code

Liste de sélection

[l définit I'utilisation du code. Il peut étre employé
comme code thématique pour des points, des
lignes ou des surfaces ou en tant que code libre.

Il rend un code unique. Un code peut présenter
des valeurs identiques mais des types différents
au sein d'une méme liste de codes. Exemple : un
code CHENE peut étre du type Point, Ligne,
Surface ou Libre.

Argument
liaison

Liste de sélection

Aucun(e)

Début Lig

Début Surface

Uniquement disponible avec la configuration
Type Code: Point. Pour permettre I'ouverture
d'une nouvelle ligne ou d'une nouvelle surface
méme en cas de nouvelle sélection du code de
point. La fonctionnalité est également disponible
en cas de création de listes de codes avec Gestion
de listes de codes LGO.

Sélectionner cette option pour désactiver la fonc-
tion. Aucun des autres parametres de code de
I'instrument n'est affecté par I'activation de cette
option.

En cas de nouvelle sélection d'un code de point,
une nouvelle ligne est ouverte et le point a
stocker est ajouté a cette ligne. Aucune nouvelle
ligne ne sera ouverte si un méme code de point
reste sélectionné. Le point a stocker est ajouté a
la ligne courante.

Lors de I'ouverture d'une nouvelle surface, le
comportement est identique a celui adopté lors
de I'ouverture d'une nouvelle ligne.

Style

Liste de sélection

Disponible avec les configurations Type Code:
Ligne et Type Code: Surface. Style de ligne dans
lequel les lignes/surfaces sont représentées dans
MapView et LGO.

Attribut

Champ éditable

Il est possible de créer jusqu'a vingt attributs.

&

Les attributs de type obligatoire ou fixé et
de type de valeur réel ou entier doivent
étre créés dans LGO.

Viva Series, Listes de codes

87




7.5 Gestion de groupes de codes

Acces Dans Codes, pressez Fn Groupe.

Groupes Codes Les groupes de codes répertoriés relevent de
Liste de codes sélectionnée depuis la mémoire interne en cas d'ouverture de cet
écran via Nouveau job\Liste de codes

ou

liste de codes de job en cas d'ouverture de cet écran via Editer propriétés du
jobListe de codes.

Les codes des groupes actuellement actifs sont présentés.

Groupes Codes | D

Groupe code

Activé

Défaut

OouI

Hz: 161.2711g V: 100.04249 Fn abc 09:13

Description

Pour fermer I'écran et retourner a celui depuis lequel I'acces a cet
écran s'est effectué.

Nouv

Pour créer un nouveau groupe de codes. Dans Nouveau Groupe de
Code, saisir un nom unique pour Nom. REC enregistre le nouveau
groupe de codes saisi et retourne a Groupes Codes.

Editer

Disponible pour des listes de codes dans la mémoire interne. Pour
modifier le groupe de codes en surbrillance. Dans Modifier Groupe
Codes, saisir les modifications pour Nom. REC enregistre les modi-
fications et retourne a Groupes Codes.

Utiliser

Pour activer et désactiver le groupe de codes en surbrillance. Les
codes appartenant a un groupe de codes désactivé ne sont pas affi-
chés dans Codes.

Aucun ou Tout

Pour désactiver ou activer tous les groupes de codes.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne

Description

Groupe code

Nom du groupe de codes.

Activé

Utiliser ou non le groupe de codes. Les codes d'un groupe désactivé
ne peuvent pas étre choisis dans la liste de sélection des codes.
Utiliser commute entre les options.
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8 Systemes de coordonnées
8.1 Vue d'ensemble
Description Un systeme de coordonnées

Utilisation de
systémes de coor-
données sur TPS

&

&

Systéemes de coor-
données par défaut

Systéeme de coor-
données actif

Systeme de coor-

données automa-

tique (parametres
de transformation
RTCM)

Systemes de coor-
données durant le
transfert de jobs
entre GPS et TPS

e consiste en cing éléments au plus

e permet la conversion de coordonnées WGS 1984 géographiques ou cartésiennes
en coordonnées cartésiennes, géographiques ou planes locales et inversement

¢ peut étre associé a des jobs

e peut étre défini manuellement

e peut étre calculé sur le terrain

e peut étre recu directement d'un réseau de référence. Reportez-vous au paragraphe
"19.7.1 Configuration d'une connexion Mobile temps réel".

e peut étre transféré vers LGO

¢ peut étre transféré depuis LGO.

Les systemes de coordonnées sont utilisés sur les instruments TPS en vue de combiner
les données GPS et TPS.

TPS| Un systeme de coordonnées associé n'est pas utilisé pour réduire une distance
mesurée sur un instrument TPS.

Tous les points levés par GPS sont toujours stockés en coordonnées WGS 1984
géographiques, quel que soit le systeme de coordonnées en cours d'utilisation.
L'emploi d'un systéme de coordonnées différent entraine la conversion des coordon-
nées présentées sur I'écran mais pas la conversion ou la restauration de valeurs stoc-
kées dans la base de données DBX.

TPS| Tous les points levés avec un instrument TPS sont toujours stockés en coordon-
nées planes locales, quel que soit le systeme de coordonnées en cours d'utilisation.

Un seul systéme de coordonnées peut étre associé a un job a la fois. Ce systeme de
coordonnées lui reste associé sauf si I'utilisateur met fin a I'association.

Le systéme de coordonnées par défaut est WGS 1984. Il ne peut étre supprimé. Il est
impossible de créer un systéeme de coordonnées intitulé WGS 1984.
D'autres systemes de coordonnées par défaut peuvent étre disponibles pour certains

pays.

Le systeme de coordonnées actif est celui associé au job en cours d'utilisation. Il ne
peut y avoir qu'un seul systeme de coordonnées considéré comme le systéme de coor-
données actif a un instant donné.

Quand la case Utiliser systeme de coordonnées recu est cochée dans I'Assistant
connexion Tps réel, le systeme de coordonnées est directement recu du réseau de
référence via les données de correction RTCM. Reportez-vous au paragraphe "19.7.1
Configuration d'une connexion Mobile temps réel".

En cas de transfert d'un job entre GPS et TPS, le systéeme de coordonnées reste associé
a ce job. Il apparait alors comme n'importe quel autre systeme de coordonnées sur
I'instrument.
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8.2

Acces a la gestion des systemes de coordonnées

Acces

Systeme de coor-
donnée

Etape |Description

1. Allez dans Modifier Job: Systéme coord. si vous créez un nouveau job ou
modifiez un job existant (de travail ou de contréle).

2. Ouvrez la liste de sélection pour Syst. Coord..

Tous les systemes de coordonnées enregistrés dans la base de données DBX sont
répertoriés ici. Toute information non disponible est affichée comme ----- .

Systéme de coordonnée =)
Nom Type

CH1903 Similitude

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK | Nouv | Editer | Suppr | Plus |

Touche Description

OK Pour sélectionner le systéme de coordonnées en surbrillance et
retourner a I'écran précédent. En cas d'insertion d'un périphérique de
stockage de données, le systéeme de coordonnées sélectionné sera
associé au job actif.

Nouv Pour créer un systeme de coordonnées manuellement. Se reporter au
paragraphe"8.3 Systemes de coordonnées - création et édition".
Editer Pour modifier le systéme de coordonnées en surbrillance. Se reporter

au paragraphe"8.3 Systemes de coordonnées - création et édition".

Suppr Pour supprimer le systeme de coordonnées en surbrillance. L'efface-
ment est impossible si le systeme de coordonnées en surbrillance est
actif et si sa source est RTCM.

Plus Pour afficher des informations relatives au type de transformation
employée, au type de valeurs altimétriques calculées, au nombre de
points de controle utilisés pour la détermination de méme que la date
de création du systéme de coordonnées.

Fn Déf Disponible sauf si un systeme de coordonnées par défaut est en
surbrillance. Pour convertir le systeme de coordonnées en surbril-
lance en un systeme de coordonnées par défaut défini par I'utilisa-
teur et enregistré dans l'instrument.

Fn Défaut Pour rappeler les systemes de coordonnées par défaut supprimes.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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8.3

Systemes de coordonnées - création et edition

Les systémes de coordonnées peuvent étre créés manuellement ou déterminés par
calcul.

Le présent paragraphe expose la création manuelle de systemes de coordonnées.
Reportez-vous au paragraphe "42 Détermination du systeme de coordonnées” pour
plus d'informations sur la détermination par calcul.

Des systémes de coordonnées associés a une similitude 3D peuvent étre créés
manuellement.

Le type de transformation du systéme de coordonnées sélectionné détermine les
éléments d'un systeme de coordonnées qu'il est possible de modifier. Il est toujours
possible de modifier le nom du systeme de coordonnées, la méthode de répartition
des résidus ainsi que le modele de géoide utilise.

En cas d'utilisation de systemes de coordonnées dont la source est RTCM, seul le
modele de géoide actif peut étre modifié.

Cependant, si aucune projection n'est recue avec le systeme de coordonnées automa-
tique, il est possible d'en définir une.

Acces

Mettez un systeme de coordonnées en surbrillance dans Systéme de coordonnée.
Une copie de ce systeme de coordonnées sera utilisée pour les configurations ulte-
rieures. Pressez Nouv ou Editer.

Systéme de Coordon-
nées ou Modifier
Systéme de Coord.

Systéme de Coordonnées [*D
Nom:
Transfo: <Aucun> A
Ellipsoide: Bessel at
Projection: <Aucun> a
Modéle Géoide: <Aucun> ad
Modele SCSP: <Aucun> A

Hz: 161.2711i v: 100.0424i Fn abc  09:13
Touche Description

REC Pour enregistrer le systeme de coordonnées.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Nom

Champ éditable

Un nom unique pour le nouveau systeme de coor-
données. Le nom peut comporter jusqu'a 16
caractéeres et inclure des espaces.

Résidus

1/Distance,
1/Distance?,
1/Distance3/?

Multi-quadratique

Disponible pour des transformations avec des
points de contréle. Les transformations entrées
manuellement sont dépourvues de points de
contréle. Méthode de répartition des résidus sur
la zone de transformation. Les résultats de la
transformation deviennent plus réalistes et les
contraintes éventuelles sont réparties par la
transformation.

Les résidus sur les points de controle sont
répartis en fonction de la distance entre chacun
des points de contréle et le point nouvellement
transformé.

Les résidus sont répartis en faisant intervenir une
méthode d'interpolation multiquadratique.

Transfo

Liste de sélection

Le type de transformation.

Pré-Transfo

Liste de sélection

Disponible lors de I'édition d'un systéme de coor-
données et pour les transformations conformes.
Il s'agit du nom d'une transformation 3D prélimi-
naire utilisée en conjonction avec la projection
sélectionnée pour obtenir des coordonnées
planes préliminaires a utiliser en vue de la trans-
formation 2D finale.

Ellipsoide

Liste de sélection

Disponible sauf pour la projection Type: Confi-
guré. Les coordonnées locales sont basées sur
cet ellipsoide.

Projection

Liste de sélection

La projection cartographique.

Modéle
Géoide

Liste de sélection

Le modele de géoide.

Modéle SCSP

Liste de sélection

Le modele de Systéme de coordonnées spécifique
a un pays.
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8.4 Transformations

8.4.1 Acces a la gestion des transformations

(= Il est impossible d'accéder a Transformations en cas d'utilisation de systémes de
coordonnées dont la source est RTCW. Reportez-vous au paragraphe "Systeme de
coordonnées automatique (paramétres de transformation RTCM)".

Acce‘s Etape |Description

pas a pas : -
1. Mettez un systeme de coordonnées en surbrillance dans Systéme de coor-

donnée.

2. Pressez Nouv ou Editer.
3. Mettez Transfo en surbrillance.
4. ENTER pour accéder a Transformations.

Transformations

Toutes les transformations de type similitude 3D enregistrées dans la base de
données DBX sont répertoriées ici. Toute information indisponible est affichée sous la

forme ----- .

Transformations

Nom
<Aucun>

k=]
Mode Altitude

Granit90 Hauteur Ellipsoide
granit90-ortho Orthométrique

Hz: 161.2711g

V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK | Nouv | Editer | Suppr | Plus |

Touche Description

OK Pour sélectionner la transformation en surbrillance et retourner a
I'écran précédent.

Nouv Pour créer une nouvelle transformation. Se reporter au para-
graphe"8.4.2 Création/Edition d'une transformation".

Editer Pour modifier la transformation en surbrillance. Se reporter au para-
graphe"8.4.2 Création/Edition d'une transformation".

Suppr Pour supprimer la transformation en surbrillance.

Plus Pour afficher des informations relatives au type de valeurs altimé-
triques calculées et au nombre de points de controle utilisés pour
déterminer la transformation.

Fn Déf Pour convertir la transformation en surbrillance en une transforma-
tion par défaut définie par I'utilisateur et enregistrée sur l'instru-
ment.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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8.4.2 Création/Edition d'une transformation
ad Des transformations similitudes 3D peuvent étre créées.
Acces Mettez une transformation en surbrillance dans Transformations. Une copie de cette

Nouvelle Transfor-
mation ou Modifier
Transformation,
page Général

Nouvelle Transfor-
mation ou Modifier
Transformation,
page Parameters

transformation sera utilisée pour les configurations ultérieures. Pressez Nouv ou
Editer.

Nouvelle Transformation | S

Général |Parameters |Avancé
Nom:

Type: Similitude

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

Touche Description

REC Pour enregistrer la transformation.

Efface Cette option permet d'attribuer la valeur 0 aux champs éditables.
Disponible aux pages Parameters et Avancé.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Nom Champ éditable  |Un nom unique pour la nouvelle transformation.
Le nom peut comporter jusqu'a 16 caracteres et
inclure des espaces.

Type Champ non La similitude 3D est le seul type de transforma-
éditable tion a pouvoir étre créé.

Etape suivante
Page passe a la page Parameters.

Entrer les valeurs connues des parametres de transformation.

Etape suivante
Page passe a la page Avancé.
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Nouvelle Transfor- Sélectionnez au moins un mode altimétrique et un modele de transformation.

mation ou Modifier
Transformation,

; Description des champs
page Avance

Champ Option

Description

Mode Altitude |Liste de sélection |Le type d'altitudes a calculer.

Modeéle Liste de sélection |Le modeéle de transformation a utiliser. Des

champs éditables additionnels sont disponibles
pour Modéle : Molodensky-Badakus.

Etape suivante
REC enregistre la transformation.
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8.5 Ellipsoides
8.5.1 Acces a la gestion des ellipsoides

= Il est impossible d'accéder a Ellipsoides en cas d'utilisation de systemes de coordon-
nées dont la source est RTCM. Reportez-vous au paragraphe "Systéme de coordon-
nées automatique (parameétres de transformation RTCM)".

Acces pas a pas Etape |Description

1. Mettez un systeme de coordonnées en surbrillance dans Systéme de coor-
donnée.

Pressez Nouv ou Editer.
Mettez Ellipsoide en surbrillance.
ENTER pour accéder a Ellipsoides.
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8.5.2 Création/Edition d'un ellipsoide

Acces Mettez un ellipsoide en surbrillance dans Ellipsoides. Une copie de cet ellipsoide sera
utilisée pour les configurations ultérieures. Pressez Nouv ou Editer.

Nouvel ellispsoide Nouvel ellispsoide =D

ou Modif Ellipsoide Nom:
Axe a: 6377397.155 m
1/f: 1299.15281285 |

Hz: 161.2711i V: 100.0424i Fn abc 09:13

Touche Description
REC Pour stocker I'ellipsoide.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Nom Champ éditable |Un nom unique pour le nouvel ellipsoide. Le nom
est obligatoire, peut comporter jusqu'a 16 carac-
téres et inclure des espaces.

Axe a Champ éditable |Le demi-grand axe a.
1/ Champ éditable |L'inverse de I'aplatissement f.
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8.6 Projections

8.6.1 Acces a la gestion des projections

= Il est impossible d'accéder a Projections en cas d'utilisation de systemes de coordon-
nées dont la source est RTCM. Reportez-vous au paragraphe "Systéme de coordon-
nées automatique (parameétres de transformation RTCM)".

Acceés pas a pas

Etape |Description

1. Mettez un systeme de coordonnées en surbrillance dans Systéme de coor-
donnée.

Pressez Nouv ou Editer.

Mettez Projection en surbrillance.

ENTER pour accéder a Projections.

Projections Toutes les projections enregistrées dans la base de données DBX sont répertoriées ici.
Une information indisponible est affichée comme ----- .

Projections | S

Nom

CH1903
Czech JTSK
Czech and Slovak
DK Bornholm

DK Jylland

DK §34 Bornhalm
DK S34 Jylland

Hz: 161.2711g

OK | Nouv | Editer | Suppr |

Type

UTM

Configuré
Configuré
Configuré
Configuré
Configuré
Configuré

Fn abc 09:13

Touche

Description

OK

Pour sélectionner la projection en surbrillance et retourner a I'écran
précédent.

Nouv

Pour créer une nouvelle projection. Se reporter au paragraphe"8.6.2
Création/Edition d'une projection".

Editer

Pour modifier la projection en surbrillance. Se reporter au para-
graphe"8.6.2 Création/Edition d'une projection".

Suppr

Pour supprimer la projection en surbrillance.

Fn Déf

Disponible sauf si une projection par défaut est en surbrillance. Pour
transformer la projection en surbrillance en une projection par défaut
définie par I'utilisateur et enregistrée sur I'instrument.

Fn Défaut

Pour rappeler les parametres par défaut supprimés.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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Description des colonnes

Stéréo Polaire

Double Stéréo

RSO

Colonne Option Description

Type Type de projection. Se reporter a des ouvrages de
topographie de base pour plus de détails sur les
projections.

Configuré Projection personnalisée. Certaines projections fixes
qu'il est impossible de définir par I'une des options
suivantes.

Mercator Mercator Transverse. Projection conforme sur un

Transverse cylindre dont I'axe se trouve dans le plan équatorial. Le
cylindre est tangent a un méridien.

UTM Universal Transverse Mercator (Mercator Transverse
Universel). Projection de Mercator Transverse dont les
fuseaux sont définis par des constantes fixes. Le méri-
dien central est automatiquement sélectionné par
I'indication du numéro de zone (fuseau).

Mercator Mercator Oblique. Projection conforme de Mercator

Oblique Oblique sur un cylindre. Le cylindre peut étre tangent
a tout cercle autre que I'équateur ou un méridien.

Mercator Mercator. Projection conforme sur un cylindre dont
I'axe se trouve dans le plan d'un méridien. Le cylindre
est tangent a la sphére le long de I'équateur.

Lambert 1 Lambert a 1 parallele de contact. Projection conforme

paral. sur un cone dont I'axe coincide avec I'axe z de I'ellip-
soide.

Lambert 2 Lambert a 2 paralléles de contact. Projection conforme

paral. sur un cone dont I'axe coincide avec I'axe z de I'ellip-
soide. Le c6ne et la sphére sont sécants.

Cassini Soldner-Cassini. Projection sur un cylindre. Elle n'est ni

équivalente ni conforme. L'échelle est respectée sur le
méridien central comme sur des lignes perpendicu-
laires a celui-ci.

Stéréographique Polaire. Projection azimutale
conforme sur un plan. Le point de projection se trouve
sur la surface de I'ellipsoide et est diamétralement
opposé a l'origine qui est le centre de la projection.

Double Stéréographique. Projection azimutale
conforme sur un plan. Le point de projection se trouve
sur la surface de la sphere et est diamétralement
opposé au centre de la projection.

Orthomorphique Oblique Corrigée. Il s'agit d'un type
particulier de projection de Mercator Oblique.
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8.6.2 Création/Edition d'une projection

Acces Mettez une projection en surbrillance sur I'écran Projections. Une copie de cette
projection sera utilisée pour les configurations ultérieures. Pressez Nouv ou Editer.

Nouvelle Projection Nouvelle Projection

ou Modification Nom: .

Projection

ojectio Type: \Mercator Transverse '|

Faux Est: 0.000 m
Faux Nord: 0.000 m
Origine Latitude:  [0°00'00.00000" N
Méridien Central:  [0°00'00.00000" E
Echelle MC: [1.000000000000 |
Hz: 161.2711i v: 100.04i4i Fn_abc_ 09:13
Touche Description
REC Pour stocker la projection.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Nom Champ éditable  |Un nom unique pour la nouvelle projection. Le
nom est obligatoire, peut comporter jusqu'a 16
caractéres et inclure des espaces.

Type Liste de sélection |Le type de projection. La définition conditionne Ia
disponibilité des champs suivants pour les para-
metres de la projection. Se reporter au para-
graphe"8.6.1 Acces a la gestion des projections”
pour une description détaillée des types de
projection.
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8.7 Modeles de géoide

8.7.1 Vue d'ensemble

Utilisation sur le Destinés a étre utilisés sur le terrain, sur I'instrument, les fichiers terrain de géoide
terrain sont créés a partir du modele de géoide.

Création de La création de modeles de géoide sur l'instrument peut s'effectuer de I'une des trois
modeéles de géoide  maniéres suivantes :

sur l'instrument 1.  Le fichier terrain de géoide est enregistré sur un périphérique de stockage de

données et peut étre utilisé en cas d'insertion de ce dernier dans l'instrument.
Cette procédure est recommandée pour des fichiers terrain de géoide volumi-
neux. Sa présentation fait I'objet du présent paragraphe.

2.  Le fichier terrain de géoide est stocké dans la mémoire interne de I'instrument.
Cette procédure est recommandée pour des fichiers terrain de géoide volumi-
neux. Cette méthode est également exposée dans ce chapitre.

3. Le fichier terrain de géoide est transféré vers la mémoire interne et peut étre
utilisé a tout moment. Reportez-vous au paragraphe "30.1 Transfert d'objets
Viva" pour plus d'informations sur le transfert de fichiers terrain de géoide vers
la mémoire interne de l'instrument.
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8.7.2 Acces a la gestion des modeles de géeoide
ﬁ;ge; pas Etape |Description
1. Mettez un systeme de coordonnées en surbrillance dans Systéme de coor-
donnée.

Modéles de Géoide

Pressez Nouv ou Editer.

Mettez Modéle Géoide en surbrillance.

ENTER pour accéder a Modeles de Géoide.

Tous les modeles de géoide enregistrés dans la base de données DBX sont répertoriés
ici. Toute information indisponible affichée comme ----- . Par exemple, ----- s'affiche si
le fichier de terrain géoide associé au modele de géoide n'est pas disponible sur le
périphérique de stockage de données / dans la mémoire interne.

Modéles de Géoide | D
Fichier (.gem) Source
Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

oK |

| Editer | Suppr | |Import

Touche

Description

OK

Pour sélectionner le modele de géoide en surbrillance et retourner a
I'écran précédent.

Crte CF

Pour créer un nouveau modele de géoide. Une recherche de fichiers
terrain de géoide est automatiquement lancée dans le répertoire
\DATA\GPS\GEOID du périphérique de stockage de données. Se
reporter au paragraphe”8.7.3 Création d'un nouveau modele de
géoide a partir du périphérique de stockage de données / de la
mémoire interne".

Editer

Pour afficher le modéle de géoide en surbrillance. Aucun des champs
n'est éditable. Le fichier terrain de géoide a partir duquel le modele
de géoide a été créé doit étre enregistré dans la mémoire interne ou
dans le répertoire \DATA\GPS\GEOID du périphérique de stockage.

Suppr

Pour supprimer le modele de géoide en surbrillance. Le fichier terrain
de géoide associé a ce modele de géoide est également supprimé.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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8.7.3

Création d'un nouveau modele de géoide a partir du péeriphérique de
stockage de données / de la mémoire interne

Condition requise

Créer un modeéle de
géoide
pas a pas

Au moins un fichier terrain de géoide pourvu de |'extension *.gem se trouve dans le
répertoire \DATA\GPS\GEOID du périphérique de stockage ou de la mémoire interne.

Etape

Description

1.

Tous les modeles de géoide enregistrés dans la mémoire interne sont
répertoriés dans Modeles de Géoide.

ou
Pressez Crte CF pour explorer le répertoire \DATA\GPS\GEOID du périphé-
rique de stockage.

Un modéle de géoide est automatiquement créé pour chacun des fichiers

terrain de géoide enregistrés sur le périphérique de stockage ou dans la

mémoire interne. Les noms donnés aux modeles de géoide sont ceux entrés

dans LGO.

(& Les modéles de géoide existants sont automatiquement écraseés et
remplacés par de nouveaux modeles portant le méme nom.

La création de modele de géoide est achevée.
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8.8 Modeles de SCSP

Utilisation sur le Destinés a étre utilisés sur le terrain, sur I'instrument, les fichiers terrain de SCSP sont
terrain créés a partir du modele de SCSP.
= La création de modeles de SCSP sur l'instrument et la fonctionnalité de tous les écrans

et champs sont similaires a celles des modéles de géoide. Reportez-vous au para-
graphe " Condition requise".

Le répertoire du périphérique de stockage / de la mémoire interne réservé aux fichiers
terrain de SCSP portant I'extension *.csc est intitulé \DATA\GPS\CSCS.
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Données - Constructions

Acces

Créer nouveau point

Méthodes de créa-
tion de lignes,
d'arcs et de poly-
lignes

Créer une nouvelle
ligne/un nouvel arc

Toutes les modifications effectuées ont un effet sur le job de contréle.

Sélectionner Menu Principal: Données\Constructions.
& Donnée affiche les données dans le job de contréle.

Cet écran est similaire a I'écran Nouveau Point. Se reporter au paragraphe "Nouveau

Point, page Coords".
Touche Description
Suivant Pour stocker le point et rester dans I'écran. L'incrémentation du

numéro de point est assurée conformément au modele ID.

Pt/Gis/Dst/AHt et
Pt, Gis, dist, dHt

3 Points et Arc -3
points

2 Points/Rayons
et Arc -2
points/rayon

Description des champs

Champ Option Description

Méthode Sélectionner une des options suivantes pour créer

une ligne/un arc/une polyligne.

2 Points et 2 Pour lignes/polylignes. Utilise deux points connus
points pour définir la ligne de référence.
Pt/Gis/Dst/Pente |Pour lignes/polylignes. Définit la ligne de réfé-
et Pt, Gis, dist, rence au moyen d'un point connu, d'une distance,
pente d'un azimut et de la pente de la ligne. Un nouveau

point est créé a la fin de Ia ligne.

Pour lignes/polylignes. Identique a
Pt/Gis/Dst/Pente/Pt, Gis, dist, pente hormis le fait
que I'écart altimétrique remplace la pente. Un
nouveau point est créé a Ia fin de la ligne.

Pour arcs/polylignes. Définit I'arc de référence au
moyen de trois points connus.

Pour arcs/polylignes. Définit I'arc de référence
avec deux points connus et un rayon connu.

Pour tous les champs de points, il est possible d'utiliser I'affichage interactif MapView
pour sélectionner le point requis.

Touche Description

OK Pour enregistrer la ligne/I'arc dans le job de contrdle

Suivant Pour enregistrer la ligne/l'arc et rester dans I'écran. L'incrémentation
du numéro de ligne est assurée conformément au modele ID.

Lever Pour mesurer un point manuellement. Disponible si un champ de
point est en surbrillance.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Individ et |Pour commuter entre la saisie d'un identifiant de ligne individuel

Fn Libre différent du modele d'identifiant défini et I'identifiant de ligne
courant selon le modele ID.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Création d'une

Description des champs

Champ Option Description
Ligne Champ éditable |Nom de la nouvelle ligne. Le modeéle d'identifiant
configuré pour les lignes est utilisé. Un change-
ment de l'identifiant est possible de Ia maniére
suivante :
¢ Pour démarrer une nouvelle séquence d'iden-
tifiants de ligne, écraser l'identifiant de ligne
existant.
e Pour un nom de point individualisé indépen-
dant du modele d'identifiant Fn Individ. Fn
Libre revient au prochain identifiant dans le
modele ID configuré.
Gisement Champ éditable |Gisement de la ligne a partir du point initial.
A Hauteur Champ éditable |Différence d'altitude entre le point initial et le
point final de Ia ligne.
Point Fin Liste de sélection |[Dernier point formant Ia ligne.
Pente Champ éditable |Pente de Ia ligne entre son point initial et son
point final.
DistH-grille Champ éditable |Distance plane horizontale séparant le point
initial du point final de Ia ligne.
Longueur Champ non Pour lignes . Distance horizontale entre les deux
ligne éditable points de la ligne. Si un calcul de la distance est
impossible, ----- s'affiche
Pour arcs. Distance horizontale le long de I'arc
entre les points. Si un calcul de la distance est
impossible, ----- s'affiche
Rayon Champ éditable |Rayon de I'arc.
Deuxiéme Liste de sélection |Point du milieu formant I'arc.
Point
Point Début  |Liste de sélection |Premier point formant la ligne.
Id Point Champ éditable |Point final de Ia ligne définie. Disponible pour la

création d'une ligne avec
Méthode:Pt/Gis/Dst/AHt.

Etape suivante

Page Passe a la page Code. Se reporter au paragraphe "Nouvelle ligne, page Code".

- Etape |Description
nouvelle polyligne - = , - PE
Segment par 1. Dans I'écran Créer une nouvelle polyligne, sélectionner Segment par
segment segment.
2. Sélectionner la méthode utilisée pour le premier segment. Se reporter au

paragraphe "Méthodes de création de lignes, d'arcs et de polylignes" pour
une description détaillée des méthodes.

3. Entrer les valeurs servant a déterminer le premier segment. Se reporter au
paragraphe "Créer une nouvelle ligne/un nouvel arc" pour une description
détaillée des champs de saisie.

4. Suivant pour enregistrer le segment.
5. Répéter I'opération 2. a 4. jusqu'a la saisie de tous les segments.
6. Fin pour enregistrer la polyligne.
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Création d'une
nouvelle polyligne -
Entrez les IDs des
points

Dans I'écran Créer une nouvelle polyligne, sélectionner Entrez les IDs des points.

Touche Description

OK Pour enregistrer la ligne dans le job de contréle.

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Individ et |Pour commuter entre Ia saisie d'un identifiant de ligne individuel

Fn Libre différent du modele d'identifiant défini et I'identifiant de ligne
courant selon le modele ID.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Ligne

Champ éditable

Nom de la nouvelle ligne. Le modéle d'identifiant
configuré pour les lignes est utilisé. Un change-
ment du numéro est possible de la maniere
suivante :

e Pour démarrer une nouvelle séquence d'iden-
tifiants de ligne, écraser l'identifiant de ligne
existant.

e Pour un nom de point individualisé indépen-
dant du modele d'identifiant Fn Individ. Fn
Libre revient au prochain identifiant dans le
modele ID configuré.

Points sur la
lighe

Champ éditable

Saisir une liste de points a partir du job de
contréle et des caractéres pour définir la ligne.

La saisie du signe de ponctuation "point" entre les
points ajoute des points a la polyligne.

Exemple : La saisie de 1.3 5 crée une polyligne
avec les points 1, 3 et 5 dans cet ordre.

La saisie d'un trait d'union entre les points ajoute

tous les points entre les deux points de la poly-

lignhe, selon I'ordre des identifiants de point.

Exemple : La saisie "1-5" crée une polyligne avec

des points entre 1 et 5.

(&> Cette fonction est seulement possible
avec des numéros de point numériques.

La saisie de () crée un arc entre les points a I'exté-
rieur de () a travers le point a l'intérieur de ().
Exemple : La saisie de 1(3)5 crée un arc a 3 points
allant de 1 a 5 en passant par 3, qui représente le
centre de l'arc.

Longueur
ligne

Champ non
éditable

Longueur de ligne 2D calculée selon les points
sélectionnés. Unités selon distance définie dans
parametres régionaux.

&

La longueur de ligne est présentée dans
I'unité configurée sur I'écran Unités et
Formats, page Distance.
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Création point et
ligne décalés

Extension d'une

polyligne existante

Touche Description

OK Pour enregistrer la ligne/le point dans le job de contréle.
Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Ligne ID Liste de sélection |Pour sélectionner une ligne. Ouvrir la liste de
sélection pour accéder a I'écran Sélection
Lignes/Surfaces montrant toutes les lignes
sélectionnables du job de contréle.

Déport Champ éditable |Le décalage perpendiculaire de Ia ligne. Le c6té

gauche est négatif. Le c6té droit est positif.

Objets a créer

Ligne
Points
Ligne & points

Pour créer seulement des lignes.
Pour créer seulement des points.
Pour créer des lignes et des points.

Ligne

Champ éditable

Nom de la nouvelle ligne. Le modele d'identifiant
configuré pour les lignes est utilisé. Ecraser le
numeéro de ligne pour le changer.

Début point ID

Champ éditable

N° du point de début de Ia ligne. Le modele ID
configuré pour les points est utilisé.

Etape |Description

1. Sélectionner dans I'écran Edition de la ligne la ligne a étendre

2. OK.

3. Continuer comme pour la création d'une nouvelle polyligne. Se reporter au
paragraphe "Création d'une nouvelle polyligne - Segment par segment".
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10 Données - Import des données
10.1 Vue d'ensemble
Description Les données a importer doivent étre stockées sur le périphérique de stockage de

Formats a importer

données ou dans la mémoire interne.

Des données peuvent étre importées dans un job mémorisé
e sur le périphérique de stockage de données
¢ dans la mémoire interne.

Formatage |Caractéristiques Description

ASClI Variables a importer Id point, coordonnées planes, codes
thématiques. Pas de codes libres, pas
d'attributs.

Définition du format Format libre. L'utilisation et I'ordre des
variables de méme qu'un séparateur
peuvent étre définis durant I'importation.

Unités Telles qu'actuellement configurées sur
I'instrument

Altitude Orthométrique ou ellipsoidale

Cas particuliers

Le fichier contient des alti- |Les points sont importés sans coordon-

tudes locales mais pas de |nées planes mais avec des altitudes

coordonnées planes locales et des codes s'ils sont disponibles.

Le fichier contient des coor-|Les points sont importés sans altitudes

données planes mais pas |mais avec des coordonnées planes et des

d'altitudes codes s'ils sont disponibles.

Pas de coordonnées planes |Pas d'importation

ou d'altitudes dans le

fichier

Pas d'identifiants dans le  |Pas d'importation

fichier

GSI8 Variables a importer Id point (WI 11), coordonnées locales
GSIl6 (WI 81, Wil 82, WI 83), codes thématiques

Définition du format

Unités
Altitudes
Cas particuliers

Le fichier contient des alti-
tudes locales mais pas de
coordonnées planes

(WI 71). Pas de codes libres, pas d'attri-
buts. Exemple pour GSI8 :
110014+00001448 81..01+00001363
82..01-00007748 83..01-00000000
71....+000sheep

Format fixe. Les coordonnées Est et Nord
peuvent étre permutées durant I'importa-
tion.

Telles que définies dans le fichier GSI.
Orthométrique ou ellipsoidale

Les points sont importés sans coordon-
nées planes mais avec des altitudes
locales et des codes s'ils sont disponibles.
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Controles

Formatage |Caractéristiques Description
Le fichier contient des coor-|Les points sont importés sans altitudes
données planes mais pas | mais avec des coordonnées planes et des
d'altitudes codes s'ils sont disponibles.
Pas de coordonnées planes |Pas d'importation
ou d'altitudes dans le
fichier
Pas d'identifiants dans le  |Pas d'importation
fichier

DXF Variables a importer Bloc, point, ligne, arc, polyligne. Coordon-
nées locales. Pas de codes libres, pas
d'attributs.

Définition du format Format fixe (X/Y/Z).

Unités Non prédéfinies.

Altitudes Valeur Z importée comme altitude ortho-
métrique.

Cas particuliers

Pas de coordonnées planes |Pas d'importation

ou d'altitudes dans le

fichier

MxGenio - -

LandXML - -

Terramodel |- -

Carlson - -

Japan XML |- -

Données Définition du format Fichier DXF contenant les données de

MNT MNT

Données Variables a importer Définissables :

XML points, lignes, systéme de coordonnées,
codes, liste de codes générale, axes et
profils, MNT

Les points sont toujours importés dans la classe CTRL avec ----- pour la qualité des

coordonnées. Reportez-vous a "Annexe ] Glossaire".
Durant I'importation de points dans un job, des contrdles sont effectués sur les iden-
tifiants, la classe et le codage des points existant déja dans le job.
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10.2

Importation de données ASCII/GSI

Informations
requises

&

Acces

Import données
ASCII/GSI

Au moins un fichier ASCIl avec une extension quelconque est stocké dans le répertoire
\DATA ou \GSI du périphérique de stockage de données.

Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'importation de

données.

Sélectionnez Menu Principal : Données\import des données\import de données vers

Job.

Import données ASCII/GSI

De: Carte SD v &

Type données: Fichier ASCII M

Du fichier: SimpleDXF1.dxf ag

Entéte: Aucun(e) v =

Vers Job: — \

Créer nouveau job en import

Créer nouveau job comme: L
|Job mesures v| v

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK |Config| Visu |

Touche Description

OK Pour importer les données.

Config Pour définir le format des données a importer.

Visu Pour afficher le fichier depuis lequel les données seront importées.

Fn Haut Pour définir les modalités d'importation des altitudes et des coor-
données Est.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

De

Liste de sélection

Définit le périphérique de stockage depuis lequel
les données sont importées.

Type données

Liste de sélection

Définit si des données ASCIl ou GSI sont impor-
tées.

Du fichier

Liste de sélection

Avec la configuration Type données: Fichier
ASCII : Tous les fichiers du répertoire \DATA sur le
périphérique de stockage de données peuvent
étre sélectionnés.

Avec la configuration Type données: Fichier GSI
: Tous les fichiers présentant I'extension *.gsi
dans le répertoire \GSI sur le périphérique de stoc-
kage de données peuvent étre sélectionnés.

Entéte

Liste de sélection

Cette option permet |'existence de dix lignes d'en-
téte au plus dans un fichier ASClI, lignes qu'il est
possible de sauter. Sélectionnez le nombre de
lignes d'en-téte.

Vers Job

Liste de sélection

Champ éditable

Disponible lorsque Créer nouveau job en import
n'est pas coché. Choisir un job comme destination
d'importation fait de lui le job de travail.

Disponible lorsque Créer nouveau job en import
est coché. Le nom du nouveau job.

Créernouveau
job en import

Case a cocher

Quand cette case est cochée et que I'on sélec-
tionne le fichier d'ou les données seront impor-
tées, le champ Vers Job affiche un nom de job
suggéré. Le nom de job suggéré est le nom du
fichier sans I'extension.

Créernouveau
job comme

Liste de sélection

Le nouveau job peut étre un job de mesure ou un
job de controéle.

Périphérique

Liste de sélection

Le périphérique sur lequel le nouveau job sera
stocké.

Etape suivante

Config ouvre selon la sélection faite pour Type données soit Définir Import ASCII, soit
Définir Import GSI.
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Définir Import ASCII

Définir Import ASCIT | ©
Séparateur: -
Position Id Point: |1 M
Position Est: 2 M
Position Nord: 3 v
Position Altitude: 4 v
Position Code: Aucun(e) M
Exemple: PEN,H,,.irrrererners

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

| Défaut |

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran précédent.

Défaut Pour rappeler les parametres d'importation par défaut.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Séparateur Liste de sélection |Le séparateur entre les variables d'importation.
Position Id Aucun (pas pour |Sélectionner les positions des variables particu-

Point, Position | Position Id Point) |lieres. Un exemple est présenté au bas de |'écran.
Est, Position |etde1a 20
Nord, Posi-

tion Altitude et
Position Code

Multi-Espaces Disponible avec la configuration
Séparateur: Espace.

Oui Pour des données délimitées par des espaces, les
variables étant a chaque fois séparées par
plusieurs espaces.

Non Pour des données délimitées par des espaces, les
variables étant a chaque fois séparées par un seul
espace.

Nb Ligne/Pt Liste de sélection |Disponible avec la configuration Séparateur: Saut
de ligne. Le nombre de lignes utilisées pour
décrire chacun des points.

Etape suivante

Etape |Description

1. OK revient a I'écran Import données ASCII/GSI.

2. Fn Haut pour accéder a I'écran Définir Type hauteur.
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Définir Import GSI Description des champs

Champ Option Description
Permuter GSI |Oui ou Non Toutes les données WI 81, normalement des
WI 81/82 coordonnées Est, sont importées en tant que

coordonnées Nord et toutes les données WI 82,
normalement des coordonnées Nord, sont impor-
tées comme des coordonnées Est. Cette permu-
tation de coordonnées est nécessaire pour des
systemes de coordonnées indirects.

Unité Feet Liste de sélection |Le type de pieds utilisés dans le fichier GSI.

Etape suivante

Etape |Description
1. OK rameéne a Import données ASCII/GSI.
2. Fn Haut pour accéder a Définir Type hauteur.

Définir Type hauteur  Description des champs

Champ Option Description
Import comme |Liste de sélection |Le type d'altitudes pour les données importées.
Est Liste de sélection |La coordonnée Est peut étre importée telle que

figurant dans le fichier ASCIl ou peut étre multi-
pliée par -1. Ce changement est requis par
certains systemes de coordonnées.

OK ramene a Import données ASCII/GSI.
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10.3

Importation des données dans le format LandXML

Exigences

Acces

Import Land XML

Au moins un fichier au format LandXML pourvu de I'extension *.xml doit étre enre-
gistré dans le répertoire \DATA du périphérique de stockage de données.

&

Le fichier peut contenir des points, lignes, surfaces, alignements (jobs concer-

nant route/rail/tunnel/MNT/PLA).

Sélectionner Menu Principal: Données\Import des données\Import données XML.

Touche Description
OK Pour importer les données.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Depuis

Liste de sélection

Définit le périphérique de stockage depuis lequel
les données sont importées.

Depuis le job

Liste de sélection

Tous les fichiers présentant I'extension *.xml
dans le répertoire \DATA sur le périphérique de
stockage de données peuvent étre sélectionnés.

Import de
points, lignes
et surfaces

Case a cocher

Lorsque cette case est cochée, des points, lignes
et surfaces sont importés et un job peut étre
sélectionné.

Import d'axes

Case a cocher

Lorsque cette case est cochée, des alignements
sont importés et un job peut étre sélectionné.

Import MNT

Case a cocher

Lorsque cette case est cochée, des MNT sont
importés et un nouveau MNT est créé et peut étre
sélectionné.

Etape suivante
OK Pour lancer |

'importation.
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10.4 Importation de données d'axes

Conditions Les exigences dépendent du type de fichier :

¢ MxGenio : au moins un fichier au format MxGenio pourvu de I'extension de
fichier *.txt doit étre enregistré dans le répertoire \DATA du périphérique de
stockage de données.

¢ Formats LandXML et Terramodel : au moins un fichier au format LandXML pourvu
de I'extension de fichier *.xml doit étre stocké dans le répertoire \DATA du péri-
phérique de stockage de données.

¢ Format DXF : au moins un fichier au format DXF avec I'extension de fichier *.dxf
se trouve dans le répertoire \DATA du périphérique de stockage.

¢ Format Carlson : au moins un fichier au format Carlson avec I'extension de fichier
*.cl se trouve dans le répertoire \DATA du périphérique de stockage.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Données\Import des données\Import données axe.
Import Donnees axes Import Données axes =)
Type d'importateur: [[IEETNNNNNI -

Fichier source:

MxGenio_Road.txt ¥

Type de Job : Route M

Vers Job Route: ag

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK | Config |

Touche Description

OK Pour importer les données.

Config Pour définir le format des données a importer. Disponible avec Type
données: MX Genio, Type données: DXF et Type données: Carlson.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Type données

Liste de sélection

Définit si les données MX Genio, LandXML, DXF,
Terramodel ou Carlson sont importées.

Du fichier

Liste de sélection

Avec la configuration Type données: MX Genio :
Tous les fichiers présentant I'extension *.txt dans
le répertoire \DATA sur le périphérique de stoc-
kage de données peuvent étre sélectionnés.

Avec la configuration Type données: LandXML.:
Tous les fichiers présentant I'extension *.xml
dans le répertoire \DATA sur le périphérique de
stockage de données peuvent étre sélectionnés.

(&> Pour les données LandXML de profil en
travers, une définition des raccordements
de sommet est obligatoire.

Avec la configuration Type données: DXF : Tous
les fichiers présentant I'extension *.dxf dans le
répertoire \DATA sur le périphérique de stockage
de données peuvent étre sélectionnés.

Avec la configuration Typedonnées: Terramodel:
Tous les fichiers Terramodel présentant |'exten-
sion *.xml dans le répertoire \DATA sur le périphé-
rique de stockage de données peuvent étre sélec-
tionnés. Le fichier doit contenir I'axe.

Avec la configuration Type données: Carlson:
Tous les fichiers d'axe Carlson présentant I'exten-
sion *.cl dans le répertoire \DATA sur le périphé-
rique de stockage de données peuvent étre sélec-
tionnés.

Fichier profils

Liste de sélection

Avec la configuration Type données: Terramodel
: Tous les fichiers de profil en travers ASCII
présentant 'extension *.txt dans le répertoire
\DATA sur le périphérique de stockage de
données peuvent étre sélectionnés.

Avec la configuration Type données: Carlson :
Tous les fichiers de profil en travers Calrson
présentant I'extension *.sct dans le répertoire
\DATA sur le périphérique de stockage de
données peuvent étre sélectionnés.

Type de Job

Route et Rail

Le type de job dans lequel les données sont
converties.

Vers Job
Route ou Vers
job Rail

Liste de sélection

Lors de lI'importation de données, un job routier
ou ferroviaire nouveau/vide doit étre créé pour
que les données y soient enregistrées.
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Configuration Cet écran est disponible avec la configuration Type données: MX Genio, Type
données: DXF et Type données: Carlson.

Configuration =)

DXF

Unité de distance du fichier:

Préfixe ligne : (@Line_ \

Hz: 161.2711i V: 100.0424i Fn abc 09:13

Touche Description
OK Pour retourner a I'écran précédent.
Fn Info Pour afficher des informations sur le nom du programme, le numéro

de Ia version, la date de Ia version, le copyright et Ia référence.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Unité de Liste de sélection |Les unités utilisées dans le fichier a importer.
distance du

fichier

Préfixe ligne |Champ éditable |Disponible avec la configuration Type
données: DXF. Le préfixe a utiliser.

(&> Préfixe ligne ne peut étre défini pour des
données Carlson.

Etape suivante

Etape |Description

1. OK revient a I'écran Import Données axes.

2. En fonction de la sélection faite, OK ouvre un écran pour la sélection de
lignes, de couches ou de pistes.
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Import Donnée
MxGenio,
pour les jobs
routiers

Touche Description

OK Pour lancer I'importation.

Axe Pour définir la ligne en surbrillance comme étant I'axe.

Util Pour définir Oui ou Non dans la colonne Utilise pour exclure la ligne
en surbrillance de I'importation ou I'y inclure.

Fn Quitter Pour quitter I'application.

(& La sélection de ligne est aussi possible sur la page Carte.

SI

ALORS

une ligne unique est a sélectionner

effleurez la ligne.

de multiples lignes sont a sélectionner

cliquez sur I'icbne L_!, faites glisser le
stylet sur |'écran suivant une diagonale
pour former une zone rectangulaire.

le menu contexte est a activer

gardez le stylet fourni au contact de
I'écran, peu importe ou sur la carte,
durant 0,5 seconde. Reportez-vous a
"38.6 Menu Contextuel".

(&> Pour désélectionner tous les
objets pour I'importation, sélec-
tionnez Annuler sélection.

Description des colonnes

Colonne Description

Nom Ligne Affiche le nom de toutes les lignes de la couche.

Axe Affiche Axe pour la ligne sélectionnée comme axe.

Utilise Pour Oui : la ligne sélectionnée est utilisée pour I'importation.
Pour Non : Ia ligne sélectionnée n'est pas utilisée pour I'importa-
tion.

Etape suivante
OK lance l'importation.
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Définir Rail théo, Pour MxGenio, seuls des jobs ferroviaires a voie unique peuvent étre créés.
MxGenio pour des
jobs ferroviaires

Touche Description
OK Pour lancer I'importation.
PM axe Pour sélectionner/désélectionner la ligne en surbrillance comme axe

des PM externe. La sélection est optionnelle.

Axe rail Pour sélectionner/désélectionner la ligne en surbrillance comme axe
de la voie. La sélection est obligatoire.

Rail G Pour sélectionner/désélectionner la ligne en surbrillance comme rail
gauche. La sélection est optionnelle.

Rail D Pour sélectionner/désélectionner la ligne en surbrillance comme rail
droit. La sélection est optionnelle.

Fn Quitter Pour quitter I'application.

(& La sélection/désélection de ligne est aussi possible sur la page Carte.

Si ALORS

une ligne unique est a sélectionner/désé- |effleurez la ligne.

lectionner

le menu contexte est a activer gardez le stylet fourni au contact de

I'écran, peu importe ou sur la carte,
durant 0,5 seconde. Reportez-vous a
"38.6 Menu Contextuel".

Description des colonnes

Colonne Description

Nom Ligne Affiche le nom de toutes les lignes.

Utiliser comme Indique si une ligne est sélectionnée comme axe des PM externe,
axe de la voie, rail gauche ou rail droit.

Etape suivante
OK lance l'importation.
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Sélection couches a
importer,

pour des données
routiéres/ferro-
viaires DXF, des
données
routiéeres/ferro-
viaires LandXML,
des données
routiéres Terra-
model et des
données routieres
Carlson

Touche

Description

OK

Pour lancer I'importation.

Editer

Pour la route : pour définir I'axe et activer/désactiver des lignes
dans la couche en surbrillance.

Pour le rail : pour définir I'axe des PM externe (en option), I'axe du
tracé (obligatoire), le rail gauche (en option) et le rail droit (en
option).

(&> Par défaut, la ligne projet la plus longue est définie comme

étant I'axe.

& Pour des données DXF et LandXML (routieres et ferroviaires),

la sélection de ligne, par couche, est aussi possible dans
Editer Couche, sur la page Carte.

e Pour sélectionner une seule ligne, effleurez-la.
e Pour la route : pour sélectionner de multiples lignes, cliquez sur
N 1 . . ' . .
I'icone L_1, faites glisser le stylet sur |'écran suivant une diago-
nale pour former une zone rectangulaire.

e Pour activer le menu contexte, gardez le stylet fourni au
contact de I'écran, peu importe ou sur la carte, durant 0,5
seconde. Reportez-vous a "38.6 Menu Contextuel".

Util

Pour définir Oui ou Non dans la colonne Utilise pour exclure la ligne
en surbrillance de I'importation ou I'y inclure.

Fn Quitter

Pour quitter I'application.

Description des colonnes

Colonne

Description

Nom couche

Affiche le nom de toutes les couches disponibles pour I'importa-
tion.

Utilise

Pour Oui : la couche sélectionnée est utilisée pour I'importation.
Pour Non : la couche sélectionnée n'est pas utilisée pour I'impor-
tation.

Etape suivante

OK lance I'importation.
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10.5 Importation de données DXF

Informations Au moins un fichier au format DXF pourvu de I'extension de fichier *.dxf doit étre

requises stocké dans le répertoire \DATA du périphérique de stockage de données.

= Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'importation de
données.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Données\import des données\import fichier DXF dans
Job.

:jmpOI’t ﬁt():hier DXF Import fichier DXF dans Job =)

ans Jo A partir de : Mémore Interne |

Du Fichier: SimpleDXF1
Vers Job: fixpoint job af

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13
oK |Conﬁg |
Touche Description
OK Pour importer les données.
Config Pour définir le format des données a importer.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

De Liste de sélection |Définit le périphérique de stockage depuis lequel
les données sont importées.

Du fichier Liste de sélection |Tous les fichiers présentant I'extension *.dxf dans
le répertoire \DATA sur le périphérique de stoc-
kage de données peuvent étre sélectionnés.

Vers Job Liste de sélection |Choisir un job comme destination d'importation
fait de lui le job de travail.

Etape suivante
Config ouvre import DXF.
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import DXF

Description des champs

Champ Option Description

Block préfix  |Champ éditable |Préfixe optionnel pour les blocs importés.
Point préfix Champ éditable |Préfixe optionnel pour les points importés.
Ligne préfix |Champ éditable |Préfixe optionnel pour les lignes importées.

Unités fichier

Liste de sélection

Choix de 'unité pour les données DXF a importer.

Créer points a

Case a cocher

Option de création de points aux sommets des

chaque éléments importés (ligne/arc/polyligne).

sommet de

ligne

Convertir les |Case a cocher Option de conversion d'éléments blancs en

éléments éléments noirs.

blancs

Exclure alti- |Liste de sélection |Les valeurs altimétriques du fichier DXF sont

tude considérées comme étant invalides et ne sont pas
converties.

Ajouter alti- Case a cocher Lorsque cette case est cochée, on peut définir

tude aux une altitude qui sera appliquée a tous les points

éléments 2D DAO 2D importés.

Altitude Champ éditable |Disponible lorsque Ajouter altitude aux éléments

2D est coché. Hauteur a appliquer aux points DAO
2D.

Etape suivante

OK revient a I'écran Import fichier DXF dans Job.
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10.6

Importation de données de MINT

Informations
requises

&

Acces

Import données MNT

Configuration

e Au moins un fichier au format DXF pourvu de I'extension de fichier *.dxf doit étre
stocké dans le répertoire \DATA du périphérique de stockage de données.
e Le fichier DXF doit contenir une couche de surface en 3D.

Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'importation de

données.

Sélectionnez Menu Principal: Données\Import des données\Import donnée MNT.

Import données MNT

>

Depuis: Mémoire interne |4
Depuis fichier DXF: |SimpleDXF1 M
Vers Job: SimpleDXF1 |
Mémoire: [Mémoire interne |
Hz: 161.2711g  V: 100.0424 Fn abc 09:13
OK | Config |
Touche Description
OK Pour importer les données.
Config Pour définir les unités linéaires des données a importer.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

De Liste de sélection |Définit le périphérique de stockage depuis lequel
les données sont importées.

Du fichier Liste de sélection |Tous les fichiers présentant I'extension *.dxf dans
le répertoire \DATA sur le périphérique de stoc-
kage de données peuvent étre sélectionnés.

Vers Job Liste de sélection |Choisir un job comme destination d'importation
fait de lui le job de MNT.

Mémoire Liste de sélection |Définit le périphérique de stockage vers lequel les
données sont importées.

Etape suivante

Config ouvre Configuration.

Description des champs

Champ Option Description

Unité de Liste de sélection |Choix de I'unité pour les données DXF a importer.
distance du

fichier

Etape suivante

OK revient a I'écran Import fichier DXF dans Job.
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11 Données - Export des données
11.1 Vue d'ensemble
Description Les données peuvent étre exportées :

Format d'exporta-
tion

e vers un fichier sur le périphérique de stockage de données

¢ vers un fichier dans la mémoire interne.

Format Caractéristiques Description

ASClI Variables a exporter Id Point, coordonnées planes, codes
thématiques, description de code, jusqu'a
quatre attributs et argument de liaison.
Pas de codes libres.

Définition du format Format libre. L'utilisation et |'ordre des
variables de méme qu'un séparateur
peuvent étre définis durant I'exportation.

Unités Telles qu'actuellement configurées sur
I'instrument.

Altitude Orthométrique ou hauteur au-dessus de
I'ellipsoide

Personna- |Variables a exporter Reportez-vous a I'aide en ligne de LGO.

lisé

Définition du format Composé individuellement en tant que
fichier de format au moyen de LGO.
Reportez-vous a l'aide en ligne de LGO
pour des informations relatives a la créa-
tion de fichiers de format.

Unités Définies au sein du fichier de format.

Conversion de coordonnées|Tous les types de coordonnées sont
accepteés.

Altitude Tous les types altimétriques sont
acceptés. Si l'altitude requise ne peut pas
étre calculée, la valeur par défaut de Ia
variable manquante est présentée.

Cas particuliers :

Points du fichier hors des |Si la variable manque, la valeur par défaut

limites du modele de SCSP |est présentée.

Points du fichier hors des |Si la variable manque ou si une cote du

limites du modele de géoide|géoide est disponible, la valeur par défaut
est présentée.

DXF Conversion de coordonnées|Tous les points sont convertis en posi-
tions planes locales via le systéeme de
coordonnées.

Altitude Les altitudes orthométriques et les
hauteurs au-dessus de I'ellipsoide sont
acceptées.

Cas particuliers :

Points du fichier hors des |Les points situés hors des limites du

limites du modele de SCSP | modele de SCSP ne sont pas exportés.

Points du fichier hors des |La hauteur au-dessus de I'ellipsoide est

limites du modele de géoide|exportée.
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Format

Caractéristiques

Description

LandXML

Conversion de coordonnées

Altitude

Cas particuliers :

Points du fichier hors des
limites du modele de SCSP

Points du fichier hors des
limites du modéle de géoide

Tous les points sont convertis en posi-
tions planes locales via le systeme de
coordonnées.

Les altitudes orthométriques et les
hauteurs au-dessus de I'ellipsoide sont
acceptées.

Des positions planes locales situées hors
des limites du modele de SCSP ne sont pas
exportées.

La hauteur au-dessus de I'ellipsoide est
exportée.

FBK/RAWS5/
RAW

Conversion de coordonnées

Altitude

Unités

Tous les points sont convertis en posi-
tions planes locales via le systeme de
coordonnées.

Si un modele de géoide existe, I'altitude
orthométrique est acceptée, la hauteur
au-dessus de I'ellipsoide est exportée
sinon.

Metre, pieds US ou internationaux,
grades, degrés décimaux ou degrés
minutes et secondes.
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11.2 Exportation de données d'un job vers un format ASCII

Description Les parametres de cet écran permettent de définir les données converties et expor-
tées de méme que le format utilisé.
Les données sont exportées a partir du job sélectionné. Les parametres d'affichage,
de filtrage et de tri actifs sont appliqués.

Acces Sélectionnez Menu Principal: Données\Export des données\Export données ASCII.

Export données
ASCII

Export donnée ASCII =

Répertoire: Data M

Export vers: Mémoire interne M

Job: fixpoint job o

Syst. Coord.: <None>

Exemple: P.E,N,Alt

Fichier de sortie :  fixpoint job.txt \

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc  09:13

OK | Config | | Filtre | | SystCo

Touche Description

OK Pour sélectionner le fichier de format en surbrillance.

Config Pour définir le format des données a exporter.

Filtre Pour définir I'ordre d'exportation des points, des lignes et des
surfaces de méme que les points exportés.

SystCo Pour la mise a jour du systeme de coordonnées dans lequel les coor-
données sont exportées.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Export vers

Liste de sélection

Définit la destination des données exportées.

(& Avec la configuration Export vers:
Mémoire Interne Les données sont
toujours exportées vers le répertoire
\DATA.

Répertoire Liste de sélection |Les données peuvent étre exportées vers le
répertoire \DATA ou vers le répertoire racine ou
vers le dossier ou le job sélectionné est enre-
gistré.

Job Liste de sélection |Pour sélectionner le job a exporter.

Syst. Coord. |Champ non Systeme de coordonnées actuellement associé au

éditable job sélectionné.

Fichier de Champ éditable |Le nom du fichier vers lequel les données seront

sortie exportées.

Etape suivante
Config ouvre Définir Export ASCII.
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Définir Export ASCII

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran précédent.

Défaut Pour rappeler les parametres d'importation par défaut.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Séparateur Liste de sélection |Le séparateur entre les variables d'importation.
De la lere Aucun(e), Id Sélectionnez les variables correspondant aux

position ala |Point, Est, Nord, |positions considérées. Un exemple est présenté
8éme position |Altitude, Code, |sur |'écran Export données ASCII.

Point informa-
tion, Code & point
info, Description,
Attribut 1 a
Attribut 4 et
Argument liaison

Viva Series, Données - Export des données 128



11.3

Exportation de données d'un job vers un format personnalisé

Description

Informations
requises

Acces

Export fichier texte

Les parametres de cet écran permettent de définir les données converties et expor-
tées de méme que le format utilisé.
Les données sont exportées a partir du job sélectionné. Les parametres d'affichage,
de filtrage et de tri actifs sont appliqués.

Au moins un fichier de format a été créé au moyen de LGO et transféré dans la

mémoire interne.

Sélectionnez Menu Principal : Données\Export des données\Export données depuis

Job.

Export fichier texte =

Répertoire: Data M

Export vers: M

Job: fixpoint job |

Syst. Coord.: fixpoint job

Fichier format: | L'|

Fichier de sortie :  fixpoint job.txt \

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

OK | Config | | Filtre | | SystCo

Touche Description

OK Pour sélectionner le fichier de format en surbrillance.

Config Pour configurer I'extension par défaut a utiliser.

Filtre Pour définir I'ordre d'exportation des points, des lignes et des
surfaces de méme que les points exportés.

SystCo Pour la mise a jour du systeme de coordonnées dans lequel les coor-
données sont exportées.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Export vers

Liste de sélection

Définit la destination des données exportées.

& Avec la configuration Export vers:
Mémoire Interne les données sont
toujours exportées vers le répertoire
\DATA.

Répertoire

Liste de sélection

Disponible avec les configurations Export vers:
Carte CF, Export vers: Carte SD et Export vers:
USB. Les données peuvent étre exportées vers le
répertoire \DATA, le répertoire \GSI ou le réper-
toire racine ou vers le dossier ou le job sélec-
tionné est enregistré. Les données doivent étre
enregistrées dans le répertoire \GSI pour étre lues
dans un instrument TPS.

Job

Liste de sélection

Pour sélectionner le job a exporter.

Syst. Coord.

Champ non
éditable

Systeme de coordonnées actuellement associé au
job sélectionné.

Fichier format

Liste de sélection

Les fichiers de format actuellement disponibles
dans la mémoire interne.

Fichier de
sortie

Champ éditable

Le nom du fichier vers lequel les données seront
exportées.
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11.4

Exportation de données au format DXF

Informations géné-
rales

&

Acces

Export DXF

Les données peuvent étre exportées vers un fichier DXF sur un périphérique de stoc-
kage de données ou dans la mémoire interne.

Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'exportation de

données.

Sélectionnez Menu Principal : Données\Export des données\Export DXF depuis Job.

Export DXF depuis Job

v
Mémoire Interne v

Répertoire:
Export vers:

Job:
Syst. Coord.:

Nom du Fichier:

s

\fixpoint_job

]

fixpoint job

Fixpoint_job.dxf

Hz: 60.4922¢g V: 98.0039 Fn abc 22:13

oK |Conﬁg |
Touche Description
OK Pour accepter le paramétrage.
Config Pour définir ce qui est exporté.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Répertoire

Liste de sélection

Définit si les données sont exportées vers le
répertoire \DATA ou vers le dossier ou le job sélec-
tionné est enregistré.

Export vers

Liste de sélection

Champ non
éditable

Disponible avec la configuration Répertoire: Data.
Définit vers quel périphérique de stockage les
données sont exportées.

Disponible avec la configuration

Répertoire: Comme le job. Affiche le périphé-
rique de stockage de données de Job sélec-
tionné.

Job Liste de sélection |Pour sélectionner le job a exporter.

Syst. Coord. |[Champ non Systéme de coordonnées actuellement associé au
éditable job sélectionné.

Nom du Champ éditable |Le nom du fichier vers lequel les données seront

Fichier exportées.

Etape suivante

Config ouvre Configuration, page Export.
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Configuration,
page Export

&

Configuration,
page DXF

Configuration

Export | DXF |Calques

s

Points

Lignes

Surfaces

[JImages

Hz: 60.4922¢g V: 98.0039g Fn abc 22:13

| Filtre | | Page

Touche Description

OK Pour exporter les données.

Filtre Pour définir I'ordre d'exportation des points, des lignes et des
surfaces de méme que les points exportés. Se reporter au para-
graphe"6.6.1 Tri et filtrage de points, de lignes et de surfaces".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Points Case a cocher Des points sont exportés lorsque cette case est
cochée.

Lignes Case a cocher Des lignes sont exportées lorsque cette case est
cochée.

Surfaces Case a cocher Des surfaces sont exportées lorsque cette case
est cochée.

Images Case a cocher Des images sont exportées lorsque cette case est
cochée.

Etape suivante

Page passe a la

page DXF.

Pour plus d'informations sur I'appareil photo et les images, se reporter au paragraphe
"34.6 Export d'images".

Description des champs

Champ Option Description
Ligne & Liste de sélection |Etablit si des lignes et des surfaces sont expor-
Surface tées en lignes ou en polylignes.

Taille Symbole

Champ éditable

Définit la taille utilisée pour la création des
symboles LGO.

Dimensions |Liste de sélection |Détermine si les données sont exportées comme
2D ou 3D.

Calque DXF Liste de sélection |Définit la couche DXF.

Symboles Case a cocher Quand cette case est cochée, les symboles perti-

LGO

nents pour LGO sont également exportés.

Etape suivante
Page passe a la

page Calques.
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Configuration, Configuration | D
page Calques [Export | DXF | Labels

Label Créer Nom Calque

Coordonnées Non -

Altitude Non -

Point Code Non = -——-

Attribut Non -

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13

oK |

| Editer |

| Plus | Page

Touche Description

OK Pour accepter le paramétrage.

Editer Pour définir si I'étiquette est exportée, sa couleur, le nombre de déci-
males a utiliser et la couche ou le bloc vers lesquels ils sont exportés.

Plus Pour afficher des informations sur le nom de la couche, la couleur et
les décimales.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Info Pour afficher des informations sur le nom du programme, le numéro
de la version, la date de Ia version, le copyright et Ia référence.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne

Description

Calque

Le nom de I'étiquette.

Créer

Indique si I'étiquette est exportée ou non.

Nom Calque

Le nom de la couche exportée :

¢ Nom d'une couche utilisateur
Si I'étiquette est exportée vers une couche utilisateur.

¢ Idem Point
Si I'étiquette est exportée vers la méme couche que le symbole du
point.

e Bloc avec points
Si I'étiquette est exportée vers un bloc avec l'icone point.

L'étiquette n'est pas exportée.

Couleur

La couleur de I'étiquette.

Décimales

Le nombre de décimales utilisées.

Etape suivante

Editer ouvre Calques.

Viva Series, Données - Export des données 133




Calques

Description des champs

Champ

Option

Description

Premier champ

Case a cocher

Quand cette case est cochée, les types

sur I'écran d'étiquette choisis sont exportés.
(& Les autres champs de cet écran sont tous
actifs et peuvent étre modifiés.
Couleur Liste de sélection |Définit la couleur pour le label.
Décimales De Aucune a 4 Disponible pour les étiquettes Coordonnées et

Décimales

Altitude. Définit le nombre de positions décimales
pour |'étiquette.

Exporter vers

Défini par utilisa-
teur

Idem Point

Bloc avec points

L'étiquette est exportée vers une couche définie
par |'utilisateur.

L'étiquette est exportée vers la couche vers
laquelle les symboles de point sont exportés.

L'étiquette est exportée vers un bloc avec le
symbole du point et toutes les autres étiquettes
sont également configurées pour étre exportées
vers Bloc avec points. Un seul bloc est créé pour
un point, et ce bloc peut contenir une ou plusieurs
étiquettes.

Nom Calque |Liste de sélection |Disponible pour Nom Calque Défini par utilisa-
teur sélectionné. Le nom de la couche.

Export des Case a cocher Disponible si Point Code est mis en surbrillance

descriptions sur |'écran Configuration, page Calques. Déter-

des codes mine si les descriptions de code sont exportées

avec le code de point.

Export noms
attributs

Case a cocher

Disponible si Attribut est mis en surbrillance sur
I'écran Configuration, page Calques. Détermine
si les noms d'attribut sont exportés avec les
valeurs d'attribut.

Etape suivante

OK retourne a Configuration.
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11.5

Exportation de données au format Format XML

Général

&

Acces

Export LandXML

Les données peuvent étre exportées vers un fichier XML dans
e répertoire \DATA ou
¢ dans le répertoire du job
sur le
e périphérique mémoire ou
¢ dans la mémoire interne.

Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'exportation de
données.

Sélectionnez Menu Principal : Données\Export des données\Export LandXML.

Export LandXML | ©

Répertoire: v
Export vers: Mémoire Interne M
Type de Job: Point/Ligne/Surface ~
Job: fixpoint job i
Syst. Coord.: fixpoint job

Nom du Fichier:

fixpoint job.xml

Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Fn abc 09:13

OK | Config |
Touche Description
OK Pour exporter les données.
Config Pour définir ce qui est exporté.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Export vers Liste de sélection |Définit la destination des données exportées.

Répertoire Liste de sélection |Les données peuvent étre exportées vers le
répertoire \DATA ou vers le dossier ou le job sélec-
tionné est enregistré.

Type de Job  |Point/Ligne/Surfa |Type de job a exporter. Pour utiliser cette option,

ce, Route, Rail ou |sélectionner Version LandXML: 1.2 et contréler
Tunnel Utiliser I'extension XML Hexagon dans I'écran
Configuration, page LandXML.

Job Liste de sélection |Pour sélectionner le job a exporter. La liste de
sélection dépend de la configuration de Type de
Job.

Syst. Coord. |Champ non Systeme de coordonnées actuellement associé au

éditable job sélectionné.
Nom du Champ éditable |Le nom du fichier vers lequel les données seront
Fichier exportées.

Etape suivante
Config ouvre Configuration, page Export.
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Configuration,
page Export

Configuration | D

Export |LandXML

Points
Lighes
Surfaces

[ Images
Mesures TS

JTPS scan information

Mesures GNSS

Hz: 161.2711g

V: 100.0424g

Fn abc 09:13

Touche Description
OK Pour retourner a I'écran précédent.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Points Case a cocher Des points sont exportés lorsque cette case est
cochée.

Lignes Case a cocher Des lignes sont exportées lorsque cette case est
cochée.

Surfaces Case a cocher Des surfaces sont exportées lorsque cette case
est cochée.

Images Case a cocher Toutes les images embarquées, TPS et panora-
miques sont exportées lorsque cette case est
cochée.

Mesures TS Case a cocher Des mesures TPS sont exportées lorsque cette
case est cochée.

Mesures Case a cocher Des mesures GPS sont exportées lorsque cette

GNSS case est cochée.

Codes théma- |Case a cocher Des codes de points, de lignes et de surfaces sont

tiques exportés lorsque cette case est cochée.

Codes libres

Case a cocher

Lorsque cette case est cochée, le code libre, sa
description, son groupe et ses attributs sont tous
exportés vers le fichier LandXN\L associé a chacun
des points exportés.

L'exportation de codes libres est également
possible si Utiliser I'extension XML Hexagon est
coché sur la page LandXML.

Journal
d'applications

Case a cocher

Tous les résultats d'application, tels que les résul-
tats d'implantation et de ligne de référence sont
exportés lorsque cette case est cochée. lls sont
seulement exportés si Utiliser I'extension XML
Hexagon est coché sur la page LandXML.

Etape suivante

Page passe a la page LandXML.
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= Pour plus d'informations sur I'appareil photo et les images, se reporter au paragraphe
"34.6 Export d'images".

Configuration, Description des champs

page LandXML - ——
Champ Option Description
Dimensions |Liste de sélection |Définit la dimension des entités exportées.
Version Liste de sélection |Définit la version LandXML du fichier exporté.
LandXML
Utiliser Case a cocher Disponible avec la configuration Version
I'extension LandXML : 1.2. Quand cette case est cochée, on
XML Hexagon peut sélectionner un type de job pour |'exporta-

tion sur I'écran Export LandXML.
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11.6

Exportation de données au moyen de feuilles de style

Acces

Export avec feuilles
de style

Sélectionner Menu Principal: Données\Export des données\Avec Feuille de Style.

Touche Description
OK Pour exporter les données.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Répertoire

Liste de sélection

Les données peuvent étre exportées vers le
répertoire \DATA ou vers le dossier ou le job sélec-
tionné est enregistré.

Export vers

Liste de sélection

Définit la destination des données exportées.

Type de Job  |Point/Ligne/Surfa | Type de job a exporter.
ce, Route, Rail ou
Tunnel

Job Liste de sélection |Pour sélectionner le job a exporter.

Syst. Coord. |Champ non Systeme de coordonnées actuellement associé au
éditable job sélectionné.

Feuilles de Liste de sélection |Feuilles de style actuellement disponibles dans le

style a utiliser

dossier \CONVERT de la mémoire interne du CS :
My Device\Leica GeoSystems\SmartWorx
Viva\Convert.

Description :  |Champ non Une description détaillée des feuilles de style.
éditable Cette information est entrée par I'utilisateur dans
une variable de Ia feuille de style.
Nom du Champ éditable |Le nom du fichier vers lequel les données seront
Fichier exportées. L'extension de fichier est définie par

I'utilisateur dans une variable de la feuille de style.
En I'absence de définition, I'extension est "txt".
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11.7 Exportation de donnée en format FBK/RW5/RAW

Informations géné- Les données peuvent étre exportées vers un fichier AutoDesk FBK, TDS RAW, TDS RW5,

rales Carlson RW5 ou MicroSurvey RWS5. Le fichier nouvellement créé est stocké dans le
répertoire \DATA du périphérique de stockage de données ou de la mémoire interne.
Les fichiers FBK formatés peuvent étre importés directement dans des produits Auto-
desk.

Les fichiers RW5 et RAW créés peuvent étre traités a I'aide de divers logiciels topogra-
phiques de bureau.

Bien que I'exportation convertisse tout job en fichier FBK/RW5/RAW, la création de
figure se fonde sur les lignes et les surfaces existantes, présentes dans le job.
Codes de points

Un code de point doit étre associé a tout point point saisi.

Sl vous créez ALORS

un fichier Autodesk FBK les codes de point servent a associer les codes de
description dans Autodesk LDT et Civil 3D a chacune
des positions localisées.

un fichier TDS RW5 les codes de point servent a générer des arguments de
liaison bruts dans TDS Foresight.

un fichier MicroSurvey RW5 |les codes de point servent a associer les codes de
description dans MicroSurvey CAD a chacune des posi-
tions localisées.

Identifiant de ligne/surface

S| vous créez ALORS

un fichier Autodesk FBK I'identifiant de Ia figure suit la sélection de I'utilisateur
telle qu'elle est définie dans le menu de configuration.

un fichier TDS RW5 les identifiants de ligne et de surface ne sont pas
utilisés lors de I'importation de données dans TDS
Foresight.

un fichier MicroSurvey RW5 |les identifiants de ligne et de surface ne sont pas

utilisés lors de I'importation de données dans Micro-
Survey CAD 2005.

= Ne retirez pas le périphérique de stockage de données durant I'exportation de
données.
Acces Sélectionnez Menu Principal: Données\Export des données\Export FBK/RW5/RAW.
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Export
FBK/RW5/RAW

Export FBK/RW5 /RAW

RECY

Répertoire:
Exporter vers:

Job:
Systéme coord:

Format données:

Nom de fichier:

Carte SD

W)

v

|fixpoint job

2l

fixpoint job

|Autodesk FBK

M ‘

fixpoint job

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13
(0] ¢ |Conﬁg |
Touche Description
OK Pour exporter les données.
Config Pour configurer des options propres a certains formats.
Fn Quitter Pour quitter I'application.

Description des champs

Champ

Option

Description

Exporter vers

Liste de sélection

Définit la destination des données exportées.

Répertoire Champ non Les données peuvent étre exportées vers le
éditable répertoire \DATA ou vers le dossier ou le job sélec-
tionné est enregistré.
Job Liste de sélection |Pour sélectionner le job a exporter.
Systéme Champ non Systeme de coordonnées actuellement associé au
coord éditable job sélectionné.
Format Autodesk FBK, |S'assurer de la définition correcte de ce champ.
données TDS RWS5, TDS
RAW, Carlson
RWS5 ou Micro-
Survey RW5

Nom de fichier

Champ éditable

Default est le nom du Job sélectionné. Il peut étre
changé.
(& L'extension appropriée (.FBK, .RW5 ou

.RAW) est ajoutée automatiquement.

Etape suivante

Config pour accéder a I'écran de configuration.
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Configuration pour Description des champs

FBK, page . Y
Général Champ Option Description
Utiliser ID Pt |Case a cocher Disponible sauf si Format données: TDS RWS5.
Numér
Décalage ID Pt|Champ éditable |Les identifiants de points sont décalés de cette
valeur.
Utiliser angle |Case a cocher Définit si les valeurs d'angle droit sont exportées.
droit
ID Elément Liste de sélection |Disponible pour Format données: Autodesk FBK.
Pour tous les autres formats, I'identifiant de
figure est automatiquement fixé au code de point
seul.
Etape suivante
Page permet de passer a la page Objets.
Configuration pour
FBK, Général| Objets

page Objets Lever

Implantation
Cheminement
Tour d'horizon
Calculs Topo
Viva Route
Entrée utilisateur

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran Export FBK/RW5/RAW.

Tout Pour cocher toutes les cases en une seule fois.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Info Pour afficher des informations concernant le nom de I'application, le
numeéro de version, la date de Ia version, le copyright et le numéro
d'article.

Fn Quitter Pour quitter I'application.

Description des champs

Champ Option Description
Tous les Case a cocher Pour inclure des points d'une application, cocher
champs une case.

Etape suivante
OK retourne a Export FBK/IRW5/RAW.

Viva Series, Données - Export des données 141




11.8 Copie de données entre jobs

Description Le présent chapitre expose le processus de copie de données d'un job a un autre.

= Caractéristiques importantes :

¢ Les points sont copiés tels que définis par les parametres de filtrage de points.

¢ Les points sélectionnés pour la copie peuvent étre présentés au sein d'une liste de
points. Les parametres de tri de points définissent I'ordre des points dans la liste.
Les parameétres de filtrage des points définissent les points devant figurer dans Ia
liste.

¢ Seuls des points sont copiés - les observations ne sont pas copiées.

e Lorsque des points sont copiés d'un job vers un autre :
¢ les codes des points de méme que les attributs associés sont également copiés
¢ |a Classe est conservée
* |a Sous Classe est conservée
¢ la Source est changée et passe a Point copié
¢ la qualité des coordonnées des points est conservée
¢ le drapeau Instrument Flag est conservé
¢ |a Date et le heure sont conservés.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Données\Export des données\Copie Points entre
Jobs.
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Copie Points entre

Copie Points entre Jobs =]
Jobs —

De Job: o

Syst. Coord.: <Aucun>

Vers Job: \ﬂxpoint job D'\

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13

| Filtre |Donnée|SystCo

Touche

Description

OK

Pour copier une sélection de points.

Filtre

Pour définir les parameétres de tri et/ou de filtrage des points du job.
Se reporter au paragraphe"6.6.1 Tri et filtrage de points, de lignes et
de surfaces".

Donnée

Pour afficher, modifier et supprimer des points, des lignes et des
surfaces stockés dans le job. Les points, lignes et surfaces sont affi-
chés sur des pages séparées. Les parametres de tri et de filtrage
sélectionnés s'appliquent. Se reporter au paragraphe"6 Données -
Données".

SystCo

Pour sélectionner un systeme de coordonnées différent.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option Description

De Job

Liste de sélection |Définit la localisation depuis laquelle les points
sont a copier.

Syst. Coord.

Champ non Le systéme de coordonnées actuellement associé
éditable au job.

Vers Job

Liste de sélection |Définit la destination a laquelle les points sont a
copier.
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12 Instrument - Parametres TS [Tps]

12.1 Type mesure & caméra ATR

12.1.1 Télémétre & Caméra ATR

Description Les parametres de cet écran définissent les programmes EDM - Electronic Distance
Measurement - (mesure électronique de distance) et ATR - Automatic Target Recogni-
tion - (reconnaissance automatique de prisme).

(= Les options disponibles dépendent du modele acheté, par exemple équipé ou non d'un
ATR.

Acces Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Parameétres TS\Type mesure & caméra ATR.

Télémeétre & Caméra
ATR

Description

¢ Cet écran comporte deux pages - la page Lever et la page Mise en station.

e La page Lever et la page Mise en station contiennent des champs identiques.

e Le paramétrage réalisé sur la page Lever est utilisé par toutes les applications et
pour toutes les mesures effectuées en dehors de |'application Mise en station.

e |e paramétrage réalisé sur la page Lever est uniquement utilisé au sein de I'appli-
cation Mise en station.

¢ Toutes modifications faites pour Télémetre & Caméra ATR, par exemple via des
icobnes ou des raccourcis-clavier, pendant que I'application Mise en station est
active, affectent seulement les Télémétre & Caméra ATR Station.

e Toutes modifications faites pour Télémetre & Caméra ATR, par exemple via des
icones ou des raccourcis-clavier, pendant que I'application Mise en station est inac-
tive, affectent seulement les Télémeétre & Caméra ATR Lever.

¢ Al'ouverture de I'application Mise en station, les Télémétre & Caméra ATR Station
sont actifs.

¢ Ala fermeture de I'application Mise en station, les Télémétre & Caméra ATR Lever
sont actifs.

e Aussi bien les Télémétre & Caméra ATR Lever que Station font partie des modes
de travail.

Télémétre & Caméra ATR )
(Lever [Mise en station]|

Téelémetre:
Prisme: PPrisme Circulaire ]|
Cste Leica: 0.0mm

Cste Absolue: -34.4mm

Mode Télémétre:  |Standard v]
Automatisme: [Manuel v]

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:13

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Test Pour accéder a |'écran Test Signal/Fréq télémetre.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Télémetre

Prisme

Rayon Laser
(RL)

Les dernieres options utilisées sont définies dans
tous les champs.

Le distancemetre infrarouge existe sur tous les
types d'instruments et permet de mesurer une
distance vers un prisme ou une bande réfléchis-
sante. Avec la configuration Automatisme: Auto-
matique ou Automatisme: Suivi auto (LOCK) :
cette option est configurée automatiquement.

Pour mesurer sans réflecteur.

Mode Télémétre

Standard

Rapide

Continue

Synchro
Track

Moyenne

Disponible avec la configuration
Télémetre: Prisme. Quand une mesure indivi-
duelle de haute précision est nécessaire.

Disponible seulement avec la configuration
Télémétre: Prisme. Quand une mesure indivi-
duelle est nécessaire, mais que la durée du lever
doit étre réduite. La plus haute précision est
moins importante.

Utiliser ce mode par exemple pour effectuer des
levers topographiques typiques.

Quand des mesures de distance sans pression sur
la touche DIST sont nécessaires.

Utiliser ce mode par exemple lors d'un contréle
continu des positions d'une canne a prisme en
mouvement.

Disponible avec la configuration

Télémétre: Prisme. C'est le mode de mesure
utilisé pour l'interpolation de mesures d'angle
quand le mode Prisme continu LOCK est actif.

A la différence du mode continu standard, ou les
mesures d'angle sont uniquement assignées a
certaines mesures de distance, Synchro Track
exécutera une interpolation linéaire entre les
mesures d'angle précédente et suivante sur la
base de I'horodatage de la mesure EDM. Cette
procédure d'interpolation permet d'obtenir une
plus haute précision pour toutes les applications
dynamiques, par exemple guidage de machine.

Utiliser ce mode par exemple dans le cadre
d'applications de guidage d'engin.

Répete les mesures en mode de mesure stan-
dard. La distance moyenne de Moyenne n Max et
I'écart type de la distance moyennée sont
calculés.

Utiliser ce mode par exemple lors d'un lever
cadastral quand il faut respecter des exigences
strictes.
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Champ

Option

Longue
Portée LO

Longue
portée moy

Précis

Description

Disponible seulement avec la configuration
Télémetre: Prisme. Lors de mesure de longues
distances (> 4 km) sur des prismes.

Utiliser ce mode par exemple pour des mesures
de triangulation.

Disponible avec la configuration

Télémétre: Prisme. Quand des mesures de
longue distance (> 4 km) sur des prismes sont
nécessaires et qu'en plus, des valeurs moyennes
et écarts types sont exigés pour plusieurs
mesures de distance précises.

Utiliser ce mode par exemple lors de mesures de
triangulation dans un lever cadastral quand il faut
respecter des exigences strictes.

Disponible avec la configuration

Télémetre: Prisme et TS50/TM50. Mode de
mesure fin pour des mesures de trés haute préci-
sion sur des prismes

Moyenne n Max

Disponible avec la configuration Mode
Télémetre : Moyenne ou Mode Télémetre :
Longue portée moy. Champ de saisie du nombre
maximal de mesures de distance a moyenner, de
2 a 999 distances.

Prisme Liste de sélec-|Noms cibles configurés dans I'écran Réflecteurs.
tion

Cste Leica Champ non |Constante d'addition enregistrée pour le prisme
éditable sélectionné dans le logiciel SmartWorx Viva

Cste Absolue Champ non  |Constante d'addition vraie.
éditable

Automatisme Manuel Les mesures sont réalisées de maniére totale-

Automatique

Suivi auto
(LOCK)

ment manuelle. Les recherches ou mesures ATR
ne sont pas effectuées.

Positionnement par rapport a des prismes
statiques. Le capteur ATR est utilisé pour des
mesures vers des prismes statiques. Au besoin,
une mesure ATR ou une recherche ATR est
exécutée apres la pression de Mesure ou Laser.

Non disponible pour SmartStation/TS12 Lite.
L'instrument établit le contact avec un prisme
puis le suit. Le capteur ATR sert a suivre les
prismes mobiles et a les localiser apres une perte
de contact. Selon le cas, des mesures Télémétre
simples ou continues sont exécutées sur pression
de Mesure ou Laser.

Config caméra

Normal

Visib bas On

Visib bas tjs
On

Sélectionner ce mode si les conditions météo
sont normales.

Pour accroitre la capacité de mesure de I'instru-
ment quand les conditions météorologiques sont
défavorables. Ce mode est automatiquement

désactivé a la mise hors tension de l'instrument.

Concernant Visib bas On, ce mode reste actif
quand l'instrument est éteint.
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Champ Option Description

Dist Courte |Pour accroitre la capacité de mesure de l'instru-

On ment en cas de rayons incidents (soleil,
réflexions), par exemple gilets de sauvetage. Ce
mode a une influence considérable sur la portée
(restriction a 100 - 150 m). Ce mode est automa-
tiquement désactivé a la mise hors tension de
I'instrument.

Dist Crte tjs |Comme pour Dist Courte On, mais ce mode reste

On actif quand I'instrument est éteint.

Autoriser LOCK en
vol

Case a cocher

Disponible avec la configuration Automatisme :
Suivi auto (LOCK). Pour les instruments automa-
tiques et une commande a distance avec
CS10/CS15.

Quand cette case est cochée, I'instrument se
verrouille sur un prisme des que celui-ci entre
dans le champ visuel de I'ATR s'il a été verrouillé
préalablement sur un prisme et que le contact
avec ce prisme a été perdu.

& Une recherche "PowerSearch" aide a se
verrouliller sur les prismes instables.

Convient a tous les prismes et bandes réfléchis-
santes.

Plus efficace a
courte distance

Case a cocher

Disponible avec la configuration Automatisme :
Suivi auto (LOCK). Pour les instruments automa-
tiques et une commande a distance avec TS15.
Le fait de cocher cette case améliore la perfor-
mance pour des distances de moins de 20 m a
l'instrument. L'instrument réagit plus rapidement
aux modifications de la vitesse et de Ia direction
du prisme.

Utiliser la visée
précise

Case a cocher

Disponible pour les instruments 0,5" de
TS50/TM50. Lorsque cette case est cochée, des
mesures ATR de plus haute précision sont exécu-
tées.
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12.1.2

Réflecteurs

Description

Cibles par défaut

Une constante absolue est associée a chacun des types de prismes.

Les prismes Leica Geosystems sont prédéfinis par défaut et peuvent étre sélectionnés.

Des prismes supplémentaires peuvent étre définis.

Les prismes par défaut suivants sont toujours disponibles sur I'instrument :

Nom du produit Nom dans la Type Cste Leica Cste Absolue
liste
GRZ4, GRz122 Prisme 360° Prisme +23,1 mm -11,3 mm
GMP111-0 Mini Prisme Zéro |Prisme 0,0 mm -34,4 mm
GRZ101 Mini Prisme 360° |Prisme +30,0 mm -4,4 mm
GMP101, GMP111 Mini Prisme Prisme +17,5 mm -16,9 mm
standard

GZM29, GZM30, Cible réfléchis- |Bande +34,4 mm 0,0 mm
GZM31, CPR105 sante
GPR1, GPR111, Prisme Circu- Prisme 0,0 mm -34,4 mm
GPR113, GPR121, laire
GPH1P
- Télémetre Laser |RL +34,4 mm 0,0 mm
MPR122 Cible Leica HDS |Prisme +28,1 mm -6,3 mm
& Seulement

prévu pour le

pilotage

d'engins !

Acces Ouvrez la liste de sélection du Prisme dans Télémeétre & Caméra ATR.
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Réflecteurs Réflecteurs | D

Nom Cste Leica Constante Abs
Cible Leica HDS 34.4mm 0.0mm -
Cible réfléchissante 34.4mm 0.0mm

MPR122 28.1mm -6.3mm

Mini Prisme 360°  30.0mm -4.4mm

Mini Prisme Zéro 0.0mm -34.4mm 5
Mini Prisme standarcl7.5mm -16.9mm

Prisme 360°

Prisme Circulaire

23.1mm -11.3mm
0.0mm

Sans réflecteur 34.4mm
Hz: 16127119  V: 100.0424q

OK | Nouv | Editer | Suppr | Plus |

Touche

Description

OK

Pour sélectionner la cible en surbrillance et revenir a I'écran précé-
dent.

Nouv

Pour définir une nouvelle cible. Se reporter au paragraphe"12.1.3
Création/Edition d'une cible".

Editer

Pour modifier la cible en surbrillance. Il est impossible de modifier les
cibles par défaut. Se reporter au paragraphe"12.1.3 Création/Edition
d'une cible".

Suppr

Pour supprimer la cible en surbrillance. Il est impossible de supprimer
les cibles par défaut.

Plus

Pour afficher des informations concernant la constante d'addition, le
type de cible et le créateur de Ia cible.

Fn Défaut

Pour rappeler des cibles par défaut supprimées au préalable et pour
restaurer les parametres par défaut des cibles par défaut. Les cibles
définies par |'utilisateur ne sont pas affectées.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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12.1.3 Création/Edition d'une cible

Acces Dans Réflecteurs, mettez une cible en surbrillance. Toutes les constantes de cette
cible sont alors copiées. Pressez Nouv ou Editer.

Nouveau Réflecteur

Nouveau Réflecteur | D
Nom: 123 |
Type: v

Cste Leica: 0.0 Jmm
Cste Absolue: F34.4 Jmm
Créateur: [— |

Hz: 161.2711i VA 100.0424i Fn abc 09:13

Touche Description
REC Pour enregister Ia cible.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Nom Champ éditable |Un nom évocateur pour la nouvelle cible.
Type InfraRouge (IR), |Le type de cible a définir.
Cible ou Indéfini
Cste Leica Champ éditable |Constante d'addition enregistrée pour le prisme

sélectionné dans le logiciel SmartWorx Viva

& Une constante d'addition de 0,0 mm a été
définie pour les cibles standard Leica
Geosystems GPR1, GPR111, etc. Toutes
les valeurs de constante saisies sont des
différences par rapport systéeme de prisme
Leica Geosystems TPS basé sur 0,0 mm.

Cste Absolue |Champ éditable |Constante d'addition vraie. La constante d'addi-
tion est toujours exprimée en mm.

(& Les constantes d'addition de prismes
d'autres marques que Leica Geosystems
sont souvent données dans le systeme de
prisme zéro vrai. Utiliser la formule
suivante pour convertir la constante
d'addition dans le systéme de prisme
Leica Geosystems TPS. Cette constante
Leica doit étre entrée dans l'instrument
Leica.

Formule : Constante zéro vrai - 34,4 mm =
constante Leica.

Il est vivement recommandé de contréler la
constante d'addition pour des prismes
d'autre marque que Leica Geosystems sur
une ligne de base avec une procédure
appropriée.

Créateur Champ éditable |Le nom du créateur ou d'autres commentaires

peuvent étre entrés.
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12.2

Param de recherche prisme

Description

Acces

Fenétre recherche,
page Prédiction

Les parametres de cet écran définissent

* |a taille des fenétres de recherche dans lesquelles les prismes sont recherchés. Les
prismes peuvent étre recherchés avec PowerSearch dans la Fenétre PS ou avec ATR
dans la Fenétre ATR.

¢ le comportement de la recherche automatique de prisme aprés la perte de la cible
en mode de contact (Lock).

Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Paramétres TS\Param de recherche prisme.

Fenétre recherche

Prédiction |Fenétre PS |Fenétre ATR

s

Durée prédiction:

EC -

Si pas de prisme trouvé aprés prédiction

alors:

Pas de recherche

M ‘

Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Fn abc

09:13

|Défaut| Page

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Défaut Pour rappeler les parametres par défaut.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Dernier Point

Champ Option Description
Durée prédiction |Delsab5s |Silacible est perdue avec la configuration Auto-
matisme: Suivi auto (LOCK) le chemin du prisme
est prévu pendant le nombre de secondes choisi.
Si pas de prisme |Pas de N'effectue aucune recherche apres la prévision.
trouvé apres recherche
prédiction alors
Fin pointé Exécuter une recherche aprés prévision avec ATR
auto ATR en mode dynamique Fenétre ATR.
PowerSearch |Effectue une recherche apres la prévision par
PS PowerSearch. Activer PowerSearch sur la page

Fenétre PS.

Si la cible est perdue avec la configuration Auto-
matismeSuivi auto (LOCK), alors I'instrument
revient au dernier point enregistré. Le champ
visuel est désactivé lors du repositionnement de
I'instrument.

Etape suivante

Page passe a la page Fenétre PS.
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Fenetre reACherChe' Fenétre recherche =D
page Fenétre PS [Prédiction| Fenétre PS [Fenétre ATR

Utiliser et définir la fenétre de

PowerSearch
Hz gauche: 0g
Hz droit: Og
V haut: 100g
V bas: 100g
Dist min: Min v
Hz: 161.2711g _ V: 100.0424g Fn abc_ 09:13
OK | Nouv | |Centre| Visu | Page
Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.
Nouv Pour définir une nouvelle fenétre de recherche PowerSearch.
Centre Pour centrer la fenétre PowerSearch sur la position actuelle de la
lunette.
Visu Pour viser les coins de la fenétre PowerSearch avec la lunette.
Page Pour aller a une autre page de cet écran.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Utiliser et définir la Case a cocher Si cette case est cochée, PowerSearch
fenétre de PowerSearch effectue une recherche dans la fenétre
définie.
Hz gauche, Hz droit, V |Champ non Les limites gauche, droite, supérieure et
haut et V bas éditable inférieure de la fenétre PowerSearch.
Dist min Max et de 25 m a |La distance minimale de la plage de
175 m recherche a définir pour la fenétre PS.
Dist max De 25 mal75 m |La distance maximale de Ia plage de
et Max recherche a définir pour la fenétre PS.

Etape suivante
Page passe a la page Fenétre ATR.

Viva Series, Instrument - Parametres TS 152




Fenétre recherche, Fenétre recherche ==y

page Fenétre ATR Prédiction |Fenétre PS| Fenétre ATR

Définition de la taille de la fenétre ATR

Recherche vz [

Recherche V: 4 lg

O Utiliser la visée ultra fine

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

|Défaut| Page

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Défaut Pour rappeler les parametres par défaut.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Recherche Hz Champ La largeur de Ia fenétre.
éditable
Recherche V Champ La hauteur de la fenétre.
éditable
Utiliser la visée Case a cocher |Réduit le champ visuel de I'ATR. La configuration
ultra fine est seulement appliquée avec Automatisme :
Automatique dans Télémétre & Caméra ATR.

Etape suivante
Page passe a une autre page de cet écran.
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12.3

Facteur d'échelle & PPM

Description

Acces

Corrections PPM,
page PPM atmos-
phériq.

Les parametres de cet écran définissent les PPM (atmospheére) et la réfraction.

Pour des applications standard, la distance est corrigée des influences atmosphe-
riques. La correction géométrique et les altérations dues a la projection sont négligées
(valeurs a 0,00). Les altitudes sont réduites en utilisant le coefficient de réfraction

standard.

Se reporter au manuel de |'utilisateur du TS11, au manuel de I'utilisateur du TS15, au
manuel de I'utilisateur Leica TS12 Lite et au manuel de I'utilisateur MS50/TS50/TM50
pour des informations sur les calculs.

Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Paramétres TS\Facteur d'échelle & PPM.

Les corrections atmosphériques des distances se déduisent de la température séche
de I'air, de la pression atmosphérique ou de 'altitude au-dessus du niveau moyen des
mers (NMM) et de I'humidité relative de I'air ou de la température humide.

Corrections PPM =)

PPM atmosphériq. |Réfraction

Température:
Pression Atmo.:

N - C

1013.3

Imbar

Humidité Relative: [60.0

|%

PPM Atmosphériq.: 0.0

Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Fn abc 09:13

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn P<>E Pour passer de Pression Atmosphérique a Hauteur au NMM et vice
versa.

Fn %<>T' Pour passer de Humidité Relative a Température humide et vice
versa.

Fn ppm=0 Pour régler PPM Atmosphériq.: 0.0.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Température Champ Définit la température.
éditable

Pression Atmos- |Champ

phérique ou

Hauteur au NMM

éditable

Définit la pression atmosphérique ou l'altitude
au-dessus du niveau moyen des mers selon la
sélection réalisée.

Humidité Relative |Champ
ou Température éditable

humide

Définit I'humidité relative de I'air ou la tempéra-
ture humide selon la sélection réalisée.

PPM Atmosphériq. |Champ

éditable ou
d'affichage

La valeur de PPM (atmospheére) est définie ou
calculée a partir des valeurs saisies dans les
champs précédents.

Etape suivante
Page passe a la

page Réfraction.
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Corrections PPM, La correction de réfraction est prise en compte lors du calcul de la dénivelée.

page Réfraction Corrections PPM =)
PPM atmospheériq.| Réfraction

Utiliser la correction de réfraction avec
un coefficient

Coeff Réf.(k): 0.13

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

|Défaut| Page

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Défaut Pour rappeler les parametres par défaut.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Utiliser la correc- |Case a cocher |Si cette case est cochée, la correction de réfrac-
tion de réfraction tion est appliquée aux mesures.
avec un coefficient

Coeff Réf.(k) Champ Coefficient de réfraction a utiliser pour le calcul.
editable

Etape suivante
Page passe a une autre page.
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12.4

Nivelle - Compensateur

Description

Si des données brutes sont a afficher et a enregistrer, le compensateur et Ia correction

horizontale peuvent étre désactivés.

&

La bulle de Ia nivelle est affichée correctement quand le premier écran est

aligné avec deux vis calantes.

Acces
ou

Effleurez & / &

Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Paramétres TS\Nivelle - Compensateur.

Nivelle & Compensa-
teur

Compensateur:

Nivelle & Compensateur
Intensité plomb laser:

On

Corrections Hz:

On

v| L: 0.0000g T:0.0000g

Hz: 161.2711

V: 100.042

Fn abc

09:13

Touche

Description

OK

Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.
Pour un TS commandeé a distance par un CS: Pour retourner a I'écran
Ecran robot SmartWorx Viva.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Toujours OFF

Champ Option Description
Intensité Barre de défi- |Pour régler le niveau d'intensité du plomb laser.
lement
Compensateur On Les angles verticaux sont comptés depuis le
zénith. L'angle horizontal est corrigé des erreurs
d'inclinaison transversale avec la configuration
Corrections Hz: On.
Off Les angles verticaux sont comptés par rapport a

I'axe vertical/l'axe de pivotement.
Le mode reste toujours désactive.

Corrections Hz

On

Off
Toujours OFF

Les angles horizontaux sont corrigés des erreurs
de la ligne de visée, de |'axe des tourillons et,
avec Compensateur: On, des erreurs d'incli-
naison transversale.

Les angles horizontaux ne sont pas corrigés.
Le mode reste toujours désactive.
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12.5 Points doubles et Excentres

Description Controle de la qualité
L'instrument peut étre configuré pour surveiller les mesures enregistrées séquentiel-
lement et notifier a I'utilisateur que les points successifs sont bien compris dans la
plage de distance prédéfinie les uns par rapport aux autres.
Si cette option est configurée, les coordonnées XY d'un point en cours d'enregistre-
ment peuvent étre comparées a celles du dernier point précédemment enregistré. Si
la différence est inférieure a la tolérance en position définie, un avertissement
s'affiche. L'utilisateur peut alors décider d'enregistrer le point ou non.
Si cette option est configurée, les points définis par des visées arriére ou issus d'un
relevement et mesurés durant la procédure de définition de la station, peuvent égale-
ment étre contrélés de cette maniere.

Décalages

Les valeurs de décalage sont appliquées aux points mesurés. La fonction de décalage
permet la détermination de points décalés, par exemple lorsque le réflecteur ne peut
pas étre mis en place directement sur un point. Les décalages selon les axes trans-
versal, longitudinal et/ou vertical peuvent étre définis de la position du réflecteur vers
le point décalé. Toutes les mesures affichées et enregistrées sont exprimées par
rapport au point décalé.

15
P2 .
{d6
d2 4 PO Station

P1 Position actuelle

P2 Point décalé

P3 Point décalé

dl Décalage transversal gauche

d2 Décalage transversal droit

d3 Décalage longitudinal vers I'instru-
ment

d4 Deécalage longitudinal en s'éloignant
de l'instrument

d5 Décalage altimétrique vers le bas

75.003 d6 Décalage altimétrique vers le haut
Acces Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Parameétres TS\Points doubles et

Excentres.
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Points doubles et Points doubles et Excentres =)

Excentres, [Excentres| Points doubles

page Points doubles M'avertir en cas de mesures consécutives
identiques

Ecart minimum tolérable:
0.075 Im

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:13

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

M'avertir en cas de Case a cocher |Si cette case est cochée, la vérification est

mesures consécutives activée.

identiques

Ecart minimum tolé- Champ La tolérance en position. Les unités sont

rable éditable définies par Utilisateur\Parameétres Géné-
raux\Parametres régionaux.

Etape suivante
Page passe a la page Excentres.

= Si elles sont configurées sur une page d'un écran de lever, les valeurs des décalages
apparaissent aussi sur la page de I'écran du Lever.
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Points doubles et

Excentres, Excentres |Points doubles

Points doubles et Excentres

W=

page Excentres

Mode Excentre: Annule aprés REC |

Exc. transversal: \0.000 \m
Exc. longitudinal:  [0.000 Im
Exc. vertical: 0.000 m

Hz: 161.2711g V: 100.0424g

Fn abc 09:13

| Exc=0 | Page
Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.
Exc=0 Pour donner une valeur de 0,000 a tous les décalages.
Page Pour aller a une autre page de cet écran.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Mode Excentre

Annule aprés
REC

Les valeurs de décalage sont remises a 0,000
apres la mesure d'un point avec OK ou Mesure.

Permanent |Les valeurs de décalage sont appliquées a chaque
point mesuré jusqu'a leur réinitialisation ou leur
modification.

Exc. transversal Champ Fixe le décalage transversal du point visé, perpen-
éditable diculairement a la ligne de visée.

Exc. longitudinal |Champ Fixe le décalage longitudinal du point visé, le long
éditable de la ligne de visée.

Exc. vertical Champ Fixe le décalage vertical du point visé.
éditable

Etape suivante

Page passe a une autre page.
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12.6 Eclairages / Lumié. & Accessoires lunette [TS

Description Les parametres de cet écran permettent de configurer les lumiéres émises par I'instru-
gqoeunrties instruments motorisés (TS15,TS12 Lite), les limites horizontale/verticale
d'une fenétre de recherche peuvent étre définies.

Acces Pour instruments TPS manuels :

Lumiéres et acces-
soires,
page Lumiéres

Sélectionner Menu Principal: Instrument\.Parameétres TS\Eclairages.

Pour instruments TPS motorisés :
Sélectionner Menu Principal: Instrument\.Paramétres TS\Lumiée. & Accessoires

lunette.

Cette page est seulement disponible pour des instruments motorisés.

Lumiéres et accessoires =]
Lumiéres |Limite Hz |Limite V |Battery & charging

Utiliser guide laser

@ Utiliser un guide laser GUS74
O Utiliser le pointeur laser rouge

Utiliser I'éclairage du réticule

Utiliser les guides lumineux (EGL)

Intensité: -

Intensité: -

Hz: 161.2711g

V: 100.0424g

Fn abc

09:13

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Utiliser guide laser

Case a cocher

Lorsque cette case est cochée, soit le GUS74, soit
le guide laser rouge peut étre activé.

Utiliser un guide

Case a cocher

Disponible si I'instrument est équipé d'un GUS74.

laser GUS74 Si cette case est cochée, le GUS74 est actif.
Intensité De 0 % a Pour régler l'intensité de GUS74 a I'aide des
100 % fleches droite et gauche.

Utiliser le pointeur

Case a cocher

Si cette case est cochée, le pointeur laser rouge

laser rouge du distancemetre sans réflecteur est active.

Utiliser I'éclairage |Case a cocher |Si cette case est cochée, I'éclairage du réticule

du réticule est actif.

Intensité De 0 % a Pour régler I'intensité de I'éclairage du réticule a
100 % I'aide des fleches droite et gauche.

Utiliser les guides
lumineux (EGL)

Case a cocher

Si cette case est cochée, le guide lumineux EGL
(Emitting Guide Light) est activé.

Ce champ n'est disponible que si I'instrument est
doté de I'EGL.

Intensité

De 0 % a
100 %

Pour régler I'intensité du guide lumineux EGL/du
guide laser a I'aide des fleches droite et gauche.

Etape suivante

Page passe a la page Limite Hz.
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Lumiéres et acces-

soires,
Limite Hz page

Lumiéres et acces-

soires,
Limite V page

Cette page est seulement disponible pour des instruments motorisés.

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Nouv Pour définir une nouvelle fenétre de recherche. Observer les instruc-
tions affichées.

Visu Pour viser les coins de la fenétre de recherche avec la lunette.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Limite mouvement |Case a cocher |Lorsque cette case est cochée, des limites hori-
Hz de I'instrument

zontales peuvent étre définies pour la fenétre de
recherche.

Début Hz et Fin Hz |Champ

Limites de la fenétre de recherche, comme angles
Hz au début/a la fin de la recherche.

éditable

Etape suivante
Page passe a la

page Limite V.

Cette page est s

eulement disponible pour des instruments motorisés.

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-
cipal.

Nouv Pour définir une nouvelle fenétre de recherche. Observer les instruc-
tions affichées.

Visu Pour viser les coins de la fenétre de recherche avec la lunette.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option Description

Limite mouvement |Case a cocher |Lorsque cette case est cochée, des limites verti-
V de lI'instrument

cales peuvent étre définies pour la fenétre de

recherche.
Utiliser limite Liste de sélec- | Des limites peuvent étre définies pour I'oculaire
tion ou I'objectif.
Début Vet FinV |Champ Limites de la fenétre de recherche, comme angles

éditable verticaux au début/a la fin de la recherche. Pour

I'oculaire et |'objectif.
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Lumieéres et acces-
soires,

page Alimentation et
charge

Cet écran est disponible pour MS50/TS50/TM50 sur CS en cas de connexion a

MS50/TS50/TM50
Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran Menu Prin-

cipal.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Alimentation prin- Détermine la source d'alimentation a utiliser en
cipale cas de raccordement simultané d'une batterie
interne et d'une batterie externe.
Batterie Sélectionner cette configuration si une batterie
interne interne et une source d'alimentation externe
sont raccordées, mais qu'il faut utiliser d'abord la
batterie interne.
Batterie Sélectionner cette configuration si :
externe e une batterie interne est raccordée, mais

qu'une batterie externe sera raccordée
ultérieurement. La source externe sera
alors utilisée comme source d'alimenta-
tion.

¢ Une source d'alimentation externe est
connectée et la batterie interne est
insérée, mais qu'il faut utiliser la source
externe.

Charger la batterie |Case a cocher

interne lorsque
['alimentation
externe est
connectée

La batterie interne est chargée a partir de la
source d'alimentation externe en cas de raccor-
dement.
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13

Instrument - Parametres GNSS

13.1 Assistant connexion T.R

13.1.1 Vue d'ensemble

Description Cet assistant permet de définir vite et sans peine tous les parametres relatifs au
comportement d'un mobile en temps réel. Ces parametres sont enregistrés dans un
profil RTK.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Paramétres GNSS\Assistant connexion
T.R.

(= S'il existe des profils RTK, |'assistant démarre avec I'écran montré dans cette section.

Assistant connexion
T.R

Dans le cas contraire, il lance la création d'un profil RTK. Reportez-vous alors au para-
graphe "13.1.2 Création d'un profil RTK".

Assistant connexion Tps réel =
L'assistant de connexion temps réel permet de
définir comment les corrections temps réel sont -«
regues

Y

@® Créer une nouvelle connexion temps réel|
O Choisir une connexion temps réel

existante
O Editer une connexion temps réel
existante
3DCQ:-.——m 2DCQ:---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:13

Touche Description

Suivant Pour accepter les modifications et passer a I'écran suivant de I'assis-
tant.

Fn Quitter Pour quitter |'assistant.

Etape suivante

Si I'on souhaite ALORS

créer un nouveau sélectionner Créer une nouvelle connexion temps réel, presser
jeu de parametres |Suivant et continuer avec"13.1.2 Création d'un profil RTK".

sélectionner un jeu |sélectionner Choisir une connexion temps réel existante,
de parametres presser Suivant et continuer avec"13.1.3 Chargement d'un
différent profil RTK existant".

modifier un jeu de |sélectionner Editer une connexion temps réel existante,
parametres existant |presser Suivant et continuer avec"13.1.4 Edition d'un profil RTK
existant".
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13.1.2

Création d'un profil RTK

Assistant connexion
T.R,

Entrer les détails de
la connexion temps

réel

13.1.3

Saisir le nom et une description pour le nouveau jeu de parametres.

Assistant connexion Tps réel =)
Entrer les détails de la connexion temps réel ~
Nom connexion:  [123 \

Description: ==

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 22:13

Touche Description

Suivant Pour accepter les modifications et passer a I'écran suivant de I'assis-
tant.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'assistant.

Chargement d'un profil RTK existant

Assistant connexion
T.R,

Choisir la connexion
temps réel

Sélectionner un profil RTK existant dans la liste disponible. Sont répertoriés les profils
en phase avec I'instrument en cours d'utilisation.

Assistant connexion Tps réel |

Choisir la connexion temps réel e

Connexion temps réel:

123 [+

Type de connexion:
Radio

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:13

Touche Description

FIN Pour accepter les modifications et passer a I'écran suivant de I'assis-
tant.

Suppr Une pression de cette touche supprime le profil RTK actif dans la liste
disponible.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'assistant.
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13.1.4 Edition d'un profil RTK existant

Assistant connexion  Sélectionner le profil RTK a éditer dans la liste disponible. Sont répertoriés les profils
T.R, en phase avec l'instrument en cours d'utilisation.

Choisir laconnexion  pesEemysIES T T =)

temps réel Choisir la connexion temps réel :

*
Connexion temps réel:

1123 [+]

Type de connexion:
Radio
(] Créer une copie

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:13

| Suppr | | Précéd

Touche Description

Suivant Pour accepter les modifications et passer a I'écran suivant de I'assis-
tant.

Suppr Une pression de cette touche supprime le profil RTK actif dans la liste
disponible.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter |'assistant.

Description des champs

Champ Option Description
Créer une Case a cocher Crée une copie avant le démarrage de I'édition.
copie
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13.2 Etat des Satellites

Description Les parametres affichés sur cet écran déterminent le systeme de satellites, les satel-
lites et les signaux des satellites utilisés par I'instrument.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Paramétres GNSS\Etat des Satellites.

Paramétres Satel-
lites,
page Réception

| Réception |Avancé |
GPS

Glonass
Galileo
[1Compass

Indication par message et avertissement
sonore, quand perte de satellites

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 22:13

Touche Description

OK Pour accepter les modifications.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs
e Tout GNSS peut seulement étre désactivé si au moins un autre GNSS est activé.
e Au moins un GNSS doit étre activé.
* GPS ne peut jamais étre désactivé :
e Sur la station de base.
e Surle GS14
e Sur GS05/GS06

Champ Option Description

GPS Case a cocher |Définit si les signaux des satellites L1, L2 et L5GPS
sont acceptés par I'instrument lors de la pour-
suite de satellites. Pour L5, une licence est exigée.

Glonass Case a cocher |Définit si les signaux des satellites L1 et L2
GLONASS sont acceptés par I'instrument lors de la
poursuite de satellites.

Galileo Case a cocher |Définit si les signaux des satellites E1, E5a, E5b et
Alt-BOC Galileo sont acceptés par I'instrument
lors de la poursuite de satellites.

Beidou Case a cocher |Définit si les signaux B1 et B2 BeiDou sont

acceptés par l'instrument lors de la poursuite des
satellites.

Indication par Case a cocher |Active un avertissement sonore et un message
message et aver- lancés par l'instrument en cas de perte de satel-
tissementsonore, lites.

quand perte de
satellites

Etape suivante
Page passe a la page Avancé.
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Paramétres Satel-
lites,
page Avancé

Paramétres Satellites

Avancé

Angle coupure:
Limite DOP:

Poursuite L2C:

Santé:

s
10 i
Aucun(e) M
|Aut0matique M |
|Automatique M |

Touche Description

OK Pour accepter les modifications.

Santé Disponible avec la configuration Santé: Défini par I'Utilisateur. Pour
configurer les satellites utilisés lors du lever.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description de

s champs

Champ

Option

Description

Angle coupure

Champ éditable

Fixe I'angle d'élévation en degrés en dessous
duquel les signaux des satellites ne sont pas enre-
gistrés et ne sont pas signalés comme étant pour-
suivis. Parametres recommandés :

e Pour temps réel : 10 °.

e Applications en post-traitement pur : 15°.

Limite DOP Aucun(e), GDOP, |Si activé, Ia limite définie dans DOP Maximum est
HDOP, PDOP ou |cochée. Les positions GPS ne sont pas disponibles
VDOP lorsque la limite est dépassée.

DOP Champ éditable |La valeur de DOP maximum acceptable.

Maximum Disponible sauf si Limite DOP: Aucun(e).

Poursuite L2C

Automatique

ForcelL2C

Les signaux L2 émis par des satellites marqués
comme étant en mauvaise santé ne sont ni enre-
gistrés ni utilisés pour des calculs en temps réel.
Ce parametre est automatiquement sélectionné
quand GPS est coché sur la page Réception.

Les signaux L2C sont toujours poursuivis.

Santé

Automatique

Défini par I'Utili-
sateur

Définit le comportement adopté pour la poursuite

des satellites.

& Ce parametre est mémorisé a la mise hors
tension de I'instrument. Il est stocké dans
le jeu de configuration.

Les signaux de satellites entrants sont controlés

par l'instrument. Les données issues de signaux

dont les satellites sont marqués comme étant en
mauvaise santé ne sont ni enregistrées ni utili-
sées pour des calculs en temps réel.

Les satellites doivent étre inclus/exclus manuelle-

ment dans/de I'enregistrement de données et

des calculs temps réel avec Santé.

Etape suivante
Santé commute sur Santé Satellites.
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Santé Satellites L'écran contient une page pour chaque systeme GNSS que le récepteur poursuit sur Ia
base de sa configuration. Les explications relatives aux touches de fonction

s'appliquent a toutes les pages.

OXBH Tl =R&E

Satellites captés

GPS | GLO | GAL

i

Satellite

Systéme

Utilisateur

GO07 OK
GOR Malada Avtalhd
3DCQ:-.---m 2DCQ m_1DCQ -m abc  10:43

| UTIL | Page

Touche

Description

OK

Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.

Util

Pour commuter entre les options dans Ia colonne Utilisateur.

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.

Description des colonnes

Colonne Option Description
Satellite 01a50 Coefficient de bruit pseudo-aléatoire (GPS, 1 a
32),), n° de créneau (GLONASS, 1 a 24) ou numéro
de véhicule spatial SV (Galileo, 1 a 50, et BeiDou, 1
a 37) des satellites.
[I'y a un préfixe G pour les satellites GPS, un préfixe
R pour les satellites GLONASS, un préfixe E pour les
satellites Galileo et un préfixe C pour les satellites
BeiDou.
Systéme OK, N/A ou Informations sur la santé des satellites tirées de
Malades I'almanach. N/A signifie "non disponible”.
Utilisateur Mauvais Exclut le satellite de la poursuite.
OK Inclut le satellite dans la poursuite.
Auto Poursuite automatique du satellite lorsqu'il est en
bonne santé.

Etapes suivantes

Etape |Descri

ption

1. Page passe a la page GLO, a la page GAL et a la page CPS, ou on peut confi-
gurer les satellites GLONASS, Galileo et BeiDou utilisés dans le lever.

OK retourne a Satellites.

OK retourne a Menu Principal.
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13.3 Hauteurs d'antenne mobile
13.3.1 Hauteur antenne mobile
Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Parametres GNSS\Hauteurs d'antenne

Hauteur antenne
mobile

mobile.

Cet écran comporte deux pages :
e SiGS510/GS15/GS08plus/GS14 est sélectionné, aucune page n'est disponible.
¢ SjGS05/GS06 est sélectionné, deux onglets de page sont disponibles, Interne et
Externe. Les parameétres internes sont utilisés en I'ABSENCE de toute antenne
externe (connectée via un cable). Les parametres externes sont utilisés en
présence d'une antenne externe (connectée via un cable).

Antenne: G515 Canne o]

Décalage Vertical:  0.000m

Par défaut: 2.000 Im

Utiliser décalage pour antenne mobile
En mouvement:  [0.000 m

Hz: --—- VB == Fn abc 11:07

Touche Description
OK Pour retourner a I'écran Menu Principal.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs de la page Externe

Champ

Option

Description

Antenne

Liste de sélection

Les antennes Leica Geosystems sont prédéfinies
par défaut et peuvent étre sélectionnées dans
une liste. Les antennes par défaut contiennent un
modéle de correction tributaire de I'élévation. De
nouveaux modeles de correction d'antenne
peuvent étre établis et transférés a I'instrument
via LGO. Ouvrir la liste pour définir ou éditer des
antennes additionnelles.

Se reporter au paragraphe"14 Hauteurs
d'antennes".

Décalage
Vertical

Champ non
éditable

Décalage de I'antenne sélectionnée en direction
verticale.

Par défaut

Champ éditable

Définit la hauteur d'antenne par défaut pour le
mode de travail actuel. C'est aussi la hauteur
d'antenne par défaut utilisée pendant I'exécution
d'applications. Il est toujours possible de modifier
la hauteur d'antenne durant un lever. La valeur
initiale dépend de I'antenne sélectionnée.

Non disponible pour SmartStation. L'altitude est
ajoutée dans les applications Station et Lever
GNSS.

Utiliser déca-

Case a cocher

Si la case est décochée, la hauteur de I'antenne

lage pour en mouvement est considérée comme identique a
antenne celle de Ia hauteur d'antenne par défaut.

mobile

En mouve- Champ éditable |Quand la case Utiliser décalage pour antenne
ment mobile est cochée : Définit la hauteur d'antenne

par défaut pour les points auto et la partie itiné-
rante d'une chaine en cas d'enregistrement
d'observations brutes.
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13.3.2 Antennes

Description Les antennes enregistrées dans la mémoire interne de l'instrument sont présentées.
Acces Ouvrez Ia liste Antenne dans I'écran Hauteur antenne mobile.
Antennes Antennes [*E

Nom Créateur

AX1202 Canne Défaut

AX1202 Trépied Défaut

AX1203+ GNSS Pillar Défaut
AX1203+ GNSS Canne Défaut
AX1203+ GNSS Trépied Défaut

GS15 Pillar

G515 Canne
GS15 SmartStn
GS15 Trépied

Défaut
Défaut
Défaut
Défaut

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:----m  Fn abc 09:14
OK | Nouv | Editer | Suppr |

Touche

Description

OK

Pour sélectionner I'antenne en surbrillance et revenir a I'écran précé-
dent.

Nouv

Pour définir une nouvelle antenne. Se reporter au paragraphe"13.3.3
Création/Editiond'une antenne".

Editer

Pour modifier I'antenne en surbrillance. Il n'est pas possible de modi-
fier des antennes par défaut. Se reporter au paragraphe"13.3.3 Créa-
tion/Editiond'une antenne".

Suppr

Pour supprimer I'antenne en surbrillance. Il n'est pas possible de
supprimer des antennes par défaut.

Fn Défaut

Pour rappeler les antennes par défaut supprimées au préalable et
pour restaurer les parametres par défaut des antennes par défaut.
Les antennes définies par |'utilisateur ne sont pas affectées par cette
opération.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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13.3.3

Création/Editiond'une antenne

Acces

Nouv Antenne ou
Modification
Antenne,

page Général

Mettez une antenne en surbrillance dans I'écran Antennes. Tous les décalages sont
copiés a partir de cette antenne. Appuyez sur Nouv ou Editer.

Nouv Antenne
Général | IGS
Nom: _
Excentre Hz: 0.0000
Excentre V: 0.1054
Décalage de Phase L1:
0.1999
Décalage de Phase L2:
0.1983

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.--m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:14

Touche Description

REC Pour stocker I'antenne.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Nom Champ éditable  |Un nom unique pour la nouvelle antenne.

Excentre Hz |Champ éditable |Décalage horizontal du point de référence pour
les mesures.

Décalage Champ éditable |Décalage vertical du point de référence pour les

Vertical mesures.

Décalage de |Champ éditable |Décalage du centre de phase L1.
Phase L1

Décalage de |Champ éditable |Décalage du centre de phase L2.
Phase L2

Corrections | Case a cocher Permet de copier des corrections supplémen-
taires de I'antenne mise en surbrillance avant
I'ouverture de cet écran.

Etape suivante
Page passe a la page IGS.
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Nouv Antenne ou La combinaison de valeurs saisie ici fournit un identifiant standardisé unique pour
Modification I'antenne en cours d'utilisation.

Antenne, page
IGS

Description des champs

Champ

Option

Description

Nom IGS

Champ éditable

Le nom de I'antenne pour le Service GPS/GNSS
international.

N° de Série

Champ éditable

Le numéro de série de I'antenne.

N° Set Up

Champ éditable

Le numéro de configuration de I'antenne. Il
indique le numéro de version de la calibration
actuelle.

Etape suivante

REC enregistre la nouvelle antenne.
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13.4 Contrble Qualité

Description Les parametres de cet écran définissent les limites de la qualité des coordonnées
acceptées pour I'occupation de points.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Paramétres GNSS\Controle Qualité.

Parameétre de CQ,
page Général

Parameétre de CQ

Général |Avancé

W=

[/Stopper Automatiquement la mesure

] Stocker Automatiquement le point

(1 Vérification CQ avant enregistrement

Fn abc

09:14

Touche Description

OK Pour accepter les modifications.

Param Pour configurer I'intervalle de temps au terme duquel une occupation
de point peut automatiquement étre arrétée.

Page Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Stopper Auto-
matiquement

Case a cocher

Active I'affichage d'une liste de sélection pour le
critére STOP.

Précision ou Nbr
de positions

Instantané

la mesure Arréte automatiquement les mesures quand le
parametre défini pour Critere de STOP atteint
100 %.

Critére de Définit la méthode utilisée pour Stopper Automa-

STOP tiguement la mesure. Le parameétre définit le

calcul et Ia valeur a présenter dans le masque
d'affichage de lever et sur I'écran d'état. Les
parametres pour la méthode sélectionnée sont
définis avec Param.

Disponible en cas d'utilisation d'un équipement
temps réel. Observations d'enregistrements entre
la pression de Mesure et Stop. Recommandé pour
des applications temps réel standard. Se reporter
a la représentation graphique figurant plus loin.

Enregistre I'horodatage a la pression de Mesure.
Des coordonnées sont interpolées entre les posi-
tions définies pour les deux époques voisines
pour filtrer les éventuels effets dus a de légers
mouvements. Recommandé pour la mesure de
positions d'objets lorsque I'antenne se déplace
tres vite.
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Champ

Option

Indicateur Stop &
go

Temps, Observa-
tions ou Nombre
de Satellites

Description

Exemple : Mesure de la position des réverberes en
roulant avec une voiture le le long de Ia route et
en pressant Mesure quand la voiture est pres du
réverbere. Se reporter a la représentation
graphique ci-dessous.

Disponible lorsque I'enregistrement de données
brutes est configuré.

La durée d'occupation est fondée sur une
longueur de ligne de base définie par I'utilisateur,
le nombre de satellites et le GDOP.

Disponible en cas de travail sans périphérique en
temps réel et d'enregistrement des données
brutes pour un post-traitement.

Stocker Auto-
matiquement
le point

Case a cocher

Stocke des points automatiquement apres le
terme de |'occupation de point. Si les cases
Stopper Automatiqguement la mesure et Stocker
Automatiquement le point sont cochées, les
points sont enregistrés par pression d'un bouton.

Vérification
CQavant enre-
gistrement

Case a cocher

Si activée, la limite définie dans CQ Maximum est
contrélée avant I'enregistrement d'un point. Un
signal sonore retentit en cas de dépassement de
la limite.

Vérification

Position unique-
ment, Altitude
uniquement ou
Position + Alti-
tude

Le type de qualité des coordonnées a vérifier
avant le stockage d'un point.

CQ Maximum

Champ éditable

Valeur maximale acceptable pour la qualité des
coordonnées.
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Critere de STOP : Précision ou Nbr de positions

b C

a) Durée en époques
| | | | > a b) Mesure pressé
1 5 3 4 5 c) Stop pressé
d) Coordonnées calculées en post-traite-
— ment en moyennant les positions
s o6 résultant des époques 2 et 3

Critére de STOP : Immédiat

a) Durée en époques
b e b) Mesure pressé et coordonnées de
point interpolées sur la base des
époques 2 et 3
c) Mesure pressé et coordonnées de
| point interpolées sur la base des
5 époques 4 et 5
d) Vue en plan
e (5) “A e) Mesure pressé et coordonnées de
s o Y point interpolées sur la base des
2 f époques 2 et 3
f) Mesure pressé et coordonnées de
o point interpolées sur la base des
époques 4 et 5

Etape suivante

Sl les parameétres |ALORS
de Critere de STOP

ne sont pas a confi- |Page passe a la page Avancé.

gurer
sont a configurer Param passe a Critére Stop Données brutes ou Critére Stop
Temps Réel.
Parametre de CQ, Description des champs
page Avancé - —
Champ Option Description
Démarrage automatique de |[Non L'occupation de point est démarrée
la mesure du point des lorsque Mesure est pressée.
I'entrée dans LEVER
Oui Lance automatiquement I'occupation de

point des I'entrée dans I'écran Lever.
Tous les points suivants doivent étre
occupés en pressant Mesure.

Programmé |Démarre automatiquement I'occupation
de point a une heure donnée.

Etape suivante
OK ferme I'écran.
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Critere Stop Données
brutes

Les parametres montrés sur cet écran dépendent du paramétrage sélectionné pour

Critére de STOP.

Critére Stop Données brutes ey

Critére STOP Auto

Nombre d'observations:

Au taux de stockage:

09:14

Fn abc

Touche

Description

OK

Pour accepter les modifications.

Description des champs

satellites pour, 5
satellites pour et 4
satellites pour

Champ Option Description
Temps sur point |Champs Définit la durée d'observation requise en chaque
éditables point. L'écoulement du temps démarre quand

Mesure est pressé. L'instrument cesse la mesure
apres |'écoulement du délai fixé.

Nombre d'obser- |Champs Définit le nombre d'observations requises a enre-

vations éditables gistrer en chaque point. Le comptage des obser-
vations démarre quand Mesure est pressé.
L'instrument cesse la mesure quand le nombre
d'observations fixé est atteint.

Au taux de stoc- |[Champ non  |Affiche la fréquence d'enregistrement des obser-

kage éditable vations brutes statiques, tel que configuré.

8+ satellites pour, |Champ Fixe la durée d'observation requise en fonction du

7 satellites pour, 6 |éditable nombre de satellites disponibles. L'écoulement

du temps démarre quand Mesure est pressé.
L'instrument cesse la mesure quand la durée fixée
pour le nombre de satellites indiqué est atteinte.
Si le nombre de satellites disponibles venait a
changer durant les observations, celles déja enre-
gistrées seraient prises en compte.

Longueur ligne de
base

Liste de sélec-
tion

Utilisé pour calculer le temps d'occupation pour
Critére de STOP: Stop & Go.

Augmenter le De 1,0 a 5.0 |Le facteur allonge le temps d'occupation de point

temps de mesure recommandé de SmartWorx Viva Ceci agit directe-

d'un facteur ment sur le temps d'occupation montré dans

Temps sur point de I'écran Lever

Etape suivante

Etape |Description

1. OK ferme l|'écran.

2. OK retourne a I'écran depuis lequel Critére Stop Données brutes a été
ouvert.
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Durée d'observa-

tion en fonction du a d < b b b
nombre de satel- *
lites disponibles
5 4 -
4+ L ‘V ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
1 1 1 e 1 1 1 1 1

GS 048

a) Mesure est pressée. Le décompte du temps est lancé.
b) Les observations sont arrétées.

c) 40 % pour six satellites.

d) 30 % pour cing satellites.

e) 30 % pour quatre satellites.

La ligne en trait fin représente 6 satellites pour : 3 min.
La ligne en trait gras représente 5 satellites pour : 5 min.
La ligne discontinue représente 4 satellites pour : 7 min.
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Critére Stop Temps Les parametres montrés sur cet écran dépendent du paramétrage sélectionné pour

Réel Critére de STOP.
Critére Stop Temps Réel =]
Critére STOP Auto
Plani inférieure a:  [I05]0] m
Alti inférieurea:  [0.070 m
Pour un nombre minimum de positions
Nbr de positions: |5 \
Mise a jour position: 1.00s
3DCQ:-.---m 2DCQ:-.--m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:14

Touche Description
OK Pour accepter les modifications.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Plani infé- Champ éditable |Définit les valeurs de qualité maximales en plani-
rieure a et Alti métrie et en altimétrie pour chaque occupation
inférieure a de point. La détermination des qualités

commence quand Mesure est pressé. L'instru-
ment cesse la mesure quand les valeurs de qualité
en planimétrie et en altimétrie sont toutes deux
inférieures aux valeurs configurées.

Nbr de posi- |Champ éditable

Des données brutes sont enregistrées pour un

tions nombre de positions minimal méme si Plani infé-
rieure a et Alti inférieure a sont déja inférieures
au maximum spécifié.

Mise a jour Champ non Affiche la valeur de Rafraich. écran comme confi-

position éditable guré dans Affichage & Sons, page Affichage.

Nbr de Posi- |Champ éditable |Définit le nombre de positions devant étre obser-

tions vées avant que l'instrument ne cesse les mesures.

La détermination du nombre de positions
commence quand Mesure est pressé.

Etape suivante
OK ferme I'écran.
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13.5

Données brutes GNSS

Description

Acces

Les observations brutes enregistrées sont utilisées pour :
¢ Des travaux en modes statique et cinématique. Dans une telle éventualité, les
données brutes subissent toujours un post-traitement au bureau. Les données
brutes doivent donc étre enregistrées a la base et au mobile.
¢ Des travaux en temps réel.
Afin de vérifier les opérations de terrain au bureau (par un post-traitement).
ou
pour combler des lacunes lorsqu'une position en temps réel n'a pas pu étre
calculée sur le terrain, en raison par exemple de probléemes de réception des
données transmises en temps réel par la station de référence ou le réseau RTK
du fournisseur.

Les observations doivent étre enregistrées sur tous les instruments utilisés dans le
cadre du post-traitement.

Les parametres de cet écran définissent I'enregistrement d'observations brutes.

¢ Lalicence pour I'enregistrement de données brutes est requise pour enregistrer les
données brutes GNSS sur l'instrument GS, CS ou TS.

¢ La licence pour I'enregistrement RINEX est exigée pour enregistrer les données
RINEX sur GS ou CS Les données RINEX ne peuvent étre enregistrées sur
TS11/TS15/TS12 Lite.

Le code de licence peut uniquement étre chargé depuis une carte SD au moyen du

serveur Web ou de myWorld@Leica Geosystems.

Sélectionner Menu Principal: Instrument\Parametres GNSS\Données brutes GNSS.

Viva Series, Instrument - Parametres GNSS 180



Enregistrement
données brutes

Observations Brutes
Enregistrer données brutes GNSS

Sur:

Observations:
Cadence:

Capteur s |

Début de I'enregistrement:

Dans LEVER

v ‘

Statique Seulement

0.5s

d

Format des données:

IMDB (Format Leica) ~| .

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---

m 1DCQ:-.--—m

Touche Description
OK Pour accepter les modifications.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ

Option

Description

Enregistrer
données
brutes GNSS

Case a cocher

Active I'enregistrement de données brutes.

Sur

Carnet CS ou
Capteur GS

Carnet CS

TS Instrument ou
Capteur GS

Pour GS10/GS14/GS15/GS25, les données
peuvent étre enregistrées sur le contréleur ou sur
GS.

Pour GS05/GS06/GS08plus/GS12, les données
peuvent seulement étre enregistrées sur le
controleur.

Pour SmartStation, les données peuvent étre
enregistrées sur TS11/TS15 ou sur GS14/GS15.

Début de
I'enregistre-
ment

Liste de sélection

Disponible avec la configuration
GS10/GS14/GS15/GS25 avec Sur: Capteur GS.
L'enregistrement des données démarre des la
mise sous tension de |'instrument ou uniquement
pendant I'exécution de I'application Lever.

Pour GS05/GS06/GS08plus/GS12, les données
peuvent seulement étre enregistrées avec I'appli-
cation Lever.

Observations

Statique Seule-
ment

Statique & Itiné-
rante

Cinématique

Enregistrement d'observations brutes durant des
intervalles statiques lors de I'occupation d'un
point. L'instrument doit étre fixe. Pour SmartSta-
tion, c'est Ia seule option disponible.

Enregistrement d'observations brutes durant des
intervalles de type "statique" et "itinérant". Pour
des mobiles en mode cinématique (post-traite-
ment). Non disponible pour SmartStation.

Enregistrement d'observations brutes durant des
intervalles de type "itinérant". Pour des antennes
en mode cinématique (post-traitement). Non
disponible pour SmartStation.
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Champ Option

Description

Cadence De 0.05s a 300.0s

Fréquence d'enregistrement des observations
brutes.

Pour GS05/GS06/GS08plus/GS12, des fréquences
d'enregistrement de 0.2s et moins sont prises en
charge.

Recommandations :

¢ La fréquence d'enregistrement maximale en
utilisant Bluetooth sur le contréleur est de 0,2
S.

e Pour les opérations en mode statique avec de
longues lignes de base et de longues durées,
Cadence: 15.0s ou Cadence: 30.0s.

¢ Dans le cas de stations de base pour des
mobiles cinématiques en temps réel et en
post-traitement, la Cadence sur la base doit
étre identique a celle utilisée sur le mobile.

e Pour une initialisation en mode statique et
I'occupation d'autres points en mode cinéma-
tique, fait passer Cadence entre 0.1s et 2.0s.

Format des Liste de sélection
données

Non disponible pour SmartStation.

Disponible avec la configuration Sur: Capteur GS.
Les données peuvent étre enregistrées dans le
format MDB Leica propriétaire ou RINEX.

Pour GS05/GS06/GS08plus/GS12, ce champ est
disponible avec la configuration Observations
: Statique Seulement
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14
14.1

Hauteurs d'antennes [cps

Vue d'ensemble

Description

Hauteur verticale
ou inclinée

Mesures requises

La hauteur de I'antenne GNSS au-dessus d'un point se décompose en trois éléments :

¢ |a lecture de hauteur, verticale ou inclinée,
¢ |e décalage vertical,

¢ les variations des centres de phases dans la direction verticale.

Dans la plupart des cas, les paramétrages préconfigurés dans l'instrument peuvent
étre utilisés. lls tiennent compte automatiquement des variations des centres de
phases dans la direction verticale.

Seules des hauteurs d'antennes verticales mesurées par rapport au plan de référence

mécanique (MRP, Mechanical Reference Plane) sont acceptées.

Le tableau récapitule les mesures requises selon les antennes, le type de mise en
station et les accessoires a disposition. Tous les anciens types d'antenne Leica sont

acceptés.

Sl I'antenne est de
type

ET les accessoires
sont de type

ET la mise en
station
s'effectue sur

ALORS les
mesures suivantes
sont requises

antenne Leica, par
exemple GS15

Leica standard

trépied ou trépied
court

hauteur verticale a
partir du crochet
porte-ruban

Leica

ou
autre que Leica

antenne Leica, par Leica standard canne aucune.
exemple GS15 La valeur est de
2,00 m.
(comme indiqué sur
la canne).
antenne Leica, par Leica standard pilier hauteur verticale
exemple GS15 par rapport au MRP.
antenne Leica, par autre que Leica quelconque e hauteur verticale
exemple GS15 par rapport au
MRP.
e éventuel déca-
lage vertical.
antenne autre que Leica standard quelconque e hauteur verticale

par rapport au
MRP.

e éventuel déca-
lage vertical.

e variations de
centres de
phase.

e un décalage hori-
zontal en cas de
lecture de
hauteur inclinée.
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Variations des Pour des antennes Leica :

centres de phases
dans la direction

verticale Pour des antennes non-

Leica :

Gérées automatiquement dans les enregistrements
d'antennes standard.

Peuvent étre stockées dans un enregistrement d'antenne
nouvellement créé.

ou

Des enregistrements d'antennes incluant des corrections
liées a I'azimut et a I'élévation doivent étre créés en utili-
sant LGO ou importés en utilisant le format ANTEX.

Les calibrations d'antennes pour la détermination des variations des centres de
phases de toutes les antennes Leica ont été exécutées par Geo++® GmbH.
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14.2

Plans de référence mécanique (Mechanical Reference Planes,
MRP)

Informations géné-
rales

GS15

GS08plus/GS12/
GS14

ASO05/AS10

Le plan de référence mécanique (MRP)

e constitue le repere auquel se rapportent les mesures de hauteurs d'antennes
e constitue le repére auquel se rapportent les variations des centres de phases
¢ varie selon les antennes.

a) Le plan de référence mécanique est
matérialisé par la face inférieure de la
piece métallique filetée insérée.

GS.031

a) Le plan de référence mécanique est
matérialisé par la face inférieure du
G127 A a filetage.

a) Le plan de référence mécanique est
matérialisé par la face inférieure de la
as.032 a piece métallique filetée insérée.
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14.3 Détermination de hauteurs d'antennes
14.3.1 Mise en station sur pilier
= ¢ Une des antennes standard Leica est utilisée, par exemple le modele GS15. Tous

Mise en station sur
pilier

Lecture de hauteur
verticale

Détermination dela
hauteur d'antenne
pas a pas

les types d'antennes Leica précédents sont acceptés.
¢ Des accessoires Leica standard sont utilisés.

¥y

a) Plan de référence mécanique
Y b) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L1)
A c) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L2)
d) Lecture de hauteur verticale

Décalage vertical = 0

GS 033

La lecture de hauteur verticale est la différence de hauteur entre le repére matérialisé
sur le pilier et le plan de référence mécanique de I'antenne. Elle est normalement
déterminée de facon indirecte par nivellement.

Il est parfois difficile de mesurer directement vers le MRP.

Etape |Description

1. Déterminez la différence de hauteur entre le repére matérialisé sur le pilier
et la surface du support.

2. Déterminez la différence de hauteur séparant cette surface du support et Ia
base d'appui du MRP de I'antenne sur le support.

3. Ajoutez les valeurs déterminées aux étapes 1. et 2. pour obtenir la lecture
de hauteur verticale.

4. Pour des antennes standard Leica avec accessoires, le décalage vertical est
de 0,00 m.
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Dimensions du
support et de

-

I'adaptateur —
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GS_038 GS_036

Support GRT247, privilégié pour la mise Support GRT146 - mise en station Trépied
en station GS15 - Trépied court

145.5 mm

99.7 mm

J

Support GRT144 avec adaptateur vis-
embout GAD31 - mise en station Trépied.

GS.037
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Etape suivante e Entrez la lecture de hauteur verticale dans I'instrument au début d'un lever.
e Le décalage vertical de 0,00 m est stocké dans I'enregistrement de mise en station
de I'antenne sur un pilier et est automatiquement pris en compte.
¢ Reportez-vous a Vue d'ensemble pour les variations des centres de phases dans
la direction verticale.

(= Pour des supports différents de ceux présentés sur la figure précédente, les dimen-
sions seront a déterminer.

(= Le décalage vertical doit étre mesuré sauf pour les antennes Leica standard avec
accessoires. La valeur correspondante est a entrer dans I'enregistrement de mise en
station de I'antenne.
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14.3.2

Mise en station sur trépied

Mise en station sur
trépied

Lecture de hauteur
verticale

Détermination de la
hauteur d'antenne
pas a pas

Etape suivante

¢ Une des antennes standard Leica est utilisée, par exemple le modele GS15. Tous
les types d'antennes Leica précédents sont acceptés.
¢ Des accessoires Leica standard sont utilisés.

a) Plan de référence mécanique

b) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L1)

c) Décalage du centre de phases en direc-
tion verticale (L2)

% d) Décalage vertical
oy e) Lecture de hauteur verticale

La lecture de hauteur verticale est la différence de hauteur séparant le repere au sol
de I'extrémité inférieure du crochet porte-ruban. Elle est déterminée a I'aide du
crochet porte-ruban.

Etape |Description

1. Déterminer la lecture de hauteur verticale a partir du crochet porte-ruban.

2. Pour antennes standard Leica et accessoires, le décalage vertical est de
0,36 m pour une mise en station Trépied et de 0,2545 m pour une mise en
station Trépied court.

e Déterminer le type d'antenne.

e Au début d'un lever, entrer la lecture de hauteur verticale dans I'instrument.

¢ Le décalage vertical est stocké dans I'enregistrement de mise en station de
I'antenne pour toutes les installations sur trépied et est automatiquement pris en
compte. Il n'a pas a étre saisi par I'utilisateur.

¢ Sereporter a Vue d'ensemble pour les variations des centres de phase dans Ia
direction verticale.

Pour des supports différents de ceux présentés sur la figure précédente, les dimen-
sions seront a déterminer et le décalage vertical a adapter en conséquence puis a
entrer dans un nouvel enregistrement d'antenne.

Pour d'autres moyens de mesure que le crochet porte-ruban, les dimensions seront a
déterminer et le décalage vertical a adapter en conséquence.

Le décalage vertical doit étre mesuré pour des antennes autres que les modeles stan-
dard de Leica. Il est a entrer dans I'enregistrement de mise en station de |'antenne.
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14.3.3

Mise en station sur canne a plomb

Mise en station sur
canne a plomb

Lecture de hauteur
verticale

Etape suivante

¢ Une des antennes standard Leica est utilisée, par exemple le modele GS15. Tous
les types d'antennes Leica précédents sont acceptés.
¢ Des accessoires Leica standard sont utilisés.

o[
a

a) Plan de référence mécanique

b) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L1)

c) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L2)

d) Lecture de hauteur verticale : 2,00 m
pour la canne télescopique Leica totale-
ment déployée.

as.035 Décalage vertical = 0

La lecture de hauteur verticale est la différence de hauteur séparant |'extrémité infeé-
rieure de |I'extrémité supérieure de la canne a plomb. Il s'agit en principe d'une valeur
fixe.

Entrez la lecture de hauteur verticale dans I'instrument au début d'un lever. Une

configuration de mobile standard avec un enregistrement de mise en station

d'antenne standard sur canne a plomb utilise déja la valeur de 2,00 m par défaut.

¢ Le décalage vertical de 0,00 m est stocké dans I'enregistrement de mise en place
de I'antenne sur une canne et est automatiquement pris en compte. Il n'a pas a
étre saisi par I'utilisateur.

¢ Reportez-vous a Vue d'ensemble pour les variations des centres de phases dans

la direction verticale.

Les dimensions sont a déterminer pour tout autre équipement que les cannes a plomb
standard de Leica.

Le décalage vertical doit étre mesuré pour des antennes autres que les modeles stan-
dard de Leica. Il est a entrer dans I'enregistrement de mise en station de |'antenne.
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14.4 Mise en station sur SmartStation

= e Pour une mise en station SmartStation, sélectionner I'antenne SmartStation

utilisée. Cette configuration dépend a la fois de I'unité GS utilisée et de I'instrument
TS utilisé. La configuration assurera I'application du décalage vertical correct aux
hauteurs d'antenne.

e Pour une mise en station SmartStation, la valeur de Ia hauteur d'antenne dans
I'écran de lever GPS doit étre égale a la valeur de Haut. instrument. Haut. instru-
ment est vu dans I'écran Définition de la station précédent.

¢ Des accessoires Leica standard sont utilisés.

Mise en station sur
SmartStation

a) Plan de référence mécanique

b) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L1)

c) Décalage du centre de phases dans la
direction verticale (L2)

\ d) Décalage vertical

e) Lecture de hauteur d'instrument
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15

Connexions instrument - Connecter un GNSS

15.1 Démarrage de I'assistant de connexion GPS

Description Ce chapitre explique comment connecter le contréleur de terrain a une antenne GNSS
au moyen d'un assistant.

Acces Sélectionnez Menu Principal: Instrument\Connexions instrument\Connecter un

Connexion capteur
GNSS - étape 1

GNSS.

Connexion capteur GNSS | D
Choisir le capteur GNSS a connecter a s
O GS10 / GS15

O GS14

®/GS12|

O GSO08plus

£y

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:14

Touche Description

Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante

Sl on connecte un ALORS

GS10/GS15/GS08plus/GS |Se reporter au paragraphe”15.2 Connexion a
12/GS25 GS10/GS15/GS08plus/GS12/GS25".
GS05/GS06 suivre les instructions fournies sur I'écran.
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15.2 Connexion a GS10/GS15/GS08plus/GS12/GS25

Con nexi9n capteur Connexion capteur GNSS )
GNSS - etape 2 Choisir quelle type de connexion utiliser D
® Bluetooth|
O Cable

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:14

Touche Description

Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
Suivant passe a I'écran suivant.

SI ALORS

connecté via cable Observer les instructions affichées.

connecté via Bluetooth |I'écran affiché dépend de la configuration ou non d'une
connexion Bluetooth GPS.

Connexion capteur Cet écran est présenté si une connexion Bluetooth a été préalablement configurée.
GNSS - etape 3 Connexion capteur GNSS =)

Actuellement configuré pour travailler avec le

périphérique bluetooth suivant >

Nom: BT_Name_1

Bluetooth ID: BT_Address_1

Presser SUIV pour utiliser ce périphérique
Presser Cherch pour chercher encore

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 09:14

|Cherch| | Précéd
Touche Description
Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Cherch Pour rechercher un autre instrument GPS.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
Observer les instructions affichées.
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Connexion capteur Cet écran est présenté si AUCUNE connexion Bluetooth n'a été préalablement confi-
GNSS - étape 3 gurée.
Utiliser les fleches ou le stylet pour sélectionner un périphérique Bluetooth.

Connexion capteur GNSS [FD

Les périphériques suivants ont été trouvés. .

Presser SUIV pour sélectionner un
périphérique (en surbrillance). =
Presser Cherch pour chercher encore.

BT_Name_1 BT_Address_1
BT_Name_2 BT_Address_2
BT_Name_3 BT_Address_3
BT_Name_4 BT_Address_4 3
EEC':-.---m - 2DCQ:-.---m Il;:-'.-‘--m —Fn abc 09:14

|Cherch| | Précéd

Touche Description

Suivant Pour se connecter au périphérique sélectionné et passer a I'écran
suivant.

Cherch Pour chercher une autre station totale.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
Observer les instructions affichées.
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16 Connexions instrument - Connecter une TS

16.1 Démarrage de l'assistant de connexion TPS

Description Ce chapitre explique comment connecter le terminal a une station totale au moyen
d'un assistant.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Connexions instrument\Connecter une TS.

Assistant connexion
Etape 1 - étape 1

Assistant connexion Etape 1 S
Choisir quelle station totale vous voulez "
connecter ®
Constructeur: Leica " |
Modeéle: TP51200 v
Connexion par: Radio CTR16 ¥

--q Fn abc 11:07

Touche Description

Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Constructeur |Liste de sélection |La marque de l'instrument.
Modele Liste de sélection |Le modéle d'instrument.

(& Les modeéles Leica TC1000 et TC1100 ne
sont pas pris en charge.

Connexion par

Cable, Bluetooth
ou Radio Interne

Radio (CTR16)

Le mode de connexion de l'instrument. Les
options disponibles dépendent de la sélection de
Modéle.

Le CTR16 peut seulement étre utilisé sur le CS15.

Pour connecter un CS15 a un TS avec RH16 ou

TCPS29 raccordé.

& Une configuration hors ligne est possible
si une adresse Bluetooth est connue.

Etape suivante
Suivant passe a

['écran suivant.

SI

ALORS

connecté via cable

Se reporter au paragrapheConnexion par cable.

connecté via Bluetooth

Se reporter au paragrapheConnexion par Bluetooth.

la connexion s'effectue
via la radio interne

Se reporter au paragrapheConnexion par la radio
interne.

connecté via CTR16

Se reporter au paragraphe"16.3 Connexion par Blue-
tooth".
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16.2

Connexion par cable

Description

Assistant connexion

Etape 2 - étape 2

Les parametres de connexion doivent étre spécifiés.

Assistant connexion Etape 2 =)

Entrer les parameétres. Assurez vous que le cable

est bien connecté & les mémes parametres sont

configurés dans la station totale.

Vitesse:

Parité:

Bits Données:
Bits Stop:
Contrdle de Flux:

LY

v
Aucune i
8 v
1 v
\Aucune v |

—" Fn abc 11:07

Touche Description

Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Défaut Pour restaurer les valeurs par défaut des champs.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Impaire

Champ Option Description

Vitesse De 1200 a Vitesse de transfert des données de l'instrument
115200 au périphérique, exprimée en bits par seconde.

Parité Aucune, Paire ou |Total de controle a la fin d'un bloc de données

numeériques.

Bits Données |6, 7 ou 8 Nombre de bits dans un bloc de données numé-
riques.

Bits Stop lou2 Nombre de bits a la fin d'un bloc de données
numeériques.

Contrélede |Aucune ou Active le protocole d'échange de données.

Flux RTS/CTS Lorsque l'instrument/le périphérique est prét

pour I'échange de données, il valide la ligne RTS
(Ready To Send) indiquant qu'il est prét a recevoir
des données. L'émetteur en prend connaissance
et indique, via I'entrée CTS (Clear To Send), qu'il
est prét a envoyer des données.

Etape suivante

Suivant et suivre les instructions sur I'écran.
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16.3 Connexion par Bluetooth

Description L'écran affiché dépend de I'existence ou non d'un identifiant Bluetooth préalablement
utilisé pour le modele d'instrument choisi.

Assistant connexion  Cet écran est affiché s'il existe pour le modeéle d'instrument choisi un identifiant Blue-
Etape 2 - étape 2 tooth déja utilisé et enregistré.
Pour une connexion CTR16, la derniéere station totale connectée via cRH16 ou TCPS29
et CTR16 est affichée.

Assistant connexion Etape 1 =)
Actuellement configuré pour travailler avec cette
station totale %
Nom: BT_Name_1

Bluetooth ID: BT_Address_1

Presser SUIV pour utiliser cette station
totale

Presser Cherch pour chercher différentes
stations totales

Hz: ----- g V: -----g Fn abc 11:07

|Cherch| | Préced

Touche Description
Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Cherch Pour chercher une autre station totale.

Pour une connexion CTR16 : Pour controler si la radio utilisée pour la
connexion a été changée.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
Observer les instructions affichées.
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Sélection station Cet écran est affiché s'il N'EXISTE PAS d'identifiant Bluetooth déja utilisé et enregistré
totale - étape 2 pour le modele d'instrument choisi.

Utiliser les fleches ou le stylet pour sélectionner un périphérique Bluetooth.

Sélection station totale | ©

Les périphériques suivants ont été trouves. N

Presser SUIV pour sélectionner le
périphérique (en surbrillance)
Presser Cherch pour chercher encore

BT _Name_1 BT_Address_1
BT_Name_2 BT_Address_2
BT_Name_3 BT_Address_3
BT_Name_4 BT_Address_4
BT Name 5 BT Address 5 o

Hz: --—-- g V: --—-- g Fn abc 11:07

|Cherch| | Précéd

Touche Description

Suivant Pour se connecter au périphérique sélectionné et passer a I'écran
suivant.

Cherch Pour chercher une autre station totale.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Etape suivante
Observer les instructions affichées.
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16.4 Connexion par la radio interne

Assistant connexion  Description des champs

Etape 2

Champ

Option

Description

Canal

Champ éditable

Le numéro de canal assigné.

Régler sur

Distant (canne)
ou Base

(& Les modules radio dans le terminal et
I'instrument TPS doivent étre réglés sur
des parametres contraires. Il est recom-
mandé de configurer le terminal sur
Distant (canne) et l'instrument TPS sur
Base.

Etape suivante

Pressez Suivant et suivez les instructions affichées.
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16.5 Connexion a des stations totales du fonds Leica et de tiers

= Si vous commencez a travailler avec le CS, travaillez toujours avec le contrdleur ! Ne
touchez pas au logiciel de la station totale, exception faite de I'activation / de la désac-
tivation du pointeur laser, du plomb laser ou les éclairages auxiliaires pour certains

modeles.

= Reportez-vous a "35.7 Connexion a d'autres stations totales" pour les fonctions prises

en charge.

Parametres requis Avant d'utiliser une station totale du fonds Leica ou d'un tiers, veuillez vous assurer
de la configuration des valeurs suivantes sur le TPS :

Instrument

Parametres

Station totale du fonds
Leica

1. ppm/échelle station totale :
e PPM atmosphérique = 0
e PPM géométrique = 0 ou Facteur d'échelle = 1
Ces parametres garantissent le calcul de coordonnées
correctes sur le CS. Il est toujours possible d'appliquer les
valeurs appropriées de PPM atmosphérique ou géomé-
trique / de facteur d'échelle. Ces valeurs doivent alors
étre définies sur le CS.

2. Parametres de communication :

e Les parametres de communication sur le TPS doivent
coincider avec les parameétres par défaut pour ce type
d'instrument particulier tels qu'ils figurent sur le CS.

e Pour des instruments TPS1000, TPS2000 et TPS1100 :
¢ sélectionnez GSI comme mode de communication
e assurez-vous que le TPS présente I'écran de

mesure lors de la tentative de connexion.

Stations totales de tiers
- Topcon

1. ppm/échelle station totale :

e PPM atmosphérique = 0

e PPM géométrique = 0 ou Facteur d'échelle = 1

¢ (Constante de prisme = 0 (instruments non motorisés
uniquement)

¢ L'angle vertical doit étre mesuré depuis le zénith sur
tous les instruments Topcon utilisés.

e L'unité angulaire doit concorder sur la station totale et
le contréleur

Ces parametres garantissent le calcul de coordonnées

correctes sur le CS. Il est toujours possible d'appliquer les

valeurs appropriées de PPM atmosphérique ou géomeé-

trique / de facteur d'échelle. Ces valeurs doivent alors

étre définies sur le CS.

2. Parameétres de communication :

e Les parametres de communication sur le TPS doivent
coincider avec les parameétres par défaut pour ce type
d'instrument particulier tels qu'ils figurent sur le CS.

e Sur les stations totales motorisées Topcon, par
exemple GTS800 et au-dessus, fixez les valeurs de
communication via Prog\Ext. Lien\Para-
metre\RS232.

e Sur les instruments non motorisés, assurez-vous que
la station totale présente |'écran de mesure du lever
lors de |a tentative de connexion.
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Instrument

Parametres

3. Mode de liaison externe
e Pour se connecter aux stations totales motorisées
Topcon, par exemple GTS800 et au-dessus, définissez
le mode de liaison externe via Prog\Ext.
Lien\Exécuter.

4. Cable requis :
¢ (Cable de données TDS DB9 (148 SCGTSSOKTOP -
Topcon/ Sokkia)

Stations totales de tiers
- Sokkia

1. ppm/échelle station totale :
e PPM atmosphérique = 0
e PPM géométrique = 0 ou Facteur d'échelle = 1
e (Constante d'addition =0
* Le parametre d'affichage de I'angle vertical doit étre

pareil sur I'instrument CS et Ia station totale.

Ces parametres garantissent le calcul de coordonnées
correctes sur le CS. Il est toujours possible d'appliquer les
valeurs appropriées de PPM atmosphérique ou géome-
trique / de facteur d'échelle. Ces valeurs doivent alors
étre définies sur le CS.

2. Unités :

e Avecun instrument Set 030R/220/010, I'unité d'angle
sur la station totale doit étre réglée sur degrés,
minutes, secondes. Le réglage de I'angle sur le CS n'a
pas d'importance.

3. Parametres de communication :
e Les parametres de communication sur le TPS doivent
coincider avec les parameétres par défaut pour ce type
d'instrument particulier tels qu'ils figurent sur le CS.

¢ En combinaison avec tous les instruments Sokkia,
assurez-vous que le TPS présente I'écran de mesure
du lever lors de la tentative de connexion.

e Avecles stations totales Sokkia motorisées, définissez
les valeurs de communication complémentaires sur Ia
station totale : Comms mode : RS232C,
Checksum: Non et Controleur : 2 Way + Remote

e Avec Sokkia SRX, utilisez la configuration Tilt
correction : No pour bénéficier d'une connexion inin-
terrompue. Sur la station totale, passez a
Settings\Obs. Condition\Tilt crn: No.

4. Cable requis :
e (able de données TDS DB9 (148 SCGTSSOKTOP -
Topcon/ Sokkia)

Stations totales
d'autres marques -
Nikon

1. ppm/échelle station totale :
e PPM atmosphérique = 0
e PPM géomeétrique = 0 ou Facteur d'échelle = 1
e (Constante d'addition =0
e |'unité angulaire doit concorder sur la station totale et

le contréleur

Ces parametres garantissent le calcul de coordonnées
correctes sur le CS. Il est toujours possible d'appliquer les
valeurs appropriées de PPM atmosphérique ou geome-
trique / de facteur d'échelle. Ces valeurs doivent alors
étre définies sur le CS.

Viva Series, Connexions instrument - Connecter une TS 201




Instrument Parametres

2. Parametres de communication :
e Les parametres de communication sur le TPS doivent
coincider avec les parametres par défaut pour ce type
d'instrument particulier tels qu'ils figurent sur le CS.

e En combinaison avec tous les instruments Nikon,
assurez-vous que le TPS présente |'écran de mesure
du lever lors de la tentative de connexion.

3. Cable requis :
¢ (3ble de données TDS DB9 (148 CNTG Nikon)

Viva Series, Connexions instrument - Connecter une TS 202



17 Connexions instrument - Assistant connexion distant

17.1 Démarrage de I'assistant de connexion CS

Description Ce chapitre explique comment configurer une station totale pour étre commandée a
distance avec le CS.

Acces Sélectionnez Menu Principal : Instrument\Connexions instrument\Assistant
connexion distant.

Assistant de Assistant de connexion | ©

Conngxion, o ~ Choisir le logiciel qui doit fonctionner sur le
Choisir le logiciel qui  camet.

doit fonctionner sur @iLeica SmartWorx pilote la TS

le carnet. O Un logiciel tiers (non leica) pilote la TS

Hz: 161.2711g V: 100.0424g Fn abc 09:14

Touche Description

Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'assistant.

Etape suivante
Indépendamment de la sélection faite, Suivant passe a un écran ou il faut sélectionner
le type de connexion.
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ASSiStam de Assistant de connexion
connexion, Choisir le mode de connexion.

Choisir le mode de

. Connexion par:
connexion.

TCPS

@® TCPS29 (utilisé avec un carnet CS avec
|CTR16 ou une seconde TCPS29)

O TCPS28
O TCPS27

Fn abc 09:14

Touche

Description

Suivant

Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.

Précéd

Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter

Pour quitter I'assistant.

Description des champs

Champ

Option

Description

Connexion par

Poignée radio,
Bluetooth ou
TCPS

Cable

Cable RS232

WLAN

Mode de connexion de l'instrument.

Quand TCPS est sélectionné, choisir le type de
TCPS utilisé.

Pour TS11/TS15 : connexion par cable série.
Pour MS50/TS50/TM50 : connexion par cable USB.
Sélectionner Cable pour une connexion par cable
USB. Utiliser les cables GEV234 (Lemo - USB),
GEV237 (Lemo - Lemo) ou GEV261 (cable
USB/RS232 combiné).

Disponible sur MS50/TS50/TM50 pour configurer
la connexion série.

Disponible lorsque Un logiciel tiers (non leica)
pilote la TS est coché dans I'écran précédent.
Exige une configuration dans WinCE.
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Etape suivante

Suivant passe a I'écran suivant.

SI

ALORS

connecté via Poignée-
Radio

Suivant passe a I'écran suivant.

La PoignéeRadio est détectée automatiquement si elle est
branchée sur TS. Le nom de Ia PoignéeRadio est alors
affiche.

Si la PoignéeRadio () n'est pas branchée sur le TS, sélec-
tionner la PoignéeRadio a utiliser. Presser Suivant.

&

Le RH16 peut seulement étre raccordé a un CS15
equipé d'un CTR16.

connecté via
TCPS27/TCPS28

Sélectionner le TCPS raccordé et presser Suivant. Se
reporter au paragraphe"17.2 Connexion par TCPS".

connecté via TCPS29

Sélectionner le TCPS connecté. D'autres configurations ne
sont pas nécessaires.

connecté via cable

Se reporter au paragraphe"17.3 Connexion par cable".

un MS50/TS50/TM50 est
connecté par cable et
SmartWorx Viva est
exécuté sur le controleur

le systéeme définit tous les parametres pour pouvoir
connecter un CS par l'interface USB a partir du port 1.

un MS50/TS50/TM50 est
connecté par cable et un
logiciel autre que Smar-
tWorx Viva est exécuté
sur le controleur.

pour une connexion seérie, se reporter au para-
graphe"17.3 Connexion par cable".

e pour une connexion USB, le systeme définit tous les
parametres pour pouvoir connecter un CS par l'inter-
face USB a partir du port 1.

connecté via Bluetooth

Suivant passe a I'écran suivant.
La connexion Bluetooth est établie en mode automatique.
Presser Fin.

connecté via WLAN

activer et configurer WLAN dans WinCE.
Suivant passe a I'écran suivant.
Presser Fin.
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17.2 Connexion par TCPS

Radio (& Cet écran s'applique seulement a TCPS27 et a TCPS28.
Dans le cas des radios, il est possible de changer le canal de radiodiffusion de TCPS.
Changer de canal a pour effet de modifier la fréquence utilisée par TCPS. Ce change-
ment de fréquence peut s'avérer nécessaire pour permettre un fonctionnement simul-
tané de plusieurs TCPS dans une méme zone, sans interférences.

Assistant connexion Etape 2 |5
Entrer le canal a utiliser - assurez vous gue le :
méme canal est paramétré sur la station totale :

Type Radio: TCPS

Canal: il |
Régler sur: Base M

Hz: 161.2711g  V: 100.0424g Fn abc 09:14

| Défaut | Précéd

Touche Description

OK Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Défaut Pour restaurer les valeurs par défaut des champs.

Précéd Pour retourner a I'écran précédent.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Type Radio Champ non Le type de protocole.
éditable
Canal Champ éditable |Le numéro de canal assigné.
Régler sur Distant (canne) |Les TCPS dans le controleur de terrain et
ou Base TS11/TS15 doivent étre réglés sur des parameétres
contraires. Il est recommandé de configurer le
controleur de terrain sur Distant (canne) et
TS11/TS15 sur Base.

Etape suivante
OK et suivre les instructions sur |'écran.
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17.3

Connexion par cable

Assistant de
connexion - Assurer
vous que le cable est
connecté et que les
mémes parametres
sont sur le CS.

Valable pour TS11/TS15.

Assistant de connexion
Assurer vous que le cable est connecté et que >
les mémes parameétres sont sur le CS.

| O

Vitesse: 115200 M
Parité: Aucune v
Bits Données: 8 M
Bits Stop: 1 M
Controle de Flux:  Aucune M
Hz: 79.6380g V: 99.96864 Fn abc 16:26
| Défaut | | Précéd
Touche Description
Suivant Pour confirmer le paramétrage et passer a I'écran suivant.
Défaut Pour restaurer les valeurs par défaut des champs.
Précéd Pour retourner a I'écran précédent.
Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Impaire

Champ Option Description

Vitesse De 1200 a Vitesse de transfert des données de l'instrument
115200 au périphérique, exprimée en bits par seconde.

Parité Aucune, Paire ou |Total de controle a la fin d'un bloc de données

numeériques.

Bits Données |6, 7 ou 8 Nombre de bits dans un bloc de données numé-
riques.

Bits Stop lou2 Nombre de bits a la fin d'un bloc de données
numeriques.

Contrélede  |Aucune ou Active le protocole d'échange de données.

Flux RTS/CTS Lorsque l'instrument/le périphérique est prét

pour |'échange de données, il valide la ligne RTS

(Ready To Send) indiquant qu'il est prét a recevoir
des données. L'émetteur en prend connaissance
et indique, via I'entrée CTS (Clear To Send), qu'il

est prét a envoyer des données.

Etape suivante

Suivant et suivre les instructions sur I'écran.
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18 Connexions instrument - Assist Connexion Internet

Description Ce chapitre explique comment connecter le contréleur a Internet au moyen d'un assis-
tant et sans RTK.

Acces Sélectionner Menu Principal: Instrument\Connexions instrument\Assist Connexion
Internet.

L'écran affiché varie.

SI ET ALORS

Assist Connexion Internet |un CS est utilisé le périphérique Internet peut

est démarré pour la étre connecté a

premiere fois e Périphérique interne du
contrbleur

e Téléphone Bluetooth

un TS11/TS15/TS12 le périphérique Internet peut

Lite/MS50/TS50/TM50 | étre raccordé a un téléphone

est utilisé Bluetooth du type

e Périph
GSM/GPRS/UMTS

e Périph CDMA

la connexion Internet est |n'est pas connectée e la connexion Internet peut

configurée étre modifiée.

* la connexion peut étre
démarrée.

la connexion Internet est |connecté ¢ la connexion Internet peut

configurée étre modifiée.

¢ la connexion peut étre
arrétée.

Etape suivante
Faire une sélection, presser Suivant et suivre les instructions fournies sur I'écran.
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19 Connexions instrument - Autres Connexions
19.1 Acces a I'application Configuration Connexions
Description L'instrument possede plusieurs connexions que I'on peut configurer pour |'utilisation
de différents ports et périphériques. La configuration varie en fonction de I'application
concernée.
Acces Pour un mobile RTK, TPS, TS11/TS15 et MS50/TS50/TM50 :
e Sélectionner Menu Principal: Instrument\Connexions instrument\Autres
Connexions.
Pour base RTK :
e Sélectionner Menu Principal: Connecter capteur réf\Connexions instru-
ment\Autres Connexions.
Parametres L'écran répertorie les connexions avec le port et le périphérique qui leur sont actuel-
connexions lement affectés.

Pour un mobile RTK, cet écran comprend les pages Connexions CS et Connexions GS
ou TS connexions.
Pour un GS05/GS06/GS08plus/GS12, cet écran comporte une seule page.

Paramétres connexions =)
Connexions CS IConnexions GS

Connexions Port Périphérique
Internet CS - -
Station totale CS Bluetooth TSTPS1200 BT
Entree ASCIT - -
Pts masqués GNSS - =
Sortie GSI - -
Export Job . .

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

| Editer |

Touche Description

OK Pour retourner a I'écran précédent.

Editer Pour configurer les parametres relatifs a la connexion en surbrillance.
Se reporter aux paragraphes de ce chapitre relatifs aux différentes
connexions.

Ctrl Disponible pour certains périphériques associés a certaines

connexions. Pour configurer les paramétres supplémentaires du péri-
phérique en surbrillance.

Pour MS50/TS50/TM50 : Disponible si la connexion Connexion
Geocom est configurée sur Cable (USB) et WLAN. Pour afficher
I'adresse IP et le port dans le cas de connexions tierces.

Fn Conect et |Disponible pour une connexion temps réel configurée pour |'utilisa-
Fn Decont tion d'une connexion Internet. Pour se connecter aux/se déconnecter
des données de référence GPS.
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19.2 Internet CS / Internet GS TS Internet
19.2.1 SmartWorx
Description La connexion Internet
e permet d'accéder a Internet avec le contréleur (GSM interne du CS) ou l'instrument
associé a un périphérique GPRS.
e peut étre utilisée conjointement avec la connexion temps réel pour recevoir des
données temps réel en provenance de NTRIP Caster via Internet.
Reportez-vous a "37 NTRIP via Internet" pour de plus amples informations sur NTRIP.
Les parametres de cet écran définissent le port et les paramétres nécessaires pour
accéder a Internet.
Acces Pour un mobile en RTK :

Interface Internet,
page Internet

e Dans I'écran Parameétres connexions, page Connexions CS, mettre Internet CS
en surbrillance. Editer.
e Dans|'écran Parameétres connexions, page Connexions GS, mettre Internet GS
en surbrillance. Editer.
Pour base RTK :
e Dans I'écran Connexion Réf1l RTK, sélectionner Internet GS. Editer.
Pour TPS :
e Dans |I'écran Paramétres connexions, mettre Internet CS en surbrillance. Editer.
Pour TS11/TS15/TS12 Lite :
e Dans I'écran Parameétres connexions, mettre TS Internet en surbrillance. Editer.

Interface Internet ==

Internet |Avancé

Utiliser Internet sur le carnet CS
Connexion par:  [CS Bluetooth 1 v
Périphérique: Nokia Phone
BT ID: BT Address_1

OJ Utiliser Identifiant et Mot de passe du
réseau GSM

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

|Cherch | Périph | Page

Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
Cherch Pour rechercher tous les périphériques Bluetooth disponibles. Si

plusieurs périphériques Bluetooth sont détectés, une liste des péri-
phériques disponibles est présentée. Disponible si CS Bluetooth 1 ou
CS Bluetooth 2 sont sélectionnés.

Périph Pour créer, sélectionner, modifier ou supprimer un périphérique. Se
reporter au paragraphe"21.2 Accés a Périphériques / Périphérique
internet GPRS". Disponible lorsque Utiliser Internet sur le carnet
CS/Utiliser Internet par le GS/Utiliser Internet sur la station totale
est coché.

Page Pour passer a une autre page de cet écran. Disponible lorsque Utiliser
Internet sur le carnet CS/Utiliser Internet par le GS/Utiliser Internet
sur la station totale est coché.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Utiliser
Internet sur le
carnet CS,
Utiliser
Internet par le
GS ou Utiliser
Internet sur la
station totale

Case a cocher

Active la connexion Internet.

Connexion par

CS GSM Interne
CS Port RS232

CSBluetooth 1 et
CS Bluetooth 2

CS GSM Interne
GS Port 1

GS Port 2

GS Port 3

TS Bluetooth 1 et
TS Bluetooth 2

Les ports sont disponibles pour la connexion a
Internet.

Modem GSM interne du contréleur.
Port RS232 du contrbleur de terrain.

Ports Bluetooth du controleur de terrain utilisés
pour la connexion.

Pour GS10 : Port P1 physique du boitier.

Avec la configuration GS15 : Port LEMO rouge.
Pour GS10 :
Pour GS15 :

Port P2 physique du boitier.

Port LEMO noir.

Pour GS10 : Port P3 physique du boitier.

Pour GS15 : Fente pour périphériques (cf p193).

Ports Bluetooth de TS11/TS15/TS12 Lite utilisés
pour la fonctionnalité de connexion.

Périphérique |Champ non Nom du périphérique sélectionné.
éditable
Connectera |GPRS Accéder a internet au moyen d'une connexion

internet avec

Composition num

General Packet Radio Service.

Accéder a Internet au moyen des infrastructures
du réseau téléphonique public commuté.

Utiliser un Case a cocher Si cette case est cochée, on peut saisir un identi-
identifiant et fiant utilisateur et un mot de passe.

un mot de

passe GSM

Identifiant Champ éditable |Certains fournisseurs exigent la saisie d'un identi-

fiant pour la connexion a Internet via GPRS.
Contacter I'opérateur si un identifiant doit étre
utilisé.

Il est possible d'afficher/de masquer I'identifiant.

Mot de passe

Champ éditable

Certains fournisseurs exigent la saisie d'un mot de
passe pour la connexion a Internet via GPRS.
Contacter I'opérateur si un mot de passe est
nécessaire.

Etape suivante
Page passe a la

page Avanceé.
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Interface Internet,
page Avancé

Description des champs

Champ

Option

Description

Utiliser une
adresse IP
statique

Case a cocher

Afin d'accéder a Internet, une adresse IP est
nécessaire. Cette adresse IP identifie I'instrument
sur Internet. Cette case n'est toutefois a cocher
que si une adresse IP statique est disponible pour
I'instrument.

L'adresse IP permettant I'acces a Internet est
attribuée de maniére permanente par I'opérateur
réseau. Chaque fois que l'instrument souhaite
accéder a Internet via le périphérique, il est iden-
tifié par la méme adresse IP. Ce comportement
est important si I'instrument est utilisé comme un
serveur TCP/IP.

Adresse IP

Champ éditable

Disponible lorsque Utiliser une adresse IP
statique est coché. Pour définir I'adresse IP.

Utiliser
DynDNS

Case a cocher

Pour configurer un service DNS dynamique. Ce
parametre fournit un acces au flux de données
RTK d'un serveur de base GS a l'aide d'une
adresse IP dynamique. Le paramétrage permet a
des clients TCP/IP d'utiliser un nom de domaine
Internet pour définir unGS a adresse IP dyna-
mique.

Equipement utilisé : Un GS est configuré en mode
base avec une connexion Internet au moyen de
GPRS. Le GS a une adresse IP différente chaque
fois que la connexion Internet est établie ou apres
un certain temps d'exécution. Le GS vérifie toutes
les 12 minutes si son adresse IP a changé. Dans
un tel cas, le GS actualise les parameétres DynDNS.

Se reporter au paragrapheDynDNS pour plus
d'informations sur DynDNS.

Fournisseur

Liste de sélection

Disponible lorsque Utiliser DynDNS est coché.

Sélectionner le service DNS a utiliser.

(&> S'enregistrer au service DynDNS sélec-
tionné pour recevoir un nom d'utilisateur
et un mot de passe et pour créer un nom
d'hoéte.

Nom de I'hbte

Champ éditable

Disponible lorsque Utiliser DynDNS est coché.

Entrez le nom d'héte que vous avez créé au

service DynDNS ou vous vous étes enregistré.

(& Les mobiles Leica Viva peuvent recon-
naitre les noms d'héte. DynDNS est un
moyen facile pour obtenir des données
RTK d'un récepteur sans devoir connaitre
I'adresse IP courante.

Nom utilisa-
teur

Champ éditable

Disponible lorsque Utiliser DynDNS est coché.
Saisissez le nom d'utilisateur fourni par le service
DynDNS ou vous vous étes enregistré.

Mot de passe

Champ éditable

Disponible lorsque Utiliser DynDNS est coché.
Saisissez le mot de passe fourni par le service
DynDNS ou vous vous étes enregistré.

Etape suivante

OK retourne a I'écran depuis lequel Interface Internet a été ouvert.
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19.2.2

DynDNS

Utilisation avec
adresse IP dyna-
mique

Objectif
Pour accéder a un GS avec une adresse IP dynamique au moyen d'un nom d'héte.

Concept de base de DNS dynamique (DynDNS)

007047.001

a) GS avec périphérique
Internet mobile
b) ISP avec serveur DNS

c) Parefeu

d) Port 8245 ou 80
e) Internet

f) checkip.dyndns.org
g) dyndns.com

En cas d'utilisation d'une connexion internet mobile, faire attention a deux types

de restrictions :

1) La premiere restriction concerne les ports de sortie. Quand le GS essaie
d'accéder a checkip.dyndns.org, il utilise le port 8245. Pour utiliser two-dns.de,
une alternative est nécessaire a DynDNS.com, port 80. Il est important que les
ports 8245 et 80 soient ouverts a des connexions sortantes, en fonction du
service utilisé.

2) La deuxiéme restriction concerne les connexions entrantes. Si I'on a réussi a se
connecter a DynDNS.com et a associer son adresse IP a son nom d'héte, on doit
théoriqguement pouvoir se connecter en utilisant le nom d'héte. Dans la
pratique, on peut rencontrer des problemes avec des ports non ouverts.

Il est probable que le fournisseur de services Internet ait fermé les ports standard

80 pour l'acces a l'interface Internet ou le port 21 pour I'acces a FTP.

Afin d'accéder a Internet avec un périphérique mobile/une carte SIM, on a besoin
d'un nom de point d'accés APN, un nom d'utilisateur, un mot de passe et une liste
de ports entrants ouverts.

Il convient d'imaginer cette APN comme un sous-réseau pour le téléphone que le
fournisseur de services Internet peut configurer, par exemple les réseaux externes,
services, ports ouverts disponibles. En général, si on utilise des périphériques
mobiles/cartes SIM du méme fournisseur de services Internet, I'APN est le méme
pour tous ces périphériques.

Les ports ouverts que I'on peut utiliser en cas de fourniture de données RTK par
votre GS sont définis par ce profil APN. En dehors de I'APN, du nom d'utilisateur et
du mot de passe, il faut obtenir du fournisseur de services Internet une liste de
ports ouverts. Ces ports ouverts peuvent étre configurés sur le GS pour les inter-
faces Réfl RTK et Réf2 RTK. Tous les autres ports sur le GS ne peuvent pas étre
configurés/modifiés.

& Demander une liste de ports ouverts pour I'APN que I'on souhaite utiliser avant

de configurer son DynDNS.
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Configuration
d'Internet mobile et
de DynDNS,

pas a pas

Dépannage

Etape |Description
1. Contacter le fournisseur de services Internet et lui demander le profil APN du
périphérique mobile/carte SIM. On recevra une liste de tous les ports ouverts
pour I'APN.
2. S'enregistrer aupres du service DynDNS du choix.
Créer :
e Nom d'utilisateur et mot de passe pour votre compte DynDNS.
e Nom unique pour GS.
3. Sélectionner Menu Référence\lnstrument\Connecter capteur réf\Config

connexions.

Mettre Internet GS en surbrillance et presser Editer.

Sur la page Internet, cocher Utiliser Internet par le GS.
Sélectionner le périphérique mobile a utiliser.

6. Sur la page Avancé, cocher Utiliser DynDNS.
Sélectionner Fournisseur.
Entrer Nom de I'h6te, Nom utilisateur et Mot de passe.

7. Pour voir les détails sur la connexion Internet mobile :
Sélectionner Menu Référence\lnstrument\Etat de la Référence\Etat
Connexions. Mettre Internet GS en surbrillance. Presser Iface.
L'adresse IP mise a jour est affichée.

8. Sélectionner Menu Référence\lnstrument\Connecter capteur réf\Config
connexions.

9. Mettre Réf1 RTK en surbrillance et presser Editer.

10. Configurer la transmission des données de correction RTK et presser OK.

11. Presser Ctrl.

12. Configurer Type Utilisateur : Serveur a utiliser. S'assurer que le port TCP/IP
est configuré sur un port listé comme ouvert dans le profil APN.
Configurer le nombre de clients qui peuvent se connecter simultanément a
ce port afin permettre a un nombre de 10 mobiles de se connecter a un port
de baseRTK.

13. On peut maintenant recevoir les données de correction RTK de votre base au

moyen du nom d'héte et du port RTK configuré.

* Alleza Menu Référence\lnstrument\Etat de la Référence\Etat Connexions. Mettre
Internet GS en surbrillance. Presser Iface. Vérifier si I'état DynDNS affiché est actif.
Vérifier si I'adresse IP actuellement enregistrée est correcte.

e Tout est en ordre, mais il est impossible de recevoir des données du port configuré
pour la réception du flux de données ? Utiliser I'outil DynDNS
http://www.dyndns.com/support/tools/openport.html et saisir I'adresse IP de GS .
On peut trouver I'adresse IP comme décrit ci-dessus. Saisir le port auquel on essaie
de se connecter. L'outil signale si ce port est ouvert. Si ce n'est pas le cas, modifier
la configuration du flux de données sur un autre port.
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19.3 Mobile GNSS / Capteur Référence

Description Pour connecter le controleur de terrain au capteur (antenne) a la base ou au niveau
du mobile.

Acces Pour mobile RTK :

Capteur GNSS
mobile / Connecter a
la référence

e Sur I'écran Parametres connexions, a la page Connexions CS, mettez Mobile
GNSS en surbrillance. Editer.
e Sélectionnez Instrument\Connexions instrument\Connecter un GNSS.
Pour base RTK :
e Surl'écran Connexion Réfl RTK, sélectionnez Capteur Référence. Editer.
e Sélectionnez Instrument\Connecter capteur réf\Connexion a la Référence.

Capteur GNSS mobile =)

Capteur: GS10/GS15 M
Connexion utilisant: v

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
En cas de changement du type de capteur, SmartWorx Viva doit étre
arrété et redémarré pour que I'utilisation du capteur soit possible.

Cherch Pour rechercher tous les périphériques Bluetooth disponibles. Si
plusieurs périphériques Bluetooth sont détectés, une liste des péri-
phérigues disponibles est présentée. Disponible pour
GS10/GS15/GS08plus/GS12/GS14/GS25 avec Connexion

utilisant: Bluetooth.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Capteur Liste de sélection |Sélectionner le modéle employeé.

Connexion par|Cable ou Blue- Le mode de connexion de l'instrument. Les
tooth options disponibles dépendent de Ia sélection de

Capteur. La sélection faite ici conditionne la
disponibilité des autres champs.

Dernier mobile |Champ non Pour G510/GS15/GS08plus/GS12/GS14/GS25
utilisé éditable Disponible pour mobile RTK.

Nom du périphérique Bluetooth sélectionné.
Derniere Réfé- |Champ non Pour GS10/GS15/GS08plus/GS12/GS14/GS25
rence Utilisée |éditable Disponible pour base RTK.

Nom du périphérique Bluetooth sélectionné.
Bluetooth ID |Champ non Pour GS10/GS15/GS08plus/GS12/GS14/GS25 -

éditable Identifiant du périphérique Bluetooth sélec-
tionné.
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19.4
19.4.1

Entrée ASCII
Configuration d'une connexion d'entréee ASCII

Description

Acces

La connexion d'entrée ASCII recoit des messages ASCll de périphériques de tiers, tels
que des sondes de profondeur, des barometres, des caméras numériques, des détec-
teurs de conduites, des compteurs Geiger, etc. Les messages ASCll sont stockés sous
forme de notes associées au prochain point mesuré en mode manuel ou automatique.

Les parametres regroupés sur cet écran définissent le port et le périphérique a utiliser
de méme que le type de messages ASCII a inscrire dans les différentes notes sur le
point.

Pour un mobile en RTK :
¢ Dans Parametres connexions, sur la page Connexions CS, mettez Entrée ASCII
en surbrillance. Editer.
Pour TPS :
e Dans Paramétres connexions, mettez Entrée ASCII en surbrillance. Editer.
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Entrée ASCII, Entrée ASCII S

page Entrée ASCII Entrée ASCII |Annotation 1]Annotation 2 |Annotatior] <|»

Recevoir données ASCII par périphérique

Connexion par:  [CS Port RS232 4
Périphérique: RS232
3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

| Périph | Page

Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
Périph Disponible lorsque Recevoir données ASCII par périphérique est

coché. Pour créer, sélectionner, modifier ou supprimer un périphé-
rique. Se reporter au paragraphe"21.2 Accés a Périphériques / Péri-
phérique internet GPRS".

Page Pour passer a une autre page de cet écran.

Fn Cmnd Pour configurer un message a envoyer au périphérique via le port
configuré.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Recevoir Case a cocher Active la connexion d'entrée ASCII.
données

ASCII par péri-

phérique

Connexion par|CS Bluetooth 1 et |Ports Bluetooth du contréleur de terrain utilisés
CS Bluetooth 2 |pour la connexion.

CS Port RS232 Port RS232 du contrbleur de terrain.

Périphérique |Champ non Le nom du périphérique sélectionné pour |'entrée
éditable ASCIL.

Etape suivante
Page passe a la page Annotation 1/Annotation 2/Annotation 3/Annotation 4.
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Entrée ASCII,
Page Annotation

1/Annotation 2/Anno-
tation 3/Annotation 4

Description des champs

Champ Option Description
Ecrire en Case a cocher Si la case est cochée, les messages ASCIl sont
ASClIl les enregistrés avec I'annotation sélectionnée.
données de
cette annota-
tion
Desc Message |Champ éditable |La description du message ASCII recu. Cette
description est ensuite affichée sur d'autres
écrans, par exemple sur I'écran ETAT.
Id Message Champ non L'identifiant permettant de reconnaitre un
éditable message ASCII particulier provenant du périphé-
rique. Le message est ensuite enregistré dans
I'annotation. Les caractéres suivants peuvent étre
utilisés comme filtres :
A Pour accepter des chaines débutant par les
caractéres suivant ce symbole. Exemple : "1
accepte 12 mais pas 21.
S Pour accepter des chaines finissant par les
caracteres précédant ce symbole. Exemple : 1$
accepte 21 mais pas 12.
. Pour accepter tout caractere, nouvelle ligne
exceptée.
[ ] Pour accepter un jeu de caractéres. Exemple :
[0-9] accepte tous les chiffres.
Tout caractére pour accepter des chaines le
comportant a n'importe quelle position. Exemple
1 1 accepte 1234, 4321 ou 2134 mais pas 2345.
Préfixe Case a cocher Enregistre la description dans Desc Message
'@<Desc>@"' comme preéfixe du message ASCIl. Ce préfixe
lors de I'écri- contribue a faciliter I'identification des annota-
ture tions enregistrées avec un point.

Etape suivante

Page pour passer a une autre page de cet écran.
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19.4.2 Configuration d'une commande envoyée au périphérique

Acces Pour mobile RTK :
e Sur I'écran Entrée ASCII, page Entrée ASCII, Fn Cmnd.

Envoyer commande Envoyer commande =

Entrer une commande a envoyer au
périphérique & presser ENVOI

Commande: $PLEIS, BAT,0,200

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
Envoi Pour envoyer la commande au périphérique.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Commande Champ éditable |Un message a envoyer au périphérique via le port
configuré lors de |'acces a I'application de lever ou
d'implantation. Cette possibilité permet par
exemple de commander la mise en service a
distance du périphérique. La derniere commande
utilisée et entrée est enregistrée comme une
partie intégrante du mode de travail actif.
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19.5 Pts masqués GNSS

Description Les périphériques de mesure de point masqué servent a la détermination de points
qu'il est impossible de lever directement par GPS, par exemple coins de maison ou
arbres. Les mesures réalisées a |'aide d'un périphérique de mesure de point masqué
sont directement transférées a I'instrument pour le calcul des coordonnées du point
masqué. Elles peuvent également étre entrées manuellement.
Les parametres regroupés sur cet écran définissent le port, le périphérique et les esti-
mations de qualité a utiliser pour la connexion Point masqué.

Acces Pour mobile RTK :

Interface point
masqué

e Sur I'écran Paramétres connexions, a la page Connexions CS, mettez Pts
masqués GNSS en surbrillance. Editer.

Mesure Point Masque

Utiliser un périphérique de mesure de o

point masqué

Connexion par:  [CS Bluetooth 1 M

Périphérique: DISTO A6 3

BT ID: BT_Address_1
Méthode par défaut: Gisement & Distance - |
Enreg avec CQ Pos(2D) Estimé: I

0.300 m

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m  Fn abc 11:07

OK | Décal | |Cherch | Périph |
Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
Décal Pour configurer le déport altimétrique et le décalage angulaire

externe.

Cherch Disponible si un port et un périphérique Bluetooth ont été sélec-

tionnés. Pour rechercher tous les périphériques Bluetooth dispo-
nibles. Si plusieurs périphériques Bluetooth sont détectés, une liste
des périphériques disponibles est présentée.

Périph Pour créer, sélectionner, modifier ou supprimer un périphérique. Se
reporter au paragraphe"21.2 Accés a Périphériques / Périphérique
internet GPRS".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description

Utiliser un Case a cocher Pour calculer ou non I'altitude d'un point masqué.
périphérique Active la connexion Point masqué. Si la case n'est
de mesure de pas cochée, les valeurs mesurées doivent étre
point masqué saisies manuellement.

Connexion par|CS Bluetooth 1 et |Ports Bluetooth du controleur de terrain utilisés
CS Bluetooth 2 |pour la connexion.

CS Port RS232 Port RS232 du contrbleur de terrain.

Périphérique |Champ non Le nom du périphérique de mesure de point
éditable masqué sélectionné.
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Champ Option Description
Bluetooth ID |Champ non Disponible si CS Bluetooth 1 ou CS Bluetooth 2
éditable sont sélectionnés. L'identifiant Bluetooth du péri-
phérique de mesure de point masqué sélectionné.
Méthode par La méthode proposée en premier au démarrage
défaut de I'application de lever Point masqué.
Gisement & La distance et le gisement du point masqué vers
Distance le point connu sont a déterminer. Un point auxi-

Double Gisement

Double Distance

Abscisse &
Ordonné.

Gisemt-Dist
Arriére

liaire aide a calculer le gisement susceptible d'étre
inconnu. Le point auxiliaire peut étre mesuré dans
la direction allant du point connu vers le point
masqué.

Les gisements des points connus vers le point
masqué sont a déterminer. Des points auxiliaires
aident a calculer les gisements susceptibles d'étre
inconnus. Les points auxiliaires peuvent étre
mesurés dans la direction allant des points
connus vers le point masqué.

Les distances des points connus vers le point
masqué sont a déterminer. La localisation du
point masqué par rapport a la ligne reliant les
deux points connus est a définir.

Le PM (ou I'abscisse) compté a partir de I'un des
points connus est a mesurer le long de la ligne
reliant les deux points connus. Le décalage
(I'ordonnée) du point masqué par rapport a la
ligne reliant les deux points connus est également
a déterminer.

La distance et le gisement du point masqué vers
le point connu sont a déterminer. Un point auxi-
liaire aide a calculer le gisement susceptible d'étre
inconnu. Un point auxiliaire peut étre mesuré
dans la direction allant du point masqué vers le
point connu.

Enregavec CQ
Pos(2D)
Estimé

Champ éditable

La valeur estimée de la qualité en planimétrie
affectée a tous les points masqués. Il s'agit d'une
estimation puisque les périphériques de mesure
de point masqué ne transmettent pas d'indication
de qualité de la position.

Calcul de
I'Altitude

Case a cocher

Cocher la case pour calculer I'altitude d'un point
masqué.

Enregavec CQ
Alt Estimé

Champ eéditable

Disponible lorsque Calcul de I'Altitude est coché.
La valeur estimée de la qualité en altimétrie
affectée a tous les points masqués.

Etape suivante

Sl des décalages (alti-
tude, angle externe)

ALORS

ne sont pas a configurer

OK ferme I'écran et retourne a celui a partir duquel Inter-
face point masqué a été ouvert.

sont a configurer

Décal.
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Périph ,décalage Pt Périph décalage Pt Masqué S
Masque Décalage en distance:
0.000 Im

Décalage Altimétrique:
Ht Périph v
Ht Périph: 1.941 m

3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

Touche Description

OK Pour accepter les modifications et retourner a Interface point
masqué.

Fn Quitter Pour quitter I'écran.

Description des champs

Champ Option Description
Décalage en |Champ éditable |Le décalage est automatiquement ajouté a la
distance distance mesurée.
Décalage Alti- Disponible lorsque Calcul de I'Altitude est coché
métrique dans Interface point masqué.

Aucun(e) Aucun décalage altimétrique n'est utilisé. Le

résultat est I'écart altimétrique entre le centre du
périphérique et le point visé.

Ht Périph Lors de la mesure de points masqués, on peut
saisir la hauteur de I'instrument de mesure du
point masqué. Cette option doit étre utilisée si le
point masqué peut étre mesuré directement au
moyen de I'équipement destiné au point masqué.

Ht Périph & Cible |En cas de mesure de points masqués, on peut
entrer la hauteur de l'instrument de mesure de
point masqué de méme que la hauteur de cible. I
convient d'utiliser cette option quand une mesure
directe du point masqué est impossible avec un
instrument de mesure de point masqué mais
qu'un point cible peut étre utilisé pour calculer Ia

position.

Ht Périph Champ éditable |La hauteur du périphérique de mesure de point
masqué. Il s'agit de la distance du sol au centre du
périphérique.

Ht Cible Champ éditable |La distance du point masqué au point visé.

Décalage Définit la méthode par défaut pour la saisie d'un

angle externe décalage d'angle. Le DAE est un décalage angu-

laire entre le nord du systeme utilisé et le nord
géographique WGS 1984. Des DAE sont appliqués
en cas de mesure de points masqués au moyen
d'un systéme permettant la mesure d'azimuts.

Aucun(e) Aucun DAE n'est appliqué a la mesure d'azimut
recue de I'instrument de mesure de point
masqueé.

Permanent Applique une valeur par défaut pour le décalage

angulaire. La valeur peut étre modifiée.
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Champ Option Description

Nouv a chaque Pt|La valeur du décalage angulaire doit étre entrée
pour chaque nouveau point masqueé.

Décalage Champ éditable |Disponible avec la configuration Décalage angle
externe: Permanent.
La valeur par défaut du décalage angulaire.

Etape suivante

Etape |Description

1. OK retourne a Interface point masqué.
2. OK retourne a I'écran depuis lequel Interface point masqué a été ouvert.
Représentation PO Point connu
graphique P1 Cible
P2 Point caché
P1 A Altitude de PO

] b AltitudedeP2=a+dl+d4-d3

dl Hauteur de périphérique : hauteur du
périphérique de mesure de point
masqué par rapport a PO

d2 Distance en pente

d3 Hauteur de point visé : hauteur de P1
par rapport a P2

d4 Différence de hauteur entre le péri-
phérique de mesure de point masqué
et P1

d5 Distance horizontale

Décalage en Un Leica DISTO est présenté a titre d'exemple.
distance par
rapport aux péri-
phériques de

mesure de point
- &L
a) Décalage en distance négatif

I b) Décalage en distance positif
A

® PO

c) Canne a plomb
y d) Disto
PO Point masqué

GS 053
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19.6

Export Job

Description

Acces

Export Job

La connexion d'exportation permet de transférer des données d'un job de I'instrument
vers un autre instrument.

Les parametres regroupés sur cet écran définissent le port et le périphérique vers
lequel les données sont a exporter.

Pour un mobile en RTK :
¢ Dans |'écran Parameétres connexions, page Connexions CS, mettre Export Job
en surbrillance. Editer.
Pour TPS et TS11/TS15/TS12 Lite :
¢ Dans |'écran Paramétres connexions, mettre Export Job en surbrillance. Editer.

Export Job =y
Exporter job vers un périphérique
externe
Connexion par:  [CS Port RS232 M
Périphérique: RS232
3DCQ:-.---m 2DCQ:-.---m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

Touche Description
OK Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.
Cherch Disponible si CS Bluetooth 1 ou CS Bluetooth 2 sont sélectionnés.

Pour rechercher tous les périphériques Bluetooth disponibles. Si
plusieurs périphériques Bluetooth sont détectés, une liste des péri-
phériques disponibles est présentée.

Périph Pour créer, sélectionner, modifier ou supprimer un périphérique. Se
reporter au paragraphe”21.2 Accés a Périphériques / Périphérique
internet GPRS".

Fn Quitter Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Exporter job
vers un péri-
phérique
externe

Case a cocher

Active la connexion.

Connexion par

CS Bluetooth 1/

CSBluetooth 2 ou
TS Bluetooth 1/

TS Bluetooth 2

CSPortRS232 ou
TS port RS232

Poignée radio

Ports Bluetooth du contrbleur de terrain ou de
TS11/TS15/TS12 Lite utilisés pour la connexion.

Port RS232 du contrbleur de terrain ou de
TS11/TS15/TS12 Lite.

Connexion par sabot pour la PoignéeRadio. Ce
port se trouve sur le dessus du panneau latéral de
communication.

Périphérique

Champ non
éditable

Périphérique actuellement affecté au port sélec-
tionné au sein du mode de travail actif. Le péri-

phérigue sélectionné conditionne la disponibilité
des champs suivants.

Num Job

Liste de sélection

Disponible si le Périphérique est un instrument
Leica. Sélectionner un numeéro de job a assigner
au job.

Nom

Champ éditable

Disponible si le Périphérique est un instrument
Leica. Nom du job.
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19.7 Mobile temps réel

19.7.1 Configuration d'une connexion Mobile temps reel

Description La connexion temps réel permet la configuration de parametres liés a I'utilisation en
temps réel. Ces parametres incluent la définition de messages temps réel et Ia base a
utiliser.

Acces Pour mobile RTK :

e Sur I'écran Parameétres connexions, a la page Connexions GS, mettez Mobile
temps réel en surbrillance. Editer.

Paramétretempsréel Les champs et les touches disponibles sur cet écran dépendent des parametres sélec-

mobile, tionnés.

page Général Paramétre temps réel mobile

Général [Référence temps réel [Réseau temps réel [A| <]

Réception données temps réel

Connexion par:

CS Port RS232 v]

Périphérique temps réel:

Format:

RS232

Leica M

i----m 1DCQ:-.---m Fn abc 11:07

| Périph | Page

Touche

Description

OK

Pour accepter les modifications et retourner a I'écran précédent.

Cherch

Disponible pour la connexion via Bluetooth. Pour rechercher tous les
périphériques Bluetooth disponibles. Si plusieurs périphériques Blue-
tooth sont détectés, une liste des périphériques disponibles est
présentée.

Périph

Pour créer, sélectionner, modifier ou supprimer un périphérigue. Se
reporter au paragraphe"21.2 Accés a Périphériques / Périphérique
internet GPRS".

Avec la configuration Connexion par : CS GSM Interne, un écran
spécial s'ouvre pour I'édition des paramétres CS GSM Interne. Se
reporter au paragraphe"21.3 Création/Edition d'un périphérique".

Page

Pour aller a une autre page de cet écran.

Fn Quitter

Pour quitter I'écran.
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Description des champs

Champ

Option

Description

Réception
données
temps réel

Case a cocher

Si la case est cochée, Ia connexion Mobile temps
réel est active.

Connexion par

CS GSM Interne
CS Port RS232

CSBluetooth 1 et
CS Bluetooth 2

CSInternet 1, CS
Internet 2 et CS
Internet 3

GS Port 1

GS Port 2

GS Port 3

GS Port 4

GS NET1, GS
NET2 et GS NET3

TS Bluetooth 1 et
TS Bluetooth 2

TS Internet 1, TS
Internet 2 et TS
Internet 3

CS port supérieur

Modem GSM interne du controéleur.

Port R5232 du contréleur de terrain. Non dispo-
nible pour GS08plus/GS12.

Ports Bluetooth du contréleur de terrain utilisés
pour la connexion.

Ports Internet du contréleur. Si ces ports ne sont
pas affectés a une connexion spécifique, il s'agit
de ports a distance supplémentaires.

Pour GS10 : Port P1 physique du boitier.

Pour GS14/GS15 : Port LEMO rouge.

Pour GS25 : Port P1 LEMO physique du boitier.
Pour GS10 : Port P2 physique du boitier.

Pour GS15 : Port LEMO noir.

Pour GS25 : Port P2 LEMO physique du boitier.
Pour GS10 : Port P3 physique du boitier.

Pour GS15/GS25 : Fente pour périphérique.

Avec la configuration GS25 : Port P4 LEMO
physique du boitier.

Ports Internet de GS10/GS14/GS15/GS25. Si ces
ports ne sont pas affectés a une connexion spéci-
fique, il s'agit de ports a distance supplémen-
taires.

Ports Bluetooth de TPS utilisés pour la connexion.

Ports Internet du TPS. Si ces ports ne sont pas
affectés a une connexion spécifique, il s'agit de
ports a distance supplémentaires.

Le CGR10/CGR15 peut étre fixé a CS.

Périphérique
temps réel

Champ non
éditable

Périphérique actuellement affecté au port sélec-
tionné au sein du mode de travail actif. Le péri-
phérigue sélectionné conditionne la disponibilité
des champs suivants.

Format

Leica

Leica 4G

Si un point de fixation a été sélectionné a
partir d'un tableau de source téléchargée
pendant I'utilisation de I'assistant de
connexion RTK, le format RTK utilisé avec
le point de fixation NTRIP est affiché.

&

Format de données GPS propriétaire temps réel
Leica prenant en charge GPS L1/L2 et GLONASS
L1/ L2. Ce format est recommandé en cas de
travail exclusif avec les instruments Leica.

Format de données GNSS temps réel Leica
propriétaire prenant en charge L1/L2/L5 GPS, L1/
L2 GLONASS et E1/E5a/E5b/Alt-BOC Galileo. Ce
format est recommandé en cas de travail exclusif
avec les instruments Leica.
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Champ

Option
CMR/CMR+

RTCM 18,19 v2

RTCM v3

Description

CMR et CMR+ sont des formats compactés
servant a la radiodiffusion de données pour des
instruments de tiers.

Message conforme a la version 2.x du format
RTCM. Phase de la porteuse non corrigée et
pseudo-distances. Un message de type 3 est
également généré. A utiliser pour des travaux en
temps réel pour lesquels la levée des ambiguités
s'effectue au mobile. Précision au mobile : de
135 cm aprés levée des ambiguités.

Recourez au format RTCM en cas d'utilisation de
capteurs mobiles provenant d'un autre construc-
teur.

A utiliser pour décoder les messages standard
RTCM v3 et RTCM v3 (MSM) de la base.
Message conforme a la version 3 du format RTCM.
Nouveau format standard pour la transmission
d'informations de correction du systeme GPS
(Global Navigation Satellite System). Son effica-
cité est supérieure a celle de la version 2.x de
RTCM. Les services temps réel sont possibles avec
une réduction significative de la largeur de bande.
Types de message pour opérations GNSS
temps réel :

e 1001 : données temps réel L1 GPS seules

e 1002 : données temps réel L1 GPS seules
étendues

e 1003 : données temps réel L1 et L2 GPS

e 1004 : données temps réel L1 et L2 GPS éten-
dues

e 1005 : Station de base fixe en temps réel de
type ARP (Antenna Reference Point)

e 1006 : Station de base fixe en temps réel de
type ARP avec hauteur d'antenne

e 1007 : Descripteur d'antenne

e 1008 : Descripteur d'antenne et numéro de
série

e 1009 : données temps réel L1 GLONASS seules

e 1010 : données temps réel L1 GLONASS seules
étendues

e 1011 : données